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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej standardowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét w ramach UTWORZENIA OSRODKA MEDYCYNY
SRODOWISKOWO-RODZINNEJ W POWIECIE OPATOWSKIM.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawe opracowania szczegdtowej specyfikacji technicznej
(SST)stosowanej jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych wpkt.1
1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspdlne dla robot
budowlanych objetych specyfikacjami technicznymi (ST) 1 szczegdélowymi specyfikacjami
technicznymi (SST) .

1.4. Okreslenia podstawowe

Ilekro¢ w ST jest mowa o:

1.4.1. obiekcie budowlanym — nalezy przez to rozumie¢:

a) budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi,

b) budowle stanowiacag calos$¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzadzeniami, c) obiekt
matej architektury;

1.4.2 budynku — nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktéry jest trwale zwigzany
z gruntem, wydzielony z przestrzeni za pomoca przegrod budowlanych oraz posiada fundamenty 1
dach.

1.4.3 budowli — nalezy przez to rozumie¢ kazdy obiekt budowlany nie bedacy budynkiem lub
obiektem

matej architektury, jak: lotniska, drogi, linie kolejowe, mosty, estakady, tunele, sieci techniczne,
wolno stojace maszty antenowe, wolno stojace trwale zwigzane z gruntem urzadzenia reklamowe,
budowle ziemne, obronne (fortyfikacje), ochronne, hydrotechniczne, zbiorniki, wolno stojace
instalacje przemystowe lub urzadzenia techniczne, oczyszczalnie §ciekdéw, sktadowiska odpadow,
stacje uzdatniania wody, konstrukcje oporowe, nadziemne 1 podziemne przejscia dla pieszych, sieci
uzbrojenia terenu, budowle sportowe, cmentarze, pomniki, a takze czesci budowlane urzadzen
technicznych (kottéw, piecow przemystowych i innych urzadzen) oraz fundamenty pod maszyny i
urzadzenia, jako odrgbne pod wzgledem technicznym czesci przedmiotéw sktadajacych si¢ na
catos¢ uzytkowa.

1.4.4 obiekcie malej architektury — nalezy przez to rozumie¢ niewielkie obiekty, a w szczegodlnosci:
a) kultu religijnego, jak: kapliczki, krzyze przydrozne, figury, b) posagi, wodotryski i inne obiekty
architektury ogrodowe;j,

¢) uzytkowe stuzace rekreacji codziennej i utrzymaniu porzadku, jak: piaskownice, hustawki,
drabinki, $mietniki.

d) tymczasowym obiekcie budowlanym — nalezy przez to rozumie¢ obiekt budowlany przeznaczony
do czasowego uzytkowania w okresie krotszym od jego trwatosci technicznej, przewidziany do
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przeniesienia w inne miejsce lub rozbiorki, a takze obiekt budowlany nie polaczony trwale z
gruntem, jak: strzelnice, kioski uliczne, pawilony sprzedazy ulicznej i wystawowe, przekrycia
namiotowe i powloki pneumatyczne, urzadzenia rozrywkowe, barakowozy, obiekty kontenerowe.
e) budowie — nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu,

a takze odbudowg, rozbudowg, nadbudowe obiektu budowlanego.

f) robotach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ budowg, a takze prace polegajace na
przebudowie, montazu, remoncie lub rozbiorce obiektu budowlanego.

g) remoncie — nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejagcym obiekcie budowlanym robot
budowlanych polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowigcych biezacej

konserwacji.
h) urzadzeniach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwigzane z
obiektem budowlanym zapewniajace mozliwo$¢ uzytkowania obiektu zgodnie z

jego przeznaczeniem, jak przylacza i1 urzadzenia instalacyjne, w tym stuzace oczyszczaniu
lub gromadzeniu $ciekdw, a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod $mietniki.

1) terenie budowy — nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty budowlane
wraz z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.

j) prawie do dysponowania nieruchomoscig na cele budowlane — nalezy przez to rozumie¢ tytut
prawny wynikajacy z prawa wlasnosci, uzytkowania wieczystego, zarzadu, ograniczonego prawa
rzeczowego albo stosunku zobowigzaniowego, przewidujacego uprawnienia do wykonywania robot
budowlanych.

k) pozwoleniu na budowe — nalezy przez to rozumie¢ decyzj¢ administracyjng zezwalajaca na
rozpoczecie 1 prowadzenie budowy lub wykonywanie robdt budowlanych innych niz budowa
obiektu budowlanego.

1) dokumentacji budowy — nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz z zataczonym
projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbiorow czesciowych i koncowych, w miarg
potrzeby, rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu, operaty geodezyjne i1 ksiazke¢ obmiardéw, a
w przypadku realizacji obiektoéw metoda montazu — takze dziennik montazu.

m) dokumentacji powykonawczej — nalezy przez to rozumie¢ dokumentacj¢ budowy z naniesionymi
zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot oraz geodezyjnymi pomiarami
powykonawczymi.

1.4.17 aprobacie technicznej — nalezy przez to rozumie¢ pozytywna ocen¢ techniczng wyrobu,
stwierdzajaca jego przydatno$¢ do stosowania w budownictwie.

1.4.18 wlasciwym organie — nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru architektoniczno-budowlanego
lub organ specjalistycznego nadzoru budowlanego, stosownie do ich wlasciwosci okreslonych
w rozdziale 8.

1.4.19 wyrobie budowlanym — nalezy przez to rozumie¢ wyrdb w rozumieniu przepisOw o ocenie
zgodnos$ci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania
w sposob trwaly w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyrdb pojedynczy lub jako
zestaw wyborow do stosowania we wzajemnym potaczeniu stanowigcym integralng catosé
uzytkowa.

1.4.20 organie samorzadu zawodowego — nalezy przez to rozumie¢ organy okreslone w ustawie z
dnia 15 grudnia 2000 r. o samorzadach zawodowych architektow, inzynieréw budownictwa oraz
urbanistow (Dz. U. z 2001 r. Nr 5, poz. 42 z pdzn. zm.).

1.4.21 obszarze oddziatywania obiektu — nalezy przez to rozumie¢ teren wyznaczony w otoczeniu
budowlanym na podstawie przepisow odrebnych, wprowadzajacych zwigzane z tym obiektem
ograniczenia w zagospodarowaniu tego terenu.

1.4.22 oplacie — nalezy przez to rozumie¢ kwote nalezno$ci wnoszong przez zobowigzanego
za okreslone ustawa obowigzkowe kontrole dokonywane przez wlasciwy organ.

1.4.23 drodze tymczasowej (montazowej) — nalezy przez to rozumie¢ droge specjalnie
przygotowana, przeznaczong do ruchu pojazdéw obstugujacych roboty budowlane na czas ich
wykonywania, przewidziang do usunigcia po ich zakonczeniu.
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1.4.24 dzienniku budowy — nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wtasciwy organ
zgodnie z obowigzujagcymi przepisami, stanowigcy urzegdowy dokument przebiegu robot
budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w czasie wykonywania robot.

1.4.25 kierowniku budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce robot, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca
ustawowg odpowiedzialnos$¢ za prowadzong budowe.

1.4.26 rejestrze obmiardw — nalezy przez to rozumie¢ — akceptowang przez Inspektora nadzoru
ksigzke z ponumerowanymi stronami, stuzaca do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonanych robdt w formie wyliczen, szkicow i1 ewentualnie dodatkowych zatacznikow. Wpisy w
rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru budowlanego.

1.4.27 laboratorium — nalezy przez to rozumie¢ laboratorium jednostki naukowej, zamawiajacego,
wykonawcy lub inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do
przeprowadzania niezbednych badan i prob zwigzanych z oceng jakoS$ci stosowanych wyrobow
budowlanych oraz rodzajéw prowadzonych robot.

1.4.28 materiatach — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materiaty naturalne 1 wytwarzane jak
réwniez rézne tworzywa i wyroby niezbedne do wykonania robot, zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

1.4.29 odpowiedniej zgodnosci — nalezy przez to rozumieé zgodnos¢ wykonanych robot
dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli granice tolerancji nie zostaly okreslone — z przecigtnymi
tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.30 poleceniu Inspektora nadzoru — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robot lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.31 projektancie — nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osob¢ prawng lub fizyczng bedaca
autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.32 rekultywacji — nalezy przez to rozumie¢ roboty majace na celu uporzadkowanie i
przywrdcenie pierwotnych funkeji terenu naruszonego w czasie realizacji budowy lub robot
budowlanych.

1.4.33 czesci obiektu lub etapie wykonania — nalezy przez to rozumie¢ cze$¢ obiektu budowlanego
zdolng do spelniania przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych i mozliwa do odebrania i
przekazania do eksploatacji

1.4.34 ustaleniach technicznych — nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach, aprobatach
technicznych i szczegotowych specyfikacjach technicznych.

1.4.35 grupach, klasach, kategoriach robot — nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie
okreslone w rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie Wspdlnego
Stownika Zamoéwien (Dz. Urz. L 340 z 16.12.2002 r., z p6zn. zm.).

1.4.36 inspektorze nadzoru inwestorskiego — osoba posiadajaca odpowiednie wyksztatcenie
techniczne i praktyke zawodowa oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne funkcje
techniczne w budownictwie, ktdorej inwestor powierza nadzor nad budowg obiektu budowlanego.
Reprezentuje on interesy inwestora na budowie i wykonuje biezaca kontrole jakosci i ilosci
wykonanych robot, bierze udziat w sprawdzianach i odbiorach robot zakrywanych i zanikajacych,
badaniu i odbiorze instalacji oraz urzadzen technicznych, jak roéwniez przy odbiorze gotowego
obiektu.

1.4.37 instrukcji technicznej obstugi (eksploatacji) — opracowana przez projektanta lub dostawce
urzadzen technicznych i maszyn, okreslajaca rodzaje i kolejno$¢ lub wspodizalezno$¢ czynnosci
obstugi, przegladéw i zabiegéw konserwacyjnych, warunkujacych ich efektywne i bezpieczne
uzytkowanie. Instrukcja techniczna obstugi (eksploatacji) jest rowniez sktadnikiem dokumentacji
powykonawczej obiektu budowlanego.

1.4.38 istotnych wymaganiach — oznaczaja wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia i
pewnych innych aspektdéw interesu wspolnego, jakie maja spetniac¢ roboty budowlane.

1.4.39 normach europejskich — oznaczaja normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji
(CEN) oraz Europejski Komitet Standaryzacji elektrotechnicznej (CENELEC) jako ,,standardy
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europejskie (EN)” lub ,,dokumenty harmonizacyjne (HD)”, zgodnie z ogélnymi zasadami dziatania
tych organizacji.

1.4.40 przedmiarze rob6t — to zestawienie przewidzianych do wykonania rob6t podstawowych
w kolejnosci technologicznej ich wykonania, ze szczegdétowym opisem lub wskazaniem podstaw
ustalajacych szczegdtowy opis, oraz wskazanie szczegdélowych specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru rob6t budowlanych, z wyliczeniem i1 zestawieniem ilo$ci jednostek
przedmiarowych robdt podstawowych.

1.4.41 robocie podstawowej — minimalny zakres prac, ktére po wykonaniu sg mozliwe do odebrania
pod wzgledem ilosci i wymogow jakosciowych oraz uwzgledniaja przyjety stopien scalenia robot.
1.4.42 Wspolnym Stowniku Zamowien — jest systemem klasyfikacji produktow, ustug i robot
budowlanych, stworzonych na potrzeby zaméwien publicznych. Sktada si¢ ze stownika gléwnego
oraz stownika uzupetiajacego. Obowigzuje we wszystkich krajach Unii Europejskiej. Zgodnie z
postanowieniami rozporzadzenia 2151/2003, stosowanie kodow CPV do okreslania przedmiotu
zamoOwienia przez zamawiajacych z 6wczesnych Panstw Cztonkowskich UE stalo si¢ obowigzkowe
z dniem 20 grudnia 2003 r. Polskie Prawo zamodwien publicznych przewidziato obowigzek
stosowania klasyfikacji CPV poczawszy od dnia akcesji Polski do UE, tzn. od 1 maja 2004 r.

1.4.43. Zarzadzajacym realizacja umowy — jest to osoba prawna lub fizyczna okreslona w istotnych
postanowieniach umowy, zwana dalej zarzadzajacym, wyznaczona przez
zamawiajgcego, upowazniona do nadzorowania realizacji robdt i administrowania umowa w
zakresie okreslonym w udzielonym pelnomocnictwie (zarzadzajacy realizacja nie jest obecnie
prawnie okreslony w przepisach).

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, poda lokalizacje i
wspotrzedne punktow gldwnych obiektu oraz reperow, przekaze dziennik budowy. Na Wykonawcy
spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone punkty pomiarowe Wykonawca odtworzy i utrwali
na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Przekazana dokumentacja projektowa ma zawiera¢ opis, cz¢$¢ graficzng, obliczenia i dokumenty,
zgodne z wykazem podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na
dokumentacje projektowa:

- dostarczong przez Zamawiajacego,

- sporzadzong przez Wykonawce

1.5.3. Zgodno$¢ robodt z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru stanowig zalaczniki do umowy, a wymagania wyszczeg6lnione w cho¢by
jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catej dokumentacji. W
przypadku rozbieznos$ci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich
wazno$ci wymieniona w ,,0goélnych warunkach umowy”. Wykonawca nie moze wykorzystywac
btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast
powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznos$ci podane na rysunku wielkosci liczbowe
wymiardw sg wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materialty maja by¢ zgodne z dokumentacja projektowa 1
SST. Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartos$ci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji.
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Cechy materiatéw 1 elementow budowli muszg by¢ jednorodne 1 wykazywac¢ zgodnos¢ z
okreslonymi
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wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykonane roboty nie b¢da zgodne z dokumentacja
projektowa lub SST i maja wptyw na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty
zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt
wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace,
w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne
srodki

niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznosci i innych. Koszt zabezpieczenia terenu budowy
nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w ceng umowna.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowac w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony §rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania rob6t wykonczeniowych Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie konieczne kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony §rodowiska na terenie 1 wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen
lub ucigzliwosci dla oséb lub whasnosci spolecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan, Wykonawca bedzie mial szczegolny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi, b)
zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwo$cig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych oraz w maszynach 1
pojazdach. Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel wykonawcy.

1.5.7. Ochrona wtasnos$ci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i
pod jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie
1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora
nadzoru i zainteresowanych uzytkownikow oraz bedzie z nimi wspotpracowal, dostarczajac
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za
wszelkie spowodowane

przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.8. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
gruntu, materiatdéw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od
wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw 1 w sposob ciagly bedzie o kazdym takim
przewozie
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powiadamiat Inspektora nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie
beda dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy 1 wykonawca
bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Inspektora nadzoru.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczego6lnosci wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprz¢t i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia oséb
zatrudnionych na budowie. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie 1 s3 uwzglgdnione w cenie umowne;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materialy 1 urzadzenia uzywane
do

robot od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej i samorzadowej, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisdéw i wytycznych podczas prowadzenia
robot. Np. rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
1 higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz.
401) oraz Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogolnych
przepiséw bezpieczenstwa 1 higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz. 1650). Wykonawca bedzie
przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie wszelkich
wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob
ciggly bedzie informowac¢ Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen
1 inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrodta uzyskania materiatéw do elementdéw konstrukcyjnych

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegotowe informacje dotyczace, zamawiania lub
wydobywania materiatéw i odpowiednie aprobaty techniczne lub $wiadectwa badan laboratoryjnych
oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru. Wykonawca zobowigzany jest do
prowadzenia ciaggtych badan okreslonych w SST w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczalnego zrddta spetniajg wymagania SST w czasie postgpu robot. Pozostate materiaty
budowlane powinny speinia¢ wymagania jako$ciowe okre§lone Polskimi Normami, aprobatami
technicznymi, o ktorych mowa w Szczegdtowych Specyfikacjach Technicznych (SST).

2.2. Pozyskiwanie masowych materialdéw pochodzenia miejscowego

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych
oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatéw z jakiegokolwiek ztoza. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: opfaty,
wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materialdéw do roboét, chyba ze
postanowienia ogolne lub szczegdétowe warunkow umowy stanowig inaczej. Humus i1 nadktad
czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopow 1 miejsc pozyskania piasku i zwiru beda formowane w
haldy 1 wykorzystywane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot. Wszystkie
odpowiednie materialy pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad odpowiednio do
wymagan umowy lub wskazan Inspektora nadzoru. Eksploatacja zrédet materiatéw bedzie zgodna z
wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na

danym obszarze.
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2.3. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom jako$ciowym
Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom jakoSciowym zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Kazdy
rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.
2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ 1 wlasciwos¢ do robot
1 byly dostgpne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejsca czasowego skladowania materiatow
beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.
2.5. Wariantowe stosowanie materiatow
Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ zastosowania réznych rodzajow
materiatéw do wykonywania poszczeg6élnych elementéw robot Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materialu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie moze by¢ pdzniej zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.
3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilo§ci wskazaniom
zawartym w SST, programie zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym
przez Inspektora nadzoru. Liczba i wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i1 wskazaniach Inspektora
nadzoru w terminie przewidzianym umow3. Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do
wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie spetniat
normy ochrony §rodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy
Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja
mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi
Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzgtu.
Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materialow. Liczba
srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym
W umowie.
4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i1 innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazef na osie moga by¢
dopuszczone przez wlasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na
wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych
oraz dojazdach do terenu budowy.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przed rozpoczeciem robdt wykonawca opracuje:
- projekt zagospodarowania placu budowy, ktéry powinien sktada¢ si¢ z czes$ci opisowej i
graficznej,
- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan bioz),
- projekt organizacji budowy,
- projekt technologii i organizacji montazu (dla obiektow prefabrykowanych lub elementow
konstrukcyjnych o wigkszych gabarytach lub masie).
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5.2. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg lub kontraktem oraz
za

jako$¢ zastosowanych materiatdéw 1 wykonywanych robot, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektu projektem organizacji robot oraz poleceniami
Inspektora nadzoru.

5.2.1 Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za petng obstuge geodezyjng przy wykonywaniu
wszystkich elementéw robdt okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych na pismie
przez Inspektora nadzoru.

5.2.2 Nastegpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wykonywaniu rob6t zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wiasny koszt.

5.2.3 Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow
robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych.

5.2.4 Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez Wykonawce
nie podzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robot. Skutki
finansowe z tytulu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez
Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktoérym przedstawi on zamierzony
sposob wykonania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie
robot zgodnie z dokumentacja projektowa, SST. Program zapewnienia jako$ci winien zawierac:

- organizacj¢ wykonania robot, w tym termin i sposob prowadzenia robot,

- organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

- wykaz zespoldw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i1 terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw
robot,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych robot,

- wyposazenie w sprz¢t 1 urzadzenia do pomiardw i1 kontroli (opis laboratorium wtasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takze
wycigganych wnioskoéw i1 zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob
1 forme przekazywania tych informacji Inspektorowi nadzoru,

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

—rodzaje i ilo$¢ srodkdw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob 1 procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja
1 sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdw, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementow robot.

6.2. Zasady kontroli jako$ci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole jakosci robdt i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac w to personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badan materiatow oraz robot.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary 1 badania materialow oraz robdt z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i SST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sg
okreslone w SST. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okres$lone, Inspektor nadzoru ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa. Inspektor nadzoru
bedzie
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mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych Wykonawcey w celu ich inspekcji.
Inspektor nadzoru bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprz¢tu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wptynaé
ujemnie na wyniki badan, Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych
materiatéw 1 dopusci je do uzytku dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostang usunigte 1 stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow i robdt ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inspektor nadzoru bedzie mie¢ zapewniong
mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile
kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wlasnej woli.
Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki do pobierania probek beda
dostarczone przez Wykonawce i1 zatwierdzone przez Inspektora nadzoru. Prébki dostarczone przez
Wykonawce do badan beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Przed przystapieniem do
pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedlug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celéw kontroli jako$ci 1 zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatow u zrodta ich wytwarzania. Do umozliwienia jemu
kontroli zapewniona bgdzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta
materiatéw. Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego
przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialow i robot z wymaganiami SST na podstawie
wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce

Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materialdw 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa
niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wytacznie na wtasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robdt z dokumentacja projektowa i SST. W takim
przypadku, catkowite koszty powtdérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione
zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiatly, ktore:

1/posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych
przepiséw i informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 99),,
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2/posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma lub aprobatg techniczna,

- w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sga objete
certyfikacja okreslong w pkt. 1 1 ktére spetniaja wymogi SST.

3/ znajduja si¢ w wykazie wyrobow, o ktdrym mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998 r. (Dz. U.
98).

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty s3 wymagane przez SST, kazda ich partia
dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jedno-znaczny jej cechy.
Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

1/ Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzedowym obowigzujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z § 45 ustawy Prawo budowlane spoczywa na kierowniku
budowy. Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej strony budowy. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez
przerw. Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zatacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru. Do dziennika
budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

* date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

* date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;,

* uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot,

* terminy rozpoczecia 1 zakonczenia poszczegolnych elementow robot,

* przebieg robot, trudnosci i1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
» uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

* daty zarzadzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

* zgloszenia 1 daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

* wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

* stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

* zgodno$¢ rzeczywistych warunkoéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,

» dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

* dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

» dane dotyczace jakoSci materialdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem kto je przeprowadzal,

* wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z podaniem kto je przeprowadzat,

* inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania si¢. Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika
budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis
projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie
jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

2/ Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementow robdt. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ sukcesywnie w jednostkach
przyjetych w kosztorysie lub w SST.

3/ Dokumenty laboratoryjne
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Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materialdw, orzeczenia
o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badah Wykonawcy beda gromadzone
w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do
odbioru robot. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inspektora nadzoru.

4/ Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach 1-3, nastepujace
dokumenty:

a)pozwolenie na budowg,

b)protokoty przekazania terenu budowy, c)umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi, d)protokoty
odbioru robot,

e)protokoty z narad i ustalen, f) operaty geodezyjne,

g)plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

5/ Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zagini¢cie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda
zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i1 przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca
po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru,
co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru b¢da wpisane do ksigzki obmiarow.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robot podanych w kosztorysie ofertowym
lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.
Bledne dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na pisSmie. Obmiar gotowych robot
bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej platnosci na rzecz Wykonawcy
lub w innym czasie okreslonym w umowie.

7.2. Zasady okreslania ilosci robdt 1 materialow

Zasady okreslania ilo$ci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach technicznych i lub w
KNR- ach oraz KNNR-ach. Jednostki obmiaru powinny zgodnie zgodne z jednostkami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i kosztorysowej oraz przedmiarze robot.

7.3. Urzadzenia 1 sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi 1 zasady wdrazania

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno§nym wymaganiom
SST. Bedzie utrzymywac to wyposazenie, zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg
norm zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym odbiorom:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi przewodoéw kominowych, instalacji i urzadzen technicznych, c¢) odbiorowi
czgsSciowemu,
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d) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu), €) odbiorowi po uptywie okresu rgkojmi

f) odbiorowi pogwarancyjnemu, po uptywie okresu gwarancji.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych
robot oraz ilosci tych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robdt. Odbioru tego dokonuje
Inspektor nadzoru. Gotowo$¢ danej czg$ci robot do odbioru zglasza wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru. Jako$¢ i ilo§¢ robot
ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, SST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgéci robot. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje si¢ dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy
odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny (koncowy)

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
zakresu

(ilosci) oraz jakosci. Caltkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce¢ wpisem do dziennika budowy. Odbidr ostateczny robdt nastapi w
terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora
nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz
zgodno$ci wykonania robot z dokumentacja projektowa 1 SST. W toku odbioru ostatecznego robot,
komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu oraz odbioréw cze$ciowych, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupehniajgcych i robot poprawkowych. W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot
poprawkowych lub roboét uzupetniajacych w poszczegolnych elementach konstrukcyjnych i
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W
przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako§¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja
oceni pomniejszong warto$¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe)

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowac nastepujace dokumenty:

1/ dokumentacj¢ powykonawcza, tj. dokumentacj¢ budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi
w toku wykonania rob6t oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,

2/ szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne),

3/ protokoty odbiorow robot ulegajacych zakryciu i zanikajacych,

4/ protokotly odbioréw czgsciowych,



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

5/ recepty 1 ustalenia technologiczne,

6/ dzienniki budowy 1 ksigzki obmiardéw (oryginaty),

7/ wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i programem
zapewnienia jakosci (PZJ),

8/ deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie z SST 1 programem zabezpieczenia jakosci (PZJ),

9/ rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych
robot wlascicielom

urzadzen,

10/ geodezyjna inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,

11/ kopi¢ mapy zasadniczej powstale] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub
uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wykonanie.

8.5. Odbiodr pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji

Odbidr pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robot
zwigzanych z usuni¢ciem wad, ktore ujawnia si¢ w okresie rekojmi i gwarancji.

Odbidr po uptywie okresu rekojmi i gwarancji pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbidr ostateczny
robot(koncowy) robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych.
Dla rob6t wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez
Wykonawce 1 przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie). Cena
jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre§lone dla tej roboty w
SST i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robdt beda obejmowac:

* robocizng bezposrednig wraz z narzutami,

» warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkoéw i
transportu na teren budowy,

* warto$¢ pracy sprzg¢tu wraz z narzutami,

* koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

* podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, ale z wytagczeniem podatku VAT.

9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

9.2.1. Koszt wybudowania objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

a/ opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorami nadzoru i odpowiedzialnymi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi
nadzoru i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

b/ ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

c/ oplaty/dzierzawy terenu, d/ przygotowanie terenu,

e/ konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan
1 drenazu,
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f/ tymczasowgq przebudowe urzadzen obcych.

9.2.2. Koszt utrzymania objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

a/ oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuni¢cie tymczasowych oznakowan pionowych,

poziomych, barier 1 $wiatel,

b/ utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

9.2.3. Koszt likwidacji objazdow/przejazddéw 1 organizacji ruchu obejmuje:

a/ usuniecie wbudowanych materialéw 1 oznakowania, b/ doprowadzenie terenu do stanu

pierwotnego.

9.2.4. Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objazdéw, przejazddw 1 organizacji ruchu ponosi

Zamawiajacy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ustawy

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (tj. Dz. U. z 2010 r. Nr 243, poz. 1623 z p6zn.

zm.).

— Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zaméwien publicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).

— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyborach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).

— Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz. U. z 2002 r.

Nr 147, poz. 1229).

— Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. — o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321 z p6zn.

zm.).

— Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z pdzn.

zm.).

— Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. — o drogach publicznych (tj. Dz. U. z 2004 r. Nr 204, poz. 2086).

10.2. Rozporzadzenia

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. — w sprawie systemow oceny

zgodnos$ci wyroboéw budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. Nr 209,

poz. 1779).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. — w sprawie okreslenia polskich

jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych,

zakresu 1 formy aprobat oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, poz. 1780).

— Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. — w sprawie

ogolnych przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie bezpieczenstwa i

higieny

pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. — w sprawie informacji

dotyczacej

bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120,

poz. 1126).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. — w sprawie szczegdtowego

zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot

budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. — w sprawie sposobow

deklarowania wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U.

Nr 198, poz. 2041).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. — zmieniajace rozporzadzenie w

sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy
informacyjnej oraz  ogloszenia zamawiajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i

ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz. 2042).

10.3. Inne dokumenty i instrukcje
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— Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych, (tom I, II, III, IV, V)
Arkady, Warszawa 1989-1990.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych. Instytut Techniki Budowlanej,
Warszawa 2003.

— Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci 1 instalacji, Centralny O$rodek Badawczo-
Rozwojowy

Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001.

UWAGA. llekro¢ w kosztorysie ofertowym lub STWiOR okre§lono nazwe produktu lub
technologii, nalezy rozumieé, ze dopuszcza si¢ réwniez, rozwigzania rownowazne.
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Szczegotowa specyfikacja techniczna nr 1

Roboty przygotowawcze pod budowe i roboty ziemne
Kod CPV 45111200-0

1. WSTEP:

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji  technicznej  sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot ziemnych dla realizacji przedmiotu umowy.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji zadania.

1.3 Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnos$ci umozliwiajgce 1 majace na
celu wykonanie fundamentéw i1 drog wystepujacych w obiekcie:

Roboty ziemne dla budynku:

O prace pomiarowe na potrzeby rob6t ziemnych i montazowych;

0 odspajanie 1 wydobywanie urobionego gruntu z zewnatrz i wewnatrz budynku dla
posadowienia taw i stupow fundamentowych;

0 zasypanie wykopow po wykonaniu i1 odebraniu robot wtasciwych;

O odkopanie $cian zewnetrznych w celu wykonania izolacji pionowej istniejacych
$cian; Zasypanie przestrzeni pomi¢dzy fundamentami ziemig z nadmiaru;

0 plantowanie terenu.

Roboty ziemne dla robdt drogowych:

0 wykopy powierzchniowe — korytowanie i regulacja rzednych nawierzchni —
grubos¢ 10-40 cm;

O odwiezienie nadmiaru ziemi;

Roboty ziemne dla przytaczy (do wykonania):

0 wykopy liniowe;

0 zasypanie wykopow.

1.4  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST s3a zgodne z odpowiednimi normami i wytycznymi.
1.5 Ogoblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

1.5.1 Pomiary geodezyjne

Tyczenie obiektow wykonaé przez osobe posiadajaca uprawnienia. Wymagana jest
geodezyjna obstuga budowy przy realizacji robot ziemnych.

Obiekty wytyczy¢ stabilizujac punkty charakterystyczne w miejscu ich usytuowania i na tatach
poza obrebem wykonywanych robét. Podstawg tyczenia w terenie sg plany sytuacyjno —
wysokosciowe projektu budowlanego.

1.5.2. Wykopy obiektowe

Wykopy wykona¢ recznie lub z uzyciem sprzgtu mechanicznego.

Dla wykopow skarpowych nalezy zachowac nachylenie skarp wykopow dla gruntow kat. III-
IV -1:0,6, dla gruntow kat. IT — 1:1. Urobek odktada¢ nalezy na odktad wzdhuz wykopow w
odlegtosci nie mniejszej niz 60 cm od krawedzi wykopow lub odwozi¢ na miejsce sktadowania.
W miejscach skrzyzowan z przeszkodami roboty ziemne nalezy wykona¢ r¢cznie z udziatem
przedstawicieli wtascicieli kolidujacych urzadzen.

Wykopy glebokosci do 100 cm mozna wykona¢ jako pionowe nieszalowane.
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Wybranie ziemi w dolnej czeséci (10 cm od dna) wykonaé bezposrednio przed robotami
montazowymi recznie (lopata).

1.5.4. Zasypanie wykopow, plantowanie

Przed zasypaniem wykopow wykona¢ operaty geodezyjne sytuacyjno wysokosciowe
posadowienia rurociggow i obiektow. Zasypanie wykopow z ubiciem gruntu warstwami.

1.6.  Organizacja robot budowlanych

Wykopy prowadzi¢ bezposrednio przed przystapieniem do prac montazowych. Stanowiska
pracy i trakty komunikacyjne winny by¢ czyszczone na biezaco, szczegdlnie doktadnie przed
zakonczeniem dniowki.

2. MATERIALY

Pomiary geodezyjne (tyczenie trasy rurociggu): paliki drewniane fi 15-20 mm dtugosci
1,0-1,6 m prety stalowe fi 12 mm dtugosci 50 cm farba wodoodporna

2.2 Dla robét ziemnych w/w materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET

Pomiary geodezyjne - Niwelator, dalmierz, teodolit, tasmy
Roboty ziemne -Koparka, Spycharka, Ubijak

Uzyty sprzet dostosowaé do topografii i zabudowy terenu.

4. TRANSPORT
Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy teren ogrodzi¢ i oznakowa¢ zgodnie z wymogami BHP -
strefa wykonywania robot winna by¢ wydzielona w sposéb uniemozliwiajacy dostep oséb nie
bedacych pracownikami wykonawcy.

Roboty geodezyjne

Sprawdzi¢ stabilno$¢ (niezmienno$¢) naniesionych punktow geodezyjnych bezposrednio przed
robotami ziemnymi. Punkty stale usytuowac, wykonac 1 zabezpieczy¢ w taki sposob, aby nie
nastapito ich uszkodzenie lub zniszczenie. Punkty zachowaé do prowadzenia robot
montazowych (stupy). Kontury robot ziemnych pod fundamenty wyznaczy¢ przed
przystapieniem do wykonywania rob6t ziemnych obiektow.

Roboty ziemne

Odchylenia rzednych koryta gruntowego od rzednych projektowanych nie powinny by¢ wigksze
niz 1 cm. Szerokos$¢ i gtebokos¢ wykopow nie moze rdznic€ si¢ od projektowanych wiecej niz 5
cm. Spadek dna rowéw winien by¢ zgodny z zaprojektowanym z doktadnoscia do 0,05%. Z dna
wykopu usung¢ kamienie, korzenie, grudy, a nast¢pnie przystapi¢ do wykonywania podtoza.
Wykopy w gruntach suchych i glebokosci do 3,0 m zabezpieczy¢ szalunkiem azurowym,
w pozostatych przypadkach szalunkiem pelnym do wysoko$ci 15 cm ponad teren.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzenie zgodnosci wykonania wykopow i rozbiodrek z zasadami i wymogami dla robot
podanymi w punkcie5.
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7. OBMIAR ROBOT
Wedlug zasad okreslonych w stosownych katalogach 1 przedmiarach.

8. ODBIOR ROBOT

Wszystkie roboty podlegaja zasadom odbioru robo6t zanikajacych. Pomiary
geodezyjne na podstawie szkicéw i1 dziennikdéw pomiarow geodezyjnych lub protokotu
kontroli geodezyjnej, pomiaréw w terenie. Zdjecie warstwy ziemi urodzajnej ogledziny i
pomiary w terenie, wykopy liniowe: ogledziny 1 pomiary w terenie; odbior podtoza pod
fundamenty inwentaryzacja geodezyjna Zasypanie wykopoéw ogledziny i pomiary w terenie

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptaci si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane
przez inspektora nadzoru inwestorskiego mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Instrukcja techniczna 0-1 Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych;
Instrukcja techniczna 0-3 Ogolne zasady kompletowania prac geodezyjnych;
Instrukcja techniczna G-2 Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK;
Instrukcja techniczna Kg Geodezyjna obstuga inwestycji , GUGIK;
Instrukcja techniczna Kg Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe , GUGIK;
Instrukcja techniczna G-3.2 Pomiary realizacyjne , GUGIK;
norma PN -ISO 4463-2:2001 Metody pomiarowe w budownictwie.
Tyczenie i pomiar.
Cele i stanowiska pomiarowe
0 norma PN -ISO 4463-3:2001 Metody pomiarowe w budownictwie.
Tyczenie 1 pomiar.
Wykazy sprawdzajace dla realizacji zadan geotechnicznych i ustug pomiarowych
0 norma PN -ISO 7077:1999 Metody pomiarowe w budownictwie. Zasady ogolne i
metody weryfikacji zgodno$ci wymiarowe;.

— norma PN - 86/B-02480- Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i

opis gruntow;
— norma PN - 88/B-04481- Grunty budowlane. Badania probek gruntu;
— norma PN — B-06050:1999 - Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania

N I

ogolne.;

0 norma PN — B-02479:1998 - Geotechnika. Dokumentowanie geotechniczne
Zasady ogolne.

0 norma PN — B-04452:2002 - Geotechnika. Badania polowe.

0 norma PN — B-10736:1999 - Przewody podziemne. Roboty ziemne.

O norma PN — 77/8931-12 - Oznaczenia wskaznikéw zaggszczania gruntow

0 norma PN — S-02205:1998 - Drogi samochodowe. Roboty ziemne.
Wymagania i badania

0 norma PN — B-12095:1997 - Urzadzenia wodno — melioracyjne. Nasypy.
Wymagania i badania przy odbiorze.
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Szczegotowa specyfikacja techniczna nr 2

ROBOTY FUNDAMENTOWE
kod CPV 45262210-6

1. WSTEP:
1.1.  Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania

dotyczace wykonania i odbioru taw, stop i $cian fundamentowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnos$ci umozliwiajgce 1 majace na
celu wykonanie robot zelbetowych fundamentowych:

Fawy, stupy fundamentowe zbrojone; Sciany fundamentowe;

Sciana fundamentowo — dociskowa gr 15 cm dla izolacji istniejacych $cian
fundamentowych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia  podanew niniejszej SST sa zgodnez obowigzujacymi
odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania zgodnie z SST

1 poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

2.  MATERIALY

2.1. Beton B20

Do wykonania konstrukcji zelbetowych mozna stosowa¢ mieszanke wykonang samodzielnie
przez Wykonawce lub mieszanke wykonang w wytworni. Sktadniki mieszanki betonowe;j jak i
sama mieszanka betonowa muszg by¢ zgodne z wymaganiami normy i dokumentacji
technicznej. Wymagana mieszanka B—20. Z zastosowanej mieszanki popra¢ probki,
dojrzewanie probek w warunkach budowy, nalezy przeprowadzi¢ i dostarczy¢ wyniki badan
wytrzymato§ciowych probek.

2.2. Deskowanie

Stosowa¢ deskowania systemowe lub drewniane wykonane zgodnie z normami. Materialy
stosowane do deskowania nie mogg deformowa¢ si¢ pod wptywem warunkoéw
atmosferycznych ani na wskutek zetknigcia si¢ z mieszankg betonowa.

3. SPRZET

Roboty mozna wykona¢ recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego
przez inspektora nadzoru inwestorskiego. Betoniarka, samochéd specjalistyczny do przewozu
betonu.

4.  TRANSPORT

Materiaty  moga by¢ przewozone dowolnymi Srodkami  transportu,

beton samochodem specjalistycznym do przewozu betonu (tzw. gruszka). Czas transportu 1
wbudowania mieszanki nie moze by¢ dtuzszy niz: 90 minut przy temperaturze otoczenia + 15 st
C, 70 minut przy temperaturze otoczenia + 20 st C,

30 minut przy temperaturze otoczenia + 30 st C
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5. WYKONANIE ROBOT Roboty betoniarskie

Musza by¢ wykonane zgodnie z wymogami PN-EN 206-1:2003 i PN -63/B-06251. Betonowanie
mozna rozpocza¢ po uzyskaniu zezwolenia inspektora nadzoru potwierdzonego wpisem do
dziennika budowy.

Dozowanie sktadnikow do mieszanki betonowej powinno by¢ dokonane wytacznie wagowo z
doktadnoscia: 2% - przy dozowaniu cementu i wody, 3% - przy dozowaniu kruszywa. Przy
dozowaniu sktadnikow powinno si¢ uwzgledni¢ wilgotno$¢ kruszywa. Mieszanie sktadnikow
betonowych powinno si¢ odbywaé wytacznie w betoniarkach wymuszonym dzialaniu (zabrania
si¢ stosowania mieszarek wolnospadowych). Przed przystapieniem do uktadania betonu nalezy
sprawdzi¢ potozenie zbrojenia, zgodnos$ci rzgdnych z projektem, czystosci deskowania oraz
obecnosci wktadek dystansowych zapewniajgcych wymagang warstwe otuliny. Mieszanki
betonowej nie nalezy wrzuca¢ do deskowania z wysokos$ci wigkszej niz 75cm od powierzchni na
ktora spada, Zageszczenie mieszanki recznie lub wibratorem wgtebnym. Po zakonczeniu
betonowania powierzchnie betonu przykry¢, beton pielegnowac przez polewanie minimum 7
dni. Rozdeskowanie konstrukcji po osiaggni¢ciu przez beton wytrzymatosci zgodnie z normg
(PN- 63/B-06251).

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

Kontrola jakos$ci wykonanego zbrojenia bedzie polega¢ na sprawdzeniu zgodnosci z projektem
oraz z podanymi wyzej wymaganiami. Zbrojenie podlega odbiorowi przed betonowaniem.
Kontrola jakosci wykonania betonu polega na sprawdzeniu zgodnos$ci z projektem oraz
podanymi wyzej wymaganiami. Roboty podlegaja odbiorowi.

7. OBMIAR ROBOT Beton (stopy fundamentowe):
Jednostkg obmiarowg jest 1 m3 — obmiar zgodnie z KNR.

8.  ODBIOR ROBOT.

Wszystkie roboty objete SST podlegaja zasadom odbioru roboét zanikajacych oraz
odbiorowi koncowemu. Odbior zbrojenia przed przystgpieniem do betonowania bedzie
dokonany przez inspektora nadzoru inwestorskiego i potwierdzony wpisem do dziennika
budowy Odbior bedzie polegac na sprawdzeniu zgodnosci zbrojenia z rysunkami roboczymi
konstrukcji zelbetowych 1 postanowieniami niniejszej specyfikacji, zgodnosci z
rysunkami ilo$ci pretdéw w poszczegdlnych przekrojach

, rozstawu strzemion, wykonania hakow, ztacz 1 dlugosci zakotwien pretow oraz mozliwosci
dobrego otulenia pretow betonem. Roboty betonowe podlegaja zasadom odbioru robot
zanikajacych — sprawdzenie uzyskania zadanej wytrzymatosci betonu, sprawdzenie zgodnosci
wymiaréw z dokumentacja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI. Betonowanie: Przy betonowaniu cena jednostkowa

obejmuje:

0 dostarczenie niezbednych czynnikdéw produkeji;

O oczyszczenie podtoza;

O wykonanie deskowania,;

O utozenie mieszanki betonowej w nawilzonym deskowaniu, zabetonowaniem zakotwien i

marek, zaggszczeniem 1 wyréwnaniem powierzchni,
0 pielggnacj¢ betonu,
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0 rozbiorke deskowania,

0 oczyszczenie stanowiska pracy i1 usuniecie materiatow rozbiorkowych poza granice
obiektu. Placi si¢ za roboty wykonane w jednostkach podanych w punkcie 7.

Cena obejmuje wszystkie czynnosci wymienione w SST oraz uporzadkowanie
stanowiska pracy.

10.  PRZEPISY ZWIAZANE.

PN- B-03264:2002 Konstrukcje betonowe, zelbetowe 1 sprezone, Projektowanie
PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne. PN-EN
206-1:2003  Beton

PN-EN 196-1:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenie wytrzymatos$ci

PN-EN196-3:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenie czasdw wigzania i statosci objetosci
PN-EN 196-6:1997 Cement. Metody badan. Oznaczenie stopnia zmielenia

PN-90/B-30010 Cement portlandzki

PN-88/B-30001 Cement portlandzki z dodatkami

PN-EN 1008:2004  Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek

PN-92/D-95017 Surowiec drzewny. Drewno wielkowymiarowe iglaste.
PN-91/D-95018 Surowiec drzewny. Drewno §redniowymiarowe. PN-75/D-96000
Tarcica iglasta ogolnego przeznaczenia. PN-72/D-96002  Tarcica iglasta ogdlnego
przeznaczenia.

PN-76/M-47361/01 Wibratory do zaggszczania betonéw. Wibratory pograzalne.
Parametry podstawowe.
PN-76/M-47361/04 Wibratory do zaggszczania betonéw. Wibratory pograzalne.
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Szczegotowa specyfikacja techniczna nr 3
ZBROJENIE

1. CZESC OGOLNA

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji  technicznej  sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru elementow zelbetowych

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie robot zelbetowych: belek 1 plyt zelbetowych oraz schodow.

1 Zbrojenie: faw i stop fundamentowych

2 Zbrojenie: stropoOw — ptyt i belek

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia  podanew niniejszej SST sa zgodnez obowigzujacymi
odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania zgodnie z SST

1 poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

2.  MATERIALY

2.1. Stal zbrojeniowa

Klasy i gatunki stali zbrojeniowej wg dokumentacji technicznej i wg PN-89/H-84023/6
Warunki mechaniczne i techniczne stali: prety powinny odpowiada¢ normowym
wymogom. Najwazniejsze wymagania dla stali: gladka fi 6mm stal A-0, zebrowana fi

10, fi 12 1 fi 16 mm A-III 34 GS Drut wigzalkowy. Prety powinny by¢ bez peknieé, pecherzy
oraz naderwan widocznych gotym okiem. Odbior stali na budowie bedzie dokonywany na
podstawie atestu, w ktory powinien by¢ zaopatrzony kazdy krag oraz wigzka stali. Wyroby
walcowane gotowe ze stali kl. 1 PN-EN 10025:2002 Atest powinien zawiera¢: znak
wytworey, $rednice nominalna, gatunek stali numer wyrobu lub partii, znak obrobki
cieplnej. Stal zbrojeniowa na budowie nalezy ztozy¢ pod zadaszeniem,

3. SPRZET

Roboty mozna wykona¢ recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego
przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Gigtarka, prostowarka, nozyce inny sprzet potrzebny do zbrojenia,

4.  TRANSPORT

Materialy  moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami  transportu, beton samochodem
specjalistycznym do przewozu betonu (tzw. gruszka). Czas transportu i wbudowania mieszanki
nie moze by¢ dtuzszy niz: 90 minut przy temperaturze otoczenia + 15 st C, 70 minut przy
temperaturze otoczenia + 20 st C, 30 minut przy temperaturze otoczenia + 30 st
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5. WYKONANIE ROBOT Wykonanie zbrojenia.

Prety przed ich uzyciem do zbrojenia nalezy oczys$ci¢ z zendry, luznych ptatkéw, rdzy, kurzu i
btota. Prety zanieczyszczone thuszczem lub farba olejng nalezy opali¢ az do catkowitego
usuni¢cia zanieczyszczen. Czyszcezenie pretdéw powinno by¢ wykonywane metodami nie
powodujacymi zmian we wiasciwosciach technicznych stali ani p6zniejszej ich koroz;ji.
Przygotowanie zbrojenia.

Prety stalowe uzyte do wykonania wkladek zbrojeniowych powinny by¢
wyprostowane.

Haki, odgigcia i rozmieszczenie zbrojenia nalezy wykona¢ zgodnie wg projektu z
réwnoczesnym zachowaniem postanowien normy PN-B-03264:2002

Laczenie pretow nalezy wykona¢ zgodnie z postanowieniami normy PN-B-
03264:2002 Skrzyzowanie pretow nalezy wigza¢ drutem migkkim. Montaz zbrojenia.
Zbrojenie nalezy uktada¢ po sprawdzeniu i odbiorze deskowan. Montaz zbrojenia z
pojedynczych pretow powinien si¢ odbywac bezposrednio w deskowaniu, zaleca si¢ wykonanie
zbrojenia przed ustawieniem szalowania bocznego. Zbrojenie powinno by¢ uktadane wedtug
rozstawu pretow pokazanych w projekcie. Dla zachowania wiasciwej otuliny nalezy uktadane w
deskowaniu zbrojenie podpiera¢ podktadkami betonowymi lub z tworzyw sztucznych o
grubos$ci réwnej grubosci otulenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakos$ci wykonanego zbrojenia bedzie polega¢ na sprawdzeniu zgodnosci z projektem
oraz z podanymi wyzej wymaganiami. Zbrojenie podlega odbiorowi przed betonowaniem.
Kontrola jakos$ci wykonania betonu polega na sprawdzeniu zgodnosci z projektem oraz
podanymi wyzej wymaganiami. Roboty podlegaja odbiorowi.

7. OBMIAR ROBOT Zbrojenie: Jednostka obmiarowa jest 1 tona.

Do obliczenia nalezno$ci przyjmuje si¢ teoretyczng ilo$é(t) zamontowanego
zbrojenia, tj. taczng dlugos$¢ pretow poszczegdlnych srednic pomnozong przez ich cigzar
jednostkowy t/mb. Nie dolicza si¢ stali uzytej na zaktad pretow, przektadek montazowych ani
drutu wigzatkowego. Nie uwzglednia si¢ tez zwickszonej ilosci materialu w wyniku stosowania
przez Wykonawce pretéw o $rednicach wigkszych od wymaganych w projekcie.

8. ODBIOR ROBOT.

Wszystkie roboty objete SST podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych oraz
odbiorowi koncowemu. Odbidr zbrojenia przed przystgpieniem do betonowania bedzie
dokonany przez inspektora nadzoru inwestorskiego 1 potwierdzony wpisem do dziennika
budowy. Odbidr bedzie polegaé na sprawdzeniu zgodnosci zbrojenia z rysunkami roboczymi
konstrukcji zelbetowych 1 postanowieniami niniejszej specyfikacji, zgodnosci  z
rysunkami iloéci  pretow w poszczegolnych przekrojach, rozstawu strzemion, wykonania
hakéw, ztacz 1 dlugosci zakotwien pretdéw oraz mozliwosci dobrego otulenia pretow betonem.
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9.  PODSTAWA PLATNOSCI. Zbrojenie:

Podstawe ptatnosci stanowi cena jednostkowa za 1 tong.

Cena obejmuje dostarczenie materialu, oczyszczenie 1 wyprostowanie, wygiecie, przycinanie,
faczenie oraz montaz zbrojenia za pomoca drutu wigzatkowego w deskowaniu, zgodnie z
projektem 1 niniejszg specyfikacja, a takze oczyszczenie terenu rob6t z odpadami zbrojenia i
usunigcia ich poza teren rob6t. Cena obejmuje wszystkie czynno$ci wymienione w SST oraz
uporzadkowanie stanowiska pracy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

O PN- B-03264:2002  Konstrukcje betonowe, zelbetowe i

sprezone. Obliczenia statyczne i projektowanie

O PN- B-03264:2002/Ap1:2004 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone.
Obliczenia statyczne i1 projektowanie

"1 PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne
"1 PN-89/H-84023-6 Stal okre$lonego zastosowania. Stal do zbrojenia betonu.
Gatunki

O PN-89/H-84023-6Az1:1996 Stal  okreSlonego zastosowania. Stal  do
zbrojenia betonu. Gatunki

O PN- 82/H93215 Walcowka i prety stalowe do zbrojenia i sprezania

O PN- EN ISO15630-1:2004  Stal do zbrojenia i spr¢zania betonu. Metody badan.
Czesc 1.

Prety, walcowka i drut do zbrojenia betonu
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Szczegotowa specyfikacja techniczna nr 4
ROBOTY BETONIARSKIE

1.  WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru stupéw, belek i stropéw zelbetowych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie robot zelbetowych:

Stupy, belki ptyty zelbetowe;

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i wytycznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania zgodnie z SST
1 poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

2. MATERIALY

2.1. Beton B20

Do wykonania konstrukcji zelbetowych mozna stosowaé mieszank¢ wykonang samodzielnie
przez Wykonawce lub mieszanke wykonang w wytworni. Sktadniki mieszanki betonowej jak 1
sama mieszanka betonowa muszg by¢ zgodne z wymaganiami normy i dokumentacji
technicznej. Wymagana mieszanka B—20.

Z zastosowanej mieszanki popra¢ probki, dojrzewanie probek w warunkach budowy, nalezy
przeprowadzi¢ i1 dostarczy¢ wyniki badan wytrzymatosciowych probek.

2.2. Deskowanie

Stosowa¢ deskowania systemowe lub drewniane wykonane zgodnie z normami. Materiaty
stosowane do deskowania nie moga deformowac¢ si¢ pod wptywem warunkéw atmosferycznych
ani na wskutek zetkniecia si¢ z mieszankg betonowa.

3. SPRZET

Roboty mozna wykona¢ recznie lub przy uzyciu ~ dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego
przez inspektora nadzoru inwestorskiego. Betoniarka, samochod specjalistyczny do przewozu
betonu.

4.  TRANSPORT

Materialy  moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami  transportu, beton samochodem
specjalistycznym do przewozu betonu (tzw. gruszka). Czas transportu i wbudowania mieszanki
nie moze by¢ dtuzszy niz: 90 minut przy temperaturze otoczenia + 15 st C, 70 minut przy
temperaturze otoczenia + 20 st C, 30 minut przy
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temperaturze otoczenia + 30 st C

5. WYKONANIE ROBOT Roboty betoniarskie
Muszg by¢ wykonane zgodnie z wymogami PN-EN 206- 1:2003 i PN -63/B-06251.
Betonowanie mozna rozpocza¢ po uzyskaniu zezwolenia inspektora nadzoru
potwierdzonego wpisem do dziennika budowy. Dozowanie sktadnikow do mieszanki betonowej
powinno by¢ dokonane wylacznie wagowo z doktadnoscia: 2% -przy dozowaniu cementu
1 wody, 3%- przy dozowaniu kruszywa. Przy dozowaniu skladnikéw powinno si¢
uwzgledni¢ wilgotnos¢ kruszywa. Mieszanie sktadnikoéw betonowych powinno si¢ odbywac
wytacznie w betoniarkach wymuszonym dziataniu (zabrania si¢ stosowania mieszarek
wolnospadowych). Przed przystgpieniem do ukladania betonu nalezy sprawdzi¢ potozenie
zbrojenia, zgodnos$ci rzednych z projektem, czystosci deskowania  oraz
obecnosci wkladek dystansowych zapewniajagcych wymagana
warstwe otuliny. Mieszanki betonowej nie nalezy wrzuca¢ do deskowania z
wysokos$ci wigkszej niz 75cm od powierzchni na ktdrg spada, Zageszczenie mieszanki recznie
lub wibratorem wgtebnym. Po zakonczeniu betonowania powierzchnie betonu przykry¢, beton
pielegnowac przez polewanie minimum 7 dni.  Rozdeskowanie

konstrukcji  po osiggnigciu  przez beton wytrzymatosci zgodnie z normg (PN-
63/B-06251).

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

Kontrola jakos$ci wykonanego zbrojenia bedzie polega¢ na sprawdzeniu zgodnosci z projektem
oraz z podanymi wyzej wymaganiami. Zbrojenie podlega odbiorowi przed betonowaniem.
Kontrola jakos$ci wykonania betonu polega na sprawdzeniu zgodnosci z projektem oraz
podanymi wyzej wymaganiami. Roboty podlegaja odbiorowi.

7. OBMIAR ROBOT Beton (stopy fundamentowe):
Jednostkg obmiarowg jest 1 m3 — obmiar zgodnie z KNR.

8.  ODBIOR ROBOT.

Wszystkie roboty objete SST podlegaja zasadom odbioru roboét zanikajacych oraz
odbiorowi koncowemu. Odbior zbrojenia przed przystgpieniem do betonowania bedzie
dokonany przez inspektora nadzoru inwestorskiego i potwierdzony wpisem do dziennika
budowy. Odbior bedzie polega¢ na sprawdzeniu zgodnosci zbrojenia z rysunkami roboczymi
konstrukcji zelbetowych i1 postanowieniami niniejszej specyfikacji, zgodnosci z rysunkami ilo$ci
pretow w poszczegolnych przekrojach, rozstawu strzemion, wykonania hakéw, ztacz 1 dtugosci
zakotwien pretdw oraz mozliwo$ci dobrego otulenia pretow betonem. Roboty betonowe
podlegaja zasadom odbioru robét zanikajacych — sprawdzenie uzyskania zgdanej wytrzymatosci
betonu, sprawdzenie zgodnosci wymiaréw z dokumentacja.

9. PODSTAW A PLATNOSCI. Betonowanie:
Przy betonowaniu cena jednostkowa obejmuje :
dostarczenie niezb¢dnych czynnikéw produkcji’
oczyszczenie podloza,

wykonanie deskowania,

[J
0
[J
0 utozenie mieszanki betonowej w nawilzonym deskowaniu, zabetonowaniem
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zakotwien i marek, zageszczeniem i wyréwnaniem powierzchni,
0 pielgegnacje¢ betonu,

0 rozbiorke deskowania,
0 oczyszczenie stanowiska pracy i1 usuniecie materiatow rozbiorkowych poza granice
obiektu.

Ptaci si¢ za roboty wykonane w jednostkach podanych w punkcie 7. Cena obejmuje wszystkie
czynno$ci wymienione w SST oraz uporzadkowanie stanowiska pracy.

10.  PRZEPISY ZWIAZANE.

PN- B-03264:2002 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone, Projektowanie
PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne. PN-EN 206-
1:2003 Beton

PN-EN 196-1:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenie wytrzymatosci

PN-EN196-3:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenie czasOw wigzania i stato$ci objetosci
PN-EN 196-6:1997 Cement. Metody badan. Oznaczenie stopnia zmielenia

PN-90/B-30010 Cement portlandzki

PN-88/B-30001 Cement portlandzki z dodatkami
PN-EN 1008:2004  Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek
PN-92/D-95017 Surowiec drzewny. Drewno wielkowymiarowe iglaste.

PN-91/D-95018 Surowiec drzewny. Drewno $redniowymiarowe. PN-75/D-96000
Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia. PN-72/D-96002  Tarcica iglasta ogdlnego
przeznaczenia.

PN-76/M-47361/01 Wibratory do zaggszczania betonow. Wibratory pograzalne. Parametry
podstawowe.

PN-76/M-47361/04 Wibratory do zaggszczania betonéw. Wibratory pograzalne. Wymagania i
badania.

PN-76/M-47365 Pompy do masy betonowej. Podziat

PN-75/M-47371/01 Maszyny i urzadzenia do transportu masy betonowe;j.

Srodki transportu kotowego specjalistyczne. Podziat
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Szczegotowa specyfikacja techniczna nr 5
ROBOTY MURARSKIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t murowych z cegly stanowigce podstawe do oceny i odbioru tych
rob6t pod wzgledem technicznej prawidlowosci ich wykonania.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1. Specyfikacja ma zastosowanie przy
dokonywaniu odbioréw czesciowych i koncowych robot murowych ceglanych bez zbrojenia.
1.3.Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie §cian budynku.

Zakres obejmuje:
$ciany zewnetrzne gr. 19 1 29 cm z pustaka max kl.15 na zaprawie M-5 Sciany wewngtrzne
nos$ne - z cegly pelnej klasy 15 na zaprawie M-5 kominy - z cegly pelnej klasy 15 na

zaprawie M-5, kominy ponad dachem z cegly klinkierowej petnej klasy 15 spoinowanej na
zaprawie do klinkieru, przewody wentylacyjne i spalinowe wewnetrzne dzialowe - z cegly
dziurawki klasy 10 na zaprawie M.-3 zamurowania otworéw materialem ceramicznym
dostosowanym gruboscia do $cian istniejgcych umozliwiajacym prawidlowe polaczenia murow,
materialy Scienne klasy nie mniejszej niz 10; zaprawa c-w M-5.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST s3a zgodne z odpowiednimi normami i wytycznymi.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego. Roboty
murowe z cegly winny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja techniczng uwzgledniajaca
wymagania norm. Zamawiajacy oczekuje wysokiej jakosci wykonanych prac.

1.6. Organizacja robot budowlanych

Brak szczeg6lnych wymagan.

2. MATERIALY

2 Cegta petna klasy 15 1 cegta klinkierowa pelna klasy 15 wedtug wymogoéw ustalonych w
normach rozdziatu 10. Stosowanie cegly o innych wymiarach jest niedopuszczalne.

3 pustak max kl.15

4 zaprawa c-w M-5

5 zaprawa cementowa M-5

6 zaprawa do klinkieru
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7 ksztaltki ceramiczne - pustaki 19x19c¢m z otworem wewngetrznym 150 mm,;

8 atestowany komin typu SHIEDEL Rondo Plus ( pustak keramzytowy o wymiarach zewn.
36/36) z wktadem ceramicznym , kwasoodpornym o $rednicy min. 18 cm Sktadowanie
elementow - przywiezione na plac budowy elementy nalezy przechowywa¢ w magazynach z
zabezpieczeniem przed opadami atmosferycznymi i mechanicznym uszkodzeniem. Transport
materiatéw — zalecany przyw6z w zestawach — paletach fabrycznych, w oryginalnych
opakowaniach, srodkami gwarantujacymi nieuszkodzenie w trakcie transportu.

3. SPRZET
Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez
inspektora nadzoru inwestorskiego.

4.  TRANSPORT
Zabezpieczone przed uszkodzeniem i przesunigciem elementy ~ mogg by¢ przewozone
dowolnymi §rodkami transportu zaakceptowanymi przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.1. Sciany i $cianki

Sciany gr 24 cm z pustaka gazobetonowego i cegly ceramicznej gr 25 cm wykonaé zgodnie z
normami, zachowujac prawidlowo$¢ wiazania i uktad spoin. Scianki dziatowe z pustakow
ceramicznychj gr. 1/2¢ na zaprawie c-w m. 50. Wykona¢ prawidtowo styki muréw i narozniki.
Przewigzania muru z cegiet stykajacego si¢ lub krzyzujacego z drugim murem wykonanym z
cegly roznigcej si¢ wymiarami od cegly uzytej do pierwszego muru wykonac w trakcie
wykonywania tych murow. Nadproza w murach wykona¢ jako nadproze typu L-19 z belek
prafabrykowanych lub z belek stalowych zabezpieczonych przed korozja i obmurowanych
lub belek zelbetowych betonowanych na miejscu wbudowania zgodnie z projektem
technicznym —cz¢$¢ konstrukcyjna. Mur podtrzymujacy konce belek powinien by¢ wykonany na
zaprawie cementowej klasy minimum M-12. OS$cieznice okienne i drzwiowe powinny by¢
powigzane z murem za pomocg kotew stalowych systemowych. Kotwy powinny by¢ tak
rozmieszczone, aby ich odstep od progu i nadproza nie byt wigkszy niz 25 cm, a ich rozstaw nie
przekraczal 75 cm w drzwiach 1 100 cm w oknach. Osadzenie o$cieznic w murach grubych —
kotwie przytwierdzi¢ do oscieznicy od strony muru, a ich drugi koniec po zagigciu wpusci¢ na
gleboko$¢ co najmniej 25 cm w gniazda w nurze, gniazda wypehi¢ zaprawa cementowa M-5,
M-8. Osadzenie oscieznic stalowych w murach cienkich — o$cieznice osadza¢ w trakcie
murowania przez wpuszczenie cegiet w wyciecie oscieznicy i zwigzanie jej z murem kotwami
wpuszczanymi w spoine poziomg muru na gleboko$¢ co najmniej 25 cm. W Sciankach
zbrojonych jako kotew wykorzysta¢ wktadke zbrojenia $cianki. O$cieznice osadzane w
sciankach istniejgcych lub osadzenie o$cieznic drewnianych - jak w murach grubych. Kominy z
cegly pelnej klasy 15 na zaprawie M-5 kladzionej na petng spoing, spoinowane i oczyszczone
wewnatrz oraz szczegodlnie starannie spoinowane zewnatrz kominy, ponad stropem i dachem
ocieplone styropianem Scm w systemie BSO ; kominy wentylacyjne zamkna¢ czapka betonowa
obrobiong blachg powlekang, na wylotach bocznych zamontowac siatki ze stali nierdzewne;.
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6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ocena jakos$ci bedzie obejmowa¢ wykonanie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi ponize;.
Grubos¢ spoin poziome 12 mm z odchytkg +5-2 mm; pionowe 10 mm z odchytkg +-5 mm; W
murach zbrojonych podtuznie spoiny, w ktérych ma by¢ umieszczone zbrojenie, powinny mie¢
grubo$¢ co najmniej o 5 mm wigkszg niz $rednica pretow, a grubos$é zaprawy powinna
odpowiada¢ wymogom okreslonym w normie PN-67/B-03005. W murach przewidzianych do
tynkowania i spoinowania nie nalezy wypetnia¢ spoin zaprawg na gltebokos¢ 5-10 mm liczac od
lica muru dla muréw niezbrojonych i 10-20 mm dla muréw zbrojonych. Dopuszczalne odchytki
od projektowanych wymiarow: obrys mur6w-w wymiarach poziomych i pionowych calego
budynku — +-50 mm, obrys muro6w-w wymiarach poziomych poszczegdlnych pomieszczen i
kondygnacji +- 20 mm grubo$¢ muréw- dla muréw grubosci L, L i 1 cegla — jak dla cegly uzytej
do wykonania muréw; dla muréw grubosci 1 1/2 cegly +-

10 mm; dopuszczalne odchytki wymiarow otwordw w swietle o$ciezy: dla wymiarow do 100
cm szerokos¢ +6, -3; wysokos¢ +15, -10 dla wymiarow powyzej 100 cm szerokos¢ +10, -5;
wysokos¢ +15, -10 Prawidtowo$¢ wykonania powierzchni 1 krawedzi muru. Zgodnie z
projektem powierzchnia muru winna by¢ ptaszczyzna, katy dwuscienne migdzy ptaszczyznami
$cian zgodne z projektem. Dopuszczalne odchytki: zwichrowania i skrzywienia powierzchni -
nie wigcej niz 6 mm/m 1 nie wigcej niz 20 mm na catej powierzchni $ciany pomieszczenia;
odchylenia krawedzi od linii prostej- nie wigcej niz 4 mm/m i nie wigcej niz 2 na dtugosci 2m;
odchylenie od kierunku pionowego - nie wi¢cej niz 6 mm/m 1 nie wigcej niz 10 na wysokosci
jednej kondygnacji; odchylenie od kierunku poziomego - nie wigcej niz 2 mm/m i nie wigcej niz
20 na catej dtugosci budynku; odchylenie przecinajacych si¢ ptaszczyzn od kata przewidzianego
w projekcie nie wigcej niz 3 mm.

Czynnosci kontrolne:

1. Sprawdzenie wlasnosci fizykochemicznych materialow:

termin badania: przed wykonaniem muréw wykonawca badania: producent materiatow
dokumenty: certyfikaty, atesty, inne wymagane

2. Sprawdzenie wymagan ogo6lnych dotyczacych materiatow:

termin badania: przed wykonaniem muréw wykonawca badania: wykonawca i inspektor
nadzoru sposéb badania: kontrola dokumentéw udokumentowanie: wpis do dziennika budowy
3. Sprawdzenie zgodno$ci z dokumentacjg techniczng: poréwnanie gotowej konstrukcji z
projektem termin badania:wtrakcie wykonywania i przy odbiorze wykonawca badania:
wykonaweca 1 inspektor nadzoru

sposoOb badania :ogledziny zewnetrzne 1 pomiary, przez stwierdzenie wzajemne;j
zgodnosci konstrukcji i projektu.

udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

4. Sprawdzenie prawidtowosci wigzania cegiet w murze, w stykach muréw i naroznikach:
termin badania: w trakcie wykonywania robot i przy odbiorze wykonawca badania: wykonawca
1 inspektor nadzoru

sposoOb badania: ocena wygladu zewnetrznego udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

5. Sprawdzenie grubosci spoin i ich wypetnienia:

termin badania: w trakcie wykonywania murow i przy odbiorze wykonawca badania:
wykonaweca 1 inspektor nadzoru
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sposob badania: ogledziny zewngtrzne i pomiar udokumentowanie: wpis do dziennika budowy
6. Sprawdzenie odchylenia, pionowosci, poziomowosci 1 kata: termin badania: w trakcie
wykonywania murdéw i przy odbiorze wykonawca badania: wykonaweca i inspektor nadzoru
sposob badania: ogledziny zewngtrzne 1 pomiar

Prawidtowos$¢ wykonania kominéw wedlug norm rozdziat 10.

7. OBMIAR ROBOT Roboty podlegaja obmiarowi

Jednostki obmiarowe s3 zgodne z zasadami kosztorysowania wg KNR. Sg to gtownie
Im2, 1 szt wykonanych robot. Opracowanie przedmiaru zgodnie ze standardami
kosztorysowania, obmiar powykonawczy wedtug zasad i jednostek zastosowanych w
przedmiarze. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez wykonawce i utrzymane
w nalezytym stanie przez caly czas trwania robot oraz zostang zaakceptowane przez inspektora
nadzoru inwestorskiego. Obmiary nalezy przeprowadza¢ przed ostatecznym odbiorem,
natomiast obmiary rob6t zanikajacych nalezy przeprowadzi¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar robdt ulegajacych zakryciu przeprowadzi¢ przed ich zakryciem.

8.  ODBIOR ROBOT.

Odbidr obejmuje wszystkie materialy podane w punkcie 2 oraz czynnosci wyszczegolnione w
punkcie 5. wedlug zasad okreslonych w punkcie 6. Dla odbioru wykonanych roboét
wszystkie badania okreslone w punkcie 6 muszg mie¢ wynik dodatni.

9.  PODSTAWA PLATNOSCL
Ptaci si¢ za ustalong ilo§¢ wykonanych robdt w jednostkach podanych w punkcie 7.

10.  PRZEPISY ZWIAZANE. Obowiazujace normy

PN-EN 1806:2002 Ksztattki ceramiczne do kominow jednopowlokowych.
Wymagania i metody badan.

PN-89/B-10425 Przewody dymowe, spalinowe i wentylacyjne z cegly. Warunki i badania
techniczne przy odbiorze.

PN-68/B-10020  Roboty murowe z cegly. Wymagania i1 badania przy odbiorze
PN/B-12050:1996 Cegty budowlane. PN/B-12051:1996  Cegly modularne.
PN/B-12055:1996  Pustaki $cienne modularne. PN/B-12057:1996 Pustaki do $cian
dziatowych.

PN/B-12058:1996  Cegtly klinkierowe budowlane. PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane
zwykle

PN-EN-845-1 Specytikacja wyrobow dodatkowych do murow. Czes¢ 1 Kotwy, listwy
kotwiace, wieszaki 1 wsporniki

PN-EN-845-2 Specyfikacja wyroboéw dodatkowych do muréow. Cze$¢ 2

Nadproza

PN-60/B-85251 Belki nadprozowe zelbetowe zwykte prefabrykowane

L. PN-63/H-84021 Stal dla budownictwa. Gatunki

PN-67/M-80026  Druty okragte ze stali niskoweglowej ogdlnego przeznaczenia
PN-57/M-81001  Gwozdzie budowlane okragte.

PN/B-12030:1996 Wyroby budowlane ceramiczne i transport i pakowanie
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Szczegotowa specyfikacja techniczna nr 6
STOLARKA Drzwiowa i okienna

1. WSTEP

1.1.PrzedmiotSST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji  technicznej  sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru stolarki drewnianej okiennej i drzwiowe;.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie montazu stolarki okiennej 1 drzwiowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST s3a zgodne z odpowiednimi normami i wytycznymi.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego. Zamawiajacy
oczekuje wysokiej jakosci wykonanych prac.

2. MATERIALY

2.1. Okna PCV profil siedmiokomorowy bezotowiowy. Kolor — biaty.

Wbudowac¢ nalezy stolarke kompletnie wykonczong wraz z okuciami.

Skrzydta okienne szklone szktem komorowym o wspotczynniku przenikliwosci ciepta nie
wiekszym niz k=1,1. Okna z funkcjg mikronawiewu i wywietrzakami higrosterowanymi. Okna
wykonane jako konstrukcja ramowa, ze skrzydtami okiennymi rozwieralno/uchylnymi
szklonymi szybami zespolonymi. W oknach kuchni oddziatowej zamontowac siatki przeciw
owadom — siatka w ramie montowana do ramy okiennej, oczko max 2*2 mm.

Drzwi zewnetrzne aluminiowe wg. projektu technicznego U=1,59(W/m2K). Wewngtrzne —
drewniane , ptycinowe petne typowe, gltadkie, zmywalne z o$cieznicg regulowang . W
pomieszczeniach sanitarnych z otworami wentylacyjnymi w dolnej czesci drzwi. PN EN
1192:2001

Drzwi zewnetrzne - Klasyfikacja wymagan wytrzymatosciowych. Drzwi beda przedmiotem
czestego 1 gwaltownego uzytkowania. PN EN 1240 Okna i drzwi. Trwalo$¢ mechaniczna.
Wymagania 1 klasyfikacja.

Drzwi zewngtrzne ,,ciepte” aluminium, przeszklone, szyby zespolone jednokomorowe o
zwigkszonej izolacyjnosci cieplnej (U<= 1,1 W/m2*K); szyby zewnetrzne P4; wyposazenie:
samozamykacz, antaba, zamki patentowe z minimum trzema zestawami kluczy;

Drzwi wewngtrzne wyposazenie: klamki metalowe, szyldy, zamki typu Yale, O$cieznice drzwi
drewnianych regulowane obwiedniowe na calg grubos¢ osciezy. Kolor stolarki zgodnie z
wyborem inwestora.

2.2 Parapety wewnetrzne w czesci dobudowywanej z konglomeratu

zywiczno/marmurowego grubosci 30mm o szerokosci 30cm.
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3. SPRZET
Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzgtu zaakceptowanego przez
inspektora nadzoru inwestorskiego.

4.  TRANSPORT
Zabezpieczone przed uszkodzeniem i przesunigciem elementy ~ moga by¢ przewozone
dowolnymi §rodkami transportu zaakceptowanymi przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie o$ciez y

5.1.1. Przed osadzeniem stolarki nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ wykonania oscieza do
ktérego ma przylega¢ oscieznica. W przypadku wystepujacych wad w wykonaniu oscieza lub
zabrudzenia powierzchni o$cieza, o$cieze nalezy naprawi¢. Powierzchnia os$cieza powinna
by¢ rowna, gladka i1 doktadnie oczyszczona.

5.1.2.Stolarke okienng nalezy zamontowa¢ w prawidlowo rozmieszczonych w punktach oscieza
o rozstawie nie wigkszym niz 70cm w kazdej z czterech krawedzi okna.

5.2. Osadzenie i uszczelnienie stolarki

5.2.1. Osadzenie stolarki okiennej

W sprawdzone 1 przygotowane oscieza nalezy wstawi¢ stolarke na podkiadkach lub
listwach. Elementy kotwiace osadzi¢ w o$ciezach. Ustawienie okna w o$ciez u. Okna i parapety
zewngtrzne montowac ,,w linii“ zachowujac jednakowy odstep od muru i liniowos$¢ (pion 1
poziom) montowanej stolarki w elewacjach. Otwory okienne sg bezwegarkowe. Okno w o$ciezu
trzeba ustawi¢ tak, aby luz po bokach 1 na gorze oscieznicy byt taki sam, dotem dopasowac do
istniejacych parapetdéw wewngtrznych. Odstep pomigdzy oknem a osciezem (luz) ustali¢
stosownie do wymiardéw okien i rozszerzalnosci cieplnej materiatu, z ktérego jest zrobione okno.
Umozliwia on (luz) poprawne ustawienie okna w o$ciezu, uszczelnienie potaczenia i
zamontowanie podokiennikdéw: zewnetrznego oraz wewnetrznego Oscieznicg ustawia si¢ w
poziomie i w pionie, a nast¢pnie

unieruchamia klinami w o$ciezu na czas mocowania do $ciany. Aby nie znieksztalci¢ elementow
oscieznicy, kliny mozna wktada¢ tylko przy narozach, stupkach i $lemionach. Zte utozenie
klindw 1 niewlasciwe zamocowanie okna moze

spowodowac odksztalcenia o$cieznicy: wygigcie, przekoszenie.

Znieksztalcone okno nie bedzie si¢ dobrze otwierac i zamykac. Rozmieszczenie, sposob 1 liczba
punktoéw mocowania wedlug zasad okreslonych przez producenta stolarki (Wykonawca
dostarczy instrukcj¢ montazu inspektorowi nadzoru). Uszczelnienie okna pod wzgledem
termicznym przez wypekienie szczeliny migdzy o$ciezem a o$cieznicg materialem izolacyjnym
dopuszczonym do stosowania do tego celu §wiadectwem ITB. Zabrania si¢ uzywac do tego celu
materiatéw wydzielajacych zwigzki chemiczne szkodliwe dla zdrowia ludzi. Ustawienie okien
nalezy sprawdzi¢ w pionie 1 poziomie. R6znice wymiaréw po przekatnej nie powinny by¢
wigksze od 1 mm przy dt. przekatnej do 1m, 3 mm przy dtugosci przekatnej do

2m, 4 mm przy dtugosci przekatnej powyzej 2m, Osadzone okno po zamontowaniu nalezy
doktadnie zamkng¢. O$cieznice drzwiowe powinny by¢ powigzane z murem za pomoca kotwi
stalowych z bednarki. Kotwie powinny by¢ tak rozmieszczone, aby ich odst¢p od progu i
nadproza nie byt wigkszy niz 25 cm, a ich rozstaw nie przekraczat 75 cm. Osadzenie o$cieznic
stalowych w murach cienkich — o$cieznice osadza¢ w trakcie murowania przez wpuszczenie
cegiel w wycigcie o$cieznicy 1 zwigzanie jej z murem kotwami wpuszczanymi w spoing
poziomg muru na gtebokos¢ co najmniej 25 cm. W Sciankach zbrojonych jako kotew
wykorzysta¢ wktadke zbrojenia $cianki. W $Scianach 1 $ciankach - jezeli o$cieznice przewidziano
do zabudowania w sposob umozliwiajacy licowanie skrzydta drzwiowego z wykonczong
powierzchnig S$ciany - o$cieznice osadza¢ z zachowaniam takiej odleglosci od powierzchni
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muru, aby przyszty tynk i okladzina ceramiczna licowaty si¢ z przylegajacymi do nich
drzwiami (bez uskokow na styku o$cieznica — tynk/ oktadzina). Zamontowac¢ kotki odbojowe.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT Ocena jakosci bedzie obejmowaé:

0 sprawdzenie zgodnosci cech stolarki okiennej z deklarowanymi;

0 sprawdzenie zgodno$ci wymiardw,

0 sprawdzenie pionowosci zamontowanych okien i poprawno$éo zamykania; (otwarte
skrzydlo ma pozostawaco w pozycji otworzonej, nie moze si¢ samoczynnie otwieraco
ani zamykaco );

0 szczelnos¢ stykow okien z murami;

0 sprawdzenia dzialania skrzydet i elementéw ruchomych, oku¢, ciggien oraz ich
funkcjonowania;

0 sprawdzenie prawidtowos$ci osadzenia i uszczelnienia; Roboty inne

0 Sprawdzenie prawidlowosci wykonania wewnetrznych tynkow osciezy pod
wzgledem estetycznym (bezwzgledna liniowo$¢, brak zaglebien 1

odwarstwien), jednorodnos$¢ struktury uzupekionegotynku z tynkiem pierwotnym.
O prawdzenie prawidlowo$ci zamocowania siatek ochronnych okiennych.

7. OBMIAR ROBOT
Zgodnie z cz¢$cig 0gdlng specytikacji

8. ODBIOR ROBOT.
Wszystkie roboty podlegaja odbiorowi. Odbidr obejmuje wszystkie materiaty podane w punkcie
2 oraz czynnosci wyszczegolnione w punkcie 5.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Ptaci si¢ za ustalong ilo§¢ wykonanych robdt w jednostkach podanych w punkcie 7.

Cena obejmuje:

O dostarczenie gotowej stolarki na plac budowy

0 osadzenie stolarki w  przygotowanych otworach z uszczelnieniem 1
ewentualnym obiciem listwami,

0 dopasowanie 1 wyregulowanie,

0 naprawe powstatych uszkodzen,

0 czynnosci  zagospodarowania i utrzymania placu budowy 1 inne okreslone

w specyfikacji czgs$¢ ogdlna i szczegdlowa, roboty porzadkowe na stanowiskach pracy.

10.  PRZEPISY ZWIAZANE. Obowiazujace normy

PN-88/B-10085 Stolarka Budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania PN-88/B-

10085/Az3:2001 Stolarka Budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania PN —75/B-94000
Okucia budowlane. Podziat

PN-B-05000:1996  Okna i drzwi. Pakowanie, przechowywanie i transport

PN-B-30150:97 Kity budowlane trwale plastyczne

Album typowej stolarki okiennej i drzwiowej dla budownictwa ogoélnego B-21 (PR) 84

Stolarka Budowlana. Poradnik — informator. BISPROL 2000
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Szczegotowa specyfikacja techniczna nr 9
PODLOZA POD POSADZKI

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace si¢ do
stosowania materialdow podktadowych oraz wykonywanych z nich podktadow podtogowych.
1.2.  Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt.1.1.

1.3.  Zakres robodt objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie podtozy pod posadzki w obiekcie objetym przetargiem:

- posypka z ubitych materiatow sypkich na podtozu gruntowym gr 20 cm — mieszanka piaskowo
— ZWIirowa;

-podkiady betonowe z betonu B —10 na podtozu gruntowym gr 10 cm

1.4. Okreslenia podstawowe

Okre$lenia podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi normami i wytycznymi, w
szczegolnosci:

Podtoze — element konstrukcji no$nej budynku, na ktérym wykonywana jest podtoga. Podktad —
warstwa lub warstwy materialéw podktadowych wykonane na budowie bezposrednio na
podtozu, zwigzane z nim lub nie zwigzane sitami przyczepnosci lub tez utozone na warstwach
posrednich lub izolujacych w celu uzyskania okreslonych dokumentacja poziomow i

utozenia posadzki.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, SST 1 poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

2. MATERIALY

Wymagania ogdlne dotyczace wlasciwosci materialow

Mieszanka piaskowo —zwirowa 0-32 mm

Podklady na bazie cement - beton B 10 prefabrykowany lub wykonany na budowie. Sktadniki
mieszanki betonowej jak 1 sama mieszanka betonowa musza by¢ zgodne z wymaganiami normy
1 dokumentacji technicznej. Z zastosowanej mieszanki popra¢ probki, dojrzewanie probek w
warunkach budowy, nalezy przeprowadzi¢ i1 dostarczy¢ wyniki badan wytrzymatosciowych
probek.

Pakowanie: Dla  betonu wykonanego na budowie cementw oryginalnych
opakowaniach producenta lub luzem do sktadowania w silosie. Na opakowaniu powinna
by¢ nazwa producenta, nazwa wyrobu, znak kontroli jako$ci, znaki ostrzegawcze wyrobow
fatwo tlukacych si¢ oraz musza zawiera¢ napis “Wyrdb dopuszczony do stosowania w
budownictwie Swiadectwem ITB + podaé numer”. Transport: Cement lub beton - krytymi
srodkami transport. Kruszywo — samochodami samowyltadowczymi

Sktadowanie:

Beton - bezposrednio do wbudowania,

Cement - w pomieszczeniach zabezpieczonych przed wilgocia i wodami
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Kruszywo - na wydzielonych placach sktadowych

3. SPRZET

Roboty mozna wykona¢ recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego
przez inspektora nadzoru inwestorskiego: Betoniarka, samochod specjalistyczny do przewozu
betonu.

4.  TRANSPORT

Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu, beton - samochodem
specjalistycznym do przewozu betonu (tzw. gruszka). Czas transportu i wbudowania mieszanki
nie moze by¢ dluzszy niz: 90 minut przy temperaturze otoczenia + 15 st C, 70 minut przy
temperaturze otoczenia + 20 st C, 30 minut przy temperaturze otoczenia + 30 st C

5. WYKONANIE ROBOT

Do robot przystapi¢ po wykonaniu elementoéw podpodtogowych — poziomy kanalizacyjne,
orurowanie 1 izolacje co 1 ccw; Warstwa piaskowo — zwirowa zageszczona r¢cznie lub
mechanicznie. Beton B-10 gr. 15 cm uktadany z zageszczeniem 1 wypoziomowaniem
powierzchni. Dopuszczalne odchytki: odchylenie powierzchni i krawedzi od plaszczyzny
poziomej: nie wigksze niz 2 mm na 1m i nie wigcej niz 3 mm na catej powierzchni ograniczonej
przegrodami pionowymi. Powierzchnie wygtadzone.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6,1.Sprawdzenie wtasnosci fizykochemicznych materiatow:

termin badania: przed wykonaniem podktadéw (cement, kruszywo); wyniki badania
betonu po okresie dojrzewania;

wykonawca badania: producent materialdow dokumenty: certyfikaty, atesty, inne wymagane
6.2.Sprawdzenie wymagan ogolnych dotyczacych materiatow:

termin badania-przed wykonaniem podktadoéw, wykonawca badania wykonawca 1 inspektor
nadzoru sposéb badania: kontrola dokumentow, udokumentowanie :wpis do dziennika budowy
6.3.Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg techniczng: poréwnanie gotowego elementu z
projektem

termin badania: w trakcie wykonywania i przy odbiorze wykonawca badania: wykonawca 1
inspektor nadzoru

sposoOb badania: ogledziny zewnetrzne 1 pomiary, przez stwierdzenie wzajemnej zgodnosci
konstrukeji 1 projektu.

udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robot jest 1 m2 wykonanej powierzchni i Im3 podtoza. [lo$¢ robot okresla
si¢ na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inspektora nadzoru
inwestorskiego i sprawdzone w naturze.

8.  ODBIOR ROBOT.
Roboty podlegaja odbiorowi (roboty zakryte) wg zasad podanych w punkcie 6, przy czym
odbidr przeprowadza si¢ dla elementow:
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Podstawa do odbioru robdt beda stanowié¢ nastepujace dokumenty:
- dokumentacja techniczna

- dziennik budowy

- za$wiadczenie o jako$ci materiatu

- protokot odbioru materiatlow i wyrobow

9.  PODSTAWA PLATNOSCL

Wedtug zasad okreslonych w stosownych KNR, w szczegodlnosci:
przygotowanie i oczyszczenie podtoza,

zagruntowanie podtoza

wykonanie podtoza

badania laboratoryjne probek betonu;

uporzadkowanie stanowiska pracy.

I O A B B

10.  PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-EN 13318:2002 Podktady podtogowe oraz materiaty do ich wykonania.
Terminologia.

PN-EN 13813:2003 Podktady podtogowe oraz materiaty do ich wykonania.
Materiaty. Wiasciwosci i wymagania. PN-EN-1008:2004 Woda zarobowa
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Szczegotowa specyfikacja techniczna nr 10
IZOLACIJE PRZECIWWILGOCIOWE

1.  WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania i badania przy
odbiorze izolacji bitumicznych stosowanych w budownictwie stanowigce podstawe do oceny
1 przyjecia tych robot pod wzgledem uzytych pod wzglgdem jakosci uzytych materiatow
oraz prawidtowosci wykonania.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST

Wykonanie izolacji wewnetrznych stuzacych jako ochrona przed zawilgoceniem wewnetrznych
powierzchni budowli oraz przed skutkami procesow mokrych przebiegajacych w
pomieszczeniach — izolacje przeciwwilgociowe w pomieszczeniach suchych oraz
przeciwwodne w pomieszczeniach z urzadzeniami sanitarnymi (zabezpieczenie w
przypadku zalania). Nalezy wykona¢ izolacje warstwowe z materiatow rolowych (zalecana
papa termozgrzewalna) na powierzchni zagruntowanej roztworem gruntujgcym.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST s3a zgodne z odpowiednimi normami i wytycznymi.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

2. MATERIALY

Materialy smotowe lub asfaltowe, mieszanie jest niedopuszczalne:

- Roztwor lub emulsja asfaltowa

- Papa termozgrzewalna lub papa i lepiki

Pakowanie: oryginalne opakowania producenta. Na opakowaniu powinna by¢ nazwa
producenta, nazwa wyrobu, znak kontroli jakosci, napis "Wyréb dopuszczony do stosowania w
budownictwie Swiadectwem ITB + poda¢ numer”. Transport: w oryginalnych
opakowaniach krytymi srodkami transportu. Opakowania papy uktada¢ $cisle obok siebie na
migkkim podtozu w celu uniknigcia uszkodzenia . Sktadowanie: w pomieszczeniach
zamknietych w oryginalnych opakowaniach, lepiki 1 emulsje w temperaturach dodatnich.

3. SPRZET
Robotymozna wykona¢ rgcznielub  przy uzyciu dowolnego  typu sprzetu
zaakceptowanego przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

4. TRANSPORT
Materiaty zabezpieczone przed uszkodzeniem moga by¢ przewozone dowolnymi
srodkami transportu zaakceptowanymi przez inspektora nadzoru inwestorskiego.
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5. WYKONANIE ROBOT

Izolacje uktada¢ na trwatym i nieodksztatcalnym podktadzie o czystej, rownej, odttuszczonej 1
odpylonej powierzchni. Temperatura catodobowa podczas wykonywania robot nie nizsza niz 0
st.C. Kazda warstwa izolacji powinna stanowi¢ jednolitg ciagla powloke przylegajaca cala
powierzchnig do powierzchni podktadu lub uprzednio utozonej warstwy izolacji. Wystepowanie
zhuszczen, zaciekow, pecherzy, fald jest niedopuszczalne, podobnie jak stosowanie
uszkodzonych materiatow rolowych. Izolacja pozioma przeciwwodna posadzki parteru i na
Scianach fundamentowych — 2 x papa termozgrzewalna. Zaklady podiluzne i poprzeczne
kazdej warstwy nie mniejsze niz 10 cm. Warstwy ukladane krzyzowo. Zwraca si¢ uwage na
zachowanie ciaglos$ci izolacji poziomej posadzki z izolacjg $cian istniejgcych. Wpusty $ciekowe
tazienkowe osadza¢ bezposrednio w stropie lub podtozu, zas warstwy izolacji wprowadzi¢ do
korpusy lub kielicha wpustu 1 szczelnie z nimi potaczy¢. Rury przewodzace ciecze o
temperaturze nizszej niz 60 st. C prowadzi¢ przez tuleje zamocowane szczelnie w $cianie, a przy
temperaturach powyzej 60 st. C dodatkowo utozy¢ izolacje termiczng miedzy rurg a tuleja.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1.  Sprawdzenie wlasnosci fizykochemicznych materialow:
termin badania: przed wykonaniem izolacji
wykonawca badania: producent materiatéw
dokumenty: certyfikaty, atesty, inne wymagane
2. Sprawdzenie wymagan ogdlnych dotyczacych materiatow:
termin badania: przed wykonaniem izolacjiwykonawca badania:
wykonawca 1 inspektor nadzoru sposéb badania:
kontrola dokumentéw udokumentowanie:  wpis do dziennika budowy
3. Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja techniczng:
poroéwnanie gotowego elementu —
izolacje — z projektem
termin badania: w trakcie wykonywania i przy odbiorze wykonawca badania:
wykonawca 1 inspektor nadzoru sposéb badania:  ogledziny zewng¢trzne 1 pomiary,
udokumentowanie: wpis do dziennika budowy
4. Sprawdzenie przylegania izolacji do podktadu
termin badania: w trakcie wykonywania robot i przy odbiorze wykonawca badania:
wykonawca 1 inspektor nadzoru
sposob badania: ocena wygladu zewnetrznego, wzrokowo i opukiwanie;
udokumentowanie: wpis do dziennika budowy
5. Sprawdzenie osadzenia wpustow 1 wykonania przejs¢:
termin badania: w trakcie wykonywania robot 1 przy odbiorze
wykonawca badania: wykonawca 1 inspektor nadzoru sposob badania:ogledziny
zewnetrzne udokumentowanie:  wpis do  dziennika budowy

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowg robot jest 1 m2 wykonanej izolacji. Illo§¢ robdt okresla si¢ na podstawie
projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez

Inspektora nadzoru inwestorskiego i sprawdzone w naturze.
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8.  ODBIOR ROBOT.

Roboty podlegaja odbiorowi wg zasad podanych w punkcie 6. Odbierane roboty uznane zostang
za wykonane niezgodne z wymogami specyfikacji jezeli cho¢ jedno z badan okre§lonych w
punkcie 6 da wynik ujemny.

Podstawg do odbioru robdt beda stanowic nastgpujace dokumenty:

- dokumentacja techniczna

- dziennik budowy

- za§wiadczenia o jakosci materiatu

9.  PODSTAWA PLATNOSCL
Wedlug zasad okreslonych w stosownych KNR, w szczeg6lnosci:

0 przygotowanie i oczyszczenie podioza,
0 zagruntowanie podtoza i izolacje;
0 uporzadkowanie stanowiska pracy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 13318:2002 Podktady podtogowe oraz materialy do ich wykonania.
Terminologia.
PN-EN 13813:2003 Podktady podtogowe oraz materialy do ich wykonania.

Materiaty. Whasciwos$ci i wymagania.
PN-69/B-10260 Izolacje bitumiczne. Wymagania 1 badania przy odbiorze
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Szczegotowa specyfikacja techniczna nr 11
TYNKI WEWNETRZNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej s3 wymagania okreslajace jakosé
tynkow zwyktych oraz dotyczace wykonania i odbioru tych robot stanowigce podstawe do
oceny i odbioru pod wzgledem technicznej prawidtowosci ich wykonania.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1. Specyfikacja ma zastosowanie przy
dokonywaniu odbiorow czesciowych i koncowych robét tynkowych bez dekoracyjne;j
faktury oraz odbioru podktadow pod tynki szlachetne.

1.3.  Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnos$ci umozliwiajgce 1 majace na
celu wykonanie tynkéw wewngtrznych budynku.

Zakres obejmuje:

1. Tynki wewngtrzne cementowo —wapienne $cian i sufitow i biegow klatek
schodowych;
2. Tynki wewngtrzne cementowe — podtoza pod okladziny $cian plytkami

ceramicznymi; Tynki wykonywane bgda na podtozach ceramicznych i betonowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST s3a zgodne z odpowiednimi normami i wytycznymi.
1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego. Roboty
tynkowe winny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg techniczng uwzgledniajacg wymagania
norm — wykona¢ tynk doborowy sktadajacy si¢ obrzutki, narzutu i gtadzi, spos6b wykonania —
reczny lub mechaniczny wedtug uznania wykonawcy. Zamawiajacy oczekuje wysokiej jakosci
wykonanych prac.

1.6. Organizacja rob6t budowlanych

Brak szczeg6lnych wymagan.

2. MATERIALY
Do zapraw przeznaczonych na wierzchnia warstwe tynku o gladkiej powierzchni nalezy
stosowac piasek przesiewany odpowiadajacy odpowiednim wymaganiom. Sktadowanie
elementow - przywiezione na plac  budowy
elementy nalezy przechowywa¢ w magazynach z zabezpieczeniem przed opadami
atmosferycznymi i mechanicznym  uszkodzeniem.Transport materiatow —
zalecany przywoz w zestawach — paletach fabrycznych, w
oryginalnych  opakowaniach, srodkami gwarantujgcymi nieuszkodzenie w
trakcie transportu.

3. SPRZET
Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez
inspektora nadzoru inwestorskiego.
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4.  TRANSPORT
Zabezpieczone przed uszkodzeniem i przesunigciem elementy ~ moga by¢ przewozone
dowolnymi §rodkami transportu zaakceptowanymi przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

5. WYKONANIE ROBOT

Prace rozpocza¢ po zakonczeniu wszystkich robdt stanu surowego, wykonaniu podtynkowych
robot instalacyjnych, zamurowaniu bruzd 1 przebi¢, oraz po obsadzeniu o$cieznic
okiennych 1 drzwiowych. OczyS$ci¢ 1 przygotowaé podtoze w sposodb zapewniajacy jak najlepsza
przyczepnos¢ zaprawy. Na catej powierzchni $cian i sufitow tynk powinien by¢ $cisle
powigzany z podtozem, w tynkach wielowarstwowych réwniez poszczegodlne warstwy tynku
powinny $cisle do siebie przylega¢ na catej powierzchni. Marka zaprawy uzytej do
wykonania kolejnych warstw winna by¢ nizsza niz marka zaprawy uzyta na warstwe
poprzedzajaca.

Tynki wykonywa¢ w temperaturach powyzej +5 st. C i temperaturze catodobowej powyzej 0O st.
C. — wykonanie rob6t w temperaturach nizszych mozliwe jest pod warunkiem stosowania
rezimu technologicznego dla prowadzenia robdt budowlanych w okresie obnizonych temperatur.
Tynki chroni¢ przed gwaltownych wysychaniem — ostony przed bezposrednim dziataniem
promieni stonecznych i1 wiatru, a w razie koniecznosci nawilza¢ w okresie wigzania woda.
Naroza otwordéw okiennych, drzwiowych i przej$¢ oraz belek chroni¢ wpuszczonymi w tynk
naroznikami z blachy ocynkowanej.Przy os$cieznicach i podokiennikach styk tynku z
powierzchniami wykonczonymi inaczej zabezpieczy¢ przed peknigciami przez odcigcie, to
jest pozostawienie bruzdy szerokos$ci 2 mm przechodzacej przez calg grubos¢ tynku. Wykonac
tynki doborowe trojwarstwowe skladajace si¢ z obrzutki i narzutu wyréwnanego wedtug
pasow lub listew oraz gladzi starannie wygtadzonej, uzyskujac rowna i bardzo gtadka
powierzchni¢. Widoczne miejscowe nierdéwnosci powierzchni otynkowanych wynikajace z
techniki wykonywania tynku sg niedopuszczalne. Wypryski i specznienia, wykwity 1 zacieki
sa niedopuszczalne. P¢knigcia tynkéw sa niedopuszczalane, z wyjatkiem wloskowatych rys
skurczowych tynkéw surowych.

W pomieszczeniach istniejacych w przypadkach koniecznych — dla uzyskania prawidtowych
powierzchnia — mozna wykona¢ tynki miejscowo pogrubione.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

Ocena jakos$ci bedzie obejmowa¢ wykonanie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi ponizej.
Prawidtowos$¢ wykonania powierzchni tynku: odchylenie ptaszczyzny tynku od plaszczyzny i
odchylenie krawedzi od linii prostej: nie wigksze niz 2 mm w liczbie nie wigkszej niz 2 na
dtugosci 2m taty kontrolnej; odchylenie powierzchni i krawedzi od kierunku pionowego: nie
wigksze niz 1,5 mm na Im i nie wigcej niz 3 mm w pomieszczeniu; odchylenie powierzchni i
krawedzi od kierunku poziomego: nie wigksze niz 1,5 mm na 1m i nie wigcej niz 3 mm na catej
powierzchni ograniczonej przegrodami pionowymi; odchylenie przecinajacych si¢ ptaszczyzn
od kata przewidzianego dokumentacja: nie wigcej niz 2 mm na 1 m. Kontrola jakosci robot
obejmowac¢ bedzie:

1. Sprawdzenie wtasnos$ci fizykochemicznych materiatow: termin badania: przed
wykonaniem tynkéw wykonawca badania: producent materiatéw dokumenty: certyfikaty,
atesty, inne wymagane

2. Sprawdzenie wymagan ogdlnych dotyczacych materiatow:
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termin badania: przed wykonaniem tynkéw wykonawca badania:  wykonawca i inspektor
nadzoru

sposob badania: kontrola dokumentéw udokumentowanie: wpis do dziennika budowy
3. Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja techniczna: poréwnanie wykonanych
tynkow z projektem i stwierdzenie ich wzajemnej zgodno$ci za pomoca ogledzin i pomiaru.
termin badania: w trakcie wykonywania i przy odbiorze

wykonawca badania: wykonaweca 1 inspektor nadzoru

sposob badania: ogledziny zewngtrzne i pomiary, przez

wzajemneji zgdodnosci robot wykonanych 1 projektu.
udokumentowanie:  wpis do dziennika budowy
4. Sprawdzenie podtozy:
termin badania:w trakcie wykonywania robot wykonawca i inspektor wykonawca
badania:nadzoru ogledziny
sposob badania:wpis do dziennika budowy udokumentowanie:
5. Sprawdzenie przyczepnosci tynku do podtoza:
termin badania: przy odbiorze
wykonawca badania: wykonawca i inspektor nadzoru sposob badania:  ogledziny zewnetrzne,
opukiwanie udokumentowanie: wpis do dziennika budowy
6.  Badanie grubosci tynku, wygladu powierzchni otynkowanych, sprawdzenie wystepowania
wad 1 uszkodzen:

termin badania: w trakcie wykonywania tynkow 1 przy odbiorze wykonawca badania:
wykonaweca 1 inspektor nadzoru

sposoOb badania: ogledziny zewnetrzne 1 pomiar udokumentowanie: wpis do dziennika

budowy

7. Sprawdzenie odchylenia, pionowosci, poziomowosci i kata:

termin badania: w trakcie wykonywania tynkow 1 przy odbiorze wykonawca badania:
wykonaweca 1 inspektor nadzoru

sposoOb badania: ogledziny zewnetrzne 1 pomiar udokumentowanie: wpis do dziennika

budowy

7. OBMIAR ROBOT

Roboty podlegaja obmiarowi . Jednostki obmiarowe sg zgodne z zasadami kosztorysowania wg
KNR. S3 to gtéwnie Im2, I m wykonanych robdt. Opracowanie przedmiaru zgodnie ze
standardami kosztorysowania, obmiar powykonawczy wedlug zasad i jednostek zastosowanych w
przedmiarze. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez wykonawce i utrzymane w
nalezytym stanie przez caty czas trwania rob6t oraz zostang zaakceptowane przez inspektora
nadzoru inwestorskiego. Obmiary nalezy przeprowadza¢ przed ostatecznym odbiorem, natomiast
obmiary robo6t zanikajacych nalezy przeprowadzi¢ w czasie ich wykonywania.

31



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

8.  ODBIOR ROBOT.

Wszystkie roboty podlegaja odbiorowi. Odbiér obejmuje wszystkie materialy podane w
punkcie 2 oraz czynno$ci wyszczegoOlnione w punkcie 5. wedlug zasad okre§lonych w
punkcie 6. Dla odbioru wykonanych robdt wszystkie badania okre§lone w punkcie 6 musza
mie¢ wynik dodatni.

9.  PODSTAWA PLATNOSCIL.
Ptaci si¢ za ustalong ilo§¢ wykonanych robdt w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. PRZEPISY ZWIAZANE. Obowigzujgce normy

PN-70/B 10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykle. PN-90/B-14501  Zaprawy budowlane
zwykle
PN/B-12030:1996  Wyroby budowlane  ceramiczne i silikatowe.

Pakowanie, przechowywanie i transport
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Szczegotowa specyfikacja techniczna nr 12

PLYTKI POSADZKOWE GRES

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji  technicznej  sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru posadzki z ptytek podtogowych typu Gres.

1.2.  Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt.1.1.

1.3.  Zakres robodt objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie posadzek w obiekcie objetym przetargiem.

1.4.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST s3a zgodne z odpowiednimi normami i wytycznymi.
1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

2. MATERIALY
Piytki posadzkowe gres, w tym dla elementow zewnetrznych mrozoodporne, gatunek I.
Ptytki nieszkliwione.
Twardos¢ - odpornos¢ na zarysowania, oznaczana przez préby
zarysowania mineralami zaszeregowanymi wg skali Mohsa — nie mniej nz 8
Scieralno$¢ - V klasa $cieralnosci
Antyposlizgowos¢ - wyciskanie reliefow i ryfli - reliefy sa to wzory wypukte 1 wkleste na calej
powierzchni ptytek, pozwalajace na uzyskanie cieckawych efektow estetycznych i otrzymanie
ptytki antyposlizgowej, ryfle natomiast sg to podtuzne wyztobienia lub wypuktosci umieszczone
rownolegle do jednego z bokéw plytki; ptytki ryflowane stosowac jako ptytki schodowe.
Elementy uzupeiniajace — katowniki, narozniki, listwy dylatacyjne
Do mocowania plytek mozna stosowa¢ zaprawy cementowe marki 5 MPa lub 8
MPa, zaprawy do ptytek gres lub klej — materiaty o przyspieszonym wigzaniu; dla elementéw
zewngtrznych mrozoodporne;
Do wypetnienia spoin stosowa¢ zaprawy wg PN-75/B-10121, w kolorze ptytek, dla elementow
zewngtrznych mrozoodporne.
Ptytki gres 30*30 cm jak QZ3 struktura naturalna
Powierzchnie spocznikéw schodow zewnetrznych z ptytek gres 30*30 cm jak QZ3
powierzchnia strukturalna, powierzchnia spocznikéw o nawierzchni ryflowej typu
przemystowego (np. jak GP-G); Ptytki gres schodowe zewngtrzne 40*40 cm. Pakowanie: Ptytki
pakowane w pudta tekturowe zawieraja okoto Im2 ptytek. Na opakowaniu powinna by¢
nazwa producenta, nazwa wyrobu, liczba sztuk w opakowaniu, znak kontroli jakosci, znaki
ostrzegawcze wyrobow latwo thukacych si¢ oraz musza zawiera¢ napis "Wyrob dopuszczony do
stosowania w budownictwie Swiadectwem ITB + poda¢ numer”.
Transport: Plytki przewozié w oryginalnych opakowaniach krytymi

srodkami transportu.
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Opakowania uktada¢ §cisle obok siebie na migckkim podtozu wylozonym materiatem
wysciotkowym w celu uniknigcia pothuczenia ptytek.

Sktadowanie: Ptytki i wyktadzing sktada¢ w pomieszczeniach zamknigtych w oryginalnych
opakowaniach, wysoko$¢ sktadowania do 1,8m.

3. SPRZET

Roboty mozna wykona¢ recznie lub przy uzyciu  dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego
przez inspektora nadzoru inwestorskiego. Cigcie ptytek sprzgtem nie powodujagcym
wyszczerbienia i spekania, krawedzie cigte winny by¢ rowne i gladkie i wizualnie nie
odbiega¢ od krawedzi oryginalnych ptytek.

4.  TRANSPORT

Ptytki przewozi¢ w oryginalnych opakowaniach krytymi §rodkami transportu. Opakowania
uktadac $cisle obok siebie na migkkim podtozu wytozonym materialem wys$cidtkowym w celu
unikniecia potluczenia ptytek.

Pozostale materialy zabezpieczone przed uszkodzeniem moga by¢ przewozone dowolnymi
srodkami transportu zaakceptowanymi przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

5. WYKONANIE ROBOT
Wymaga si¢ ulozenia metoda kombinowang — wokodt Scian ptytki w uktadzie réwnoleglym
— szeroko$¢ pasa - “ do 1 ptytki, pole wewnetrzne uktadane diagonalnie. W posadzce montowac
listwy aluminiowe dylatacyjne wtopione w posadzke. W otworach drzwiowych zamontowac
progi listwy dylatacyjne wtopione w posadzke. W obrgbie posadzek nie moze by¢ progow.
Podktady pod posadzke powinny by¢ rowne, trwale i nieodksztatcalne, poziome oraz ze
spadkami w kierunku wpustow podtogowych w pomieszczeniach sanitarnych. Phytki
posadzkowe dobrane wedlug barwy 1 odcienia oraz utozone zgodnie z opisem.
Dopuszczalne odchylenie powierzchni posadzki od poziomu i ustalonych spadkow nie powinno
przekracza¢ 2 mm. Spoiny mig¢dzy ptytkami przez calg dlugo$¢ pomieszczenia powinny tworzy¢
linie proste — dopuszczalne odchylenie 2 mm na 1 m 1 3 mm na calej dlugosci i szerokos$ci
pomieszczenia. Plytki zwigza¢ z podktadem zaprawg klejowa na catej powierzchni,

grubos¢ zaprawy zgodnie z instrukcja producenta.

Spoiny o grubosciach 3 do 4 mm w catosci wypetnione barwiong zaprawg do fugowania.
Do oktadzin elementéw zewnetrznych stosowaé materialty mrozoodporne. W miejscach
przylegania do $cian posadzke wykonczy¢ cokotem wysokosci 15 cm a w
pomieszczeniach sanitarnych okladzing $cian z ptytek. W miejscach styku dwoch odrgbnych
posadzek stosowac listwy posadzkowe wtopione w posadzki (a nie naktadane na posadzki).
Dopuszcza si¢ stosowanie w narozach i na krawedziach oktadanych ptytkami powierzchni
listew wykonczeniowych PVC, pod warunkiem dobrania koloru do koloru ptytek i takiego ich
zamocowania aby powierzchnia ptytek i naroznika licowaly si¢. Uwaga: w kazdym biegu
schodowym pierwszg i ostatnig podstopnice wytozy¢ ptytkami gres cigtymi w ukos$ne pasy, na
przemian w w kolorach czarnym i zottym.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

1. Sprawdzenie wtasnos$ci fizykochemicznych materiatow: termin badania: przed
wykonaniem podtozy i posadzek wykonawca badania: producent materialow dokumenty:
certyfikaty, atesty, inne wymagane
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2. Sprawdzenie wymagan ogdlnych dotyczacych materiatow: Termin badania: przed
wykonaniem podtozy i posadzek
wykonawca badania: wykonaweca i inspektor nadzoru sposob badania:
kontrola dokumentéw udokumentowanie:  wpis do dziennika budowy
3. Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja techniczng:  poréwnanie
gotowego elementu (podktady, izolacje, wylewka, posadzka) z projektem termin badania:
w trakcie wykonywania i przy odbiorze
wykonawca badania: wykonaweca i inspektor nadzoru
sposoOb badania: ogledziny zewnetrzne 1 pomiary, przez stwierdzenie
wzajemnej zgodnos$ci konstrukeji 1 projektu. udokumentowanie: wpis do dziennika budowy
4. Sprawdzenie prawidlowos$ci wykonania powierzchni:
termin badania: w trakcie wykonywania robo6t i przy odbiorze
wykonawca badania: wykonawca i1 inspektor nadzoru sposob badania:
ocena wygladu zewnetrznego,
pomiar udokumentowanie: wpis do dziennika budowy
5. Sprawdzenie prostoliniowosci spoin, ich grubosci i wypelnienia:
termin badania: przy odbiorze
wykonawca badania: wykonaweca i inspektor nadzoru sposéb badania:  ogledziny zewnetrzne
1 pomiar udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

6. Sprawdzenie zwigzania posadzki z podlozem: termin badania: przy odbiorze
wykonawca badania: inspektor nadzoru sposob badania:  ogledziny zewnetrzne

7. Sprawdzenie wykonczenia posadzki: termin badania: przy odbiorze
wykonawca badania: inspektor nadzoru sposob badania:  wzrokowo

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robot jest 1 m2 wykonanej powierzchni posadzki. Ilo§¢ robot okresla si¢
na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inspektora nadzoru
inwestorskiego i sprawdzone w naturze.

8.  ODBIOR ROBOT.

Roboty podlegaja kontroli wykonania zgodnie z zapisem punktu 5 wg zasad podanych w
punkcie 6. Posadzki zostang odebrane jezeli wszystkie proby opisane w punkcie 6 uzyskaja
wynik pozytywny. Podstawg do odbioru robot beda stanowi¢ nastepujace dokumenty:

- dokumentacja techniczna

- dziennik budowy

- zaswiadczenie o jako$ci materiatu

- protokoly odbioru poszczegodlnych etapdéw robot zanikajacych (podtozy, warstw
posadzkowych)

- protokot odbioru materiatow 1 wyrobow
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9.  PODSTAWA PLATNOSCL
Wedlug zasad okreslonych w stosownych KNR, w szczeg6lnosci:
O przygotowanie i oczyszczenie podioza,

0 zagruntowanie podtoza

0 wyrownanie podioza

0 obtozenie posadzki ptytkami;

0 wykonanie cokotow i innych elementéw

0 uporzadkowanie pomieszczenia po wykonanych pracach.

10.  PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-EN 13318:2002 Podktady podlogowe oraz materiaty do ich wykonania.
Terminologia.

PN-EN 13813:2003 Podktady podlogowe oraz materiaty do ich wykonania.

Materialy. Wiasciwosci i wymagania.

PN-63/B-10145 Posadzki z ptytek kamionkowych, klinkierowych i lastrykowych.
Wymagania i1 badania techniczne przy odbiorze.

PN-B-10107:1998  Tynki i zaprawy budowlane. Zaprawy pocienione do ptytek
mineralnych

PN-B-10107:1998 Az1:2000 Tynki i zaprawy budowlane. Zaprawy pocienione do ptytek
mineralnych (Zmiana Az1)

PN-B-10109:1998  Tynki i zaprawy budowlane Suche mieszanki tynkarskie

PN-EN 177:1997 Piytki 1 ptyty ceramiczne prasowane na sucho o
nasigkliwo$ci wodnej 3procent < E <= 6 procent (Grupa BIIA)

PN-EN 177:1997/Ap1:2003Ptytki i ptyty ceramiczne prasowane na sucho o nasigkliwosci
wodnej 3 procent < E <= 6 procent (Grupa BIIA)

PN-EN 178:1998 Phytki 1 plyty ceramiczne prasowane  na sucho o
nasigkliwo$ci wodnej 6% < E <= 10% (Grupa Bllb)

PN-EN 178:1998/Ap1:2003Ptytki i ptyty ceramiczne prasowane na sucho o nasigkliwosci
wodnej 6% < E <= 10% (Grupa Bllb)

PN-EN-1008:2004  Woda zarobowa
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Szczegotowa specyfikacja techniczna nr 13
ROBOTY MALARSKIE

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji  technicznej  sa wymagania
dotyczace wykonania malowania $cian i sufitow oraz elementéw metalowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie robdt malarskich i zwigzanych z nimi czynnosci i dotyczg wykonania
nastgpujacych robot:

- malowanie tynkow $cian, sufitéw, biegdw klatki schodowej;

- malowanie elementow stalowych;

- malowanie rurociggow

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST s3a zgodne z odpowiednimi normami i wytycznymi.
1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

2. MATERIALY Materiaty podstawowe:

Woda — do przygotowania farb stosowa¢ mozna wode zdatng do picia.
Niedopuszczalne jest stosowanie wod §ciekowych, kanalizacyjnych, bagiennych oraz wody
zawierajacej thuszcze organiczne, oleje 1 mul.

Farby budowlane gotowe:

0 Farba emulsyjna kolory biata oraz $rednio nasycone ciepte — bez, krem, morela
O Farba olejna do gruntowania i nawierzchniowa do wymalowan wewng¢trznych
dopuszczona do stosowania bez okresu karencji;

Szpachlowka, rozpuszczalniki i rozcienczalniki

Materialy pomocnicze: Gwozdzie, wkrety, gips,

3. SPRZET
Roboty mozna wykona¢ rgcznie lub przy uzyciudowolnego typu sprzetu zaakceptowanego
przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

4.  TRANSPORT
Materiaty zabezpieczone przed uszkodzeniem moga by¢ przewozone dowolnymi
srodkami transportu zaakceptowanymi przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

5. WYKONANIE ROBOT
Przy malowaniu powierzchni wewnetrznych temperatura nie powinna by¢ nizsza niz
+8st. C. W Okresie zimowym pomieszczenia nalezy ogrzewacé. W czasie malowania

37



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

niedopuszczalne jest nawietrzanie malowanych powierzchni cieptym powietrzem

od przewodow wentylacyjnych i1 urzadzen ogrzewczych. Prace mozna rozpocza¢ po:

- Malowanie $cian i elementéw stalowych: catkowitym ukonczeniu robét instalacyjnych i
elektrycznych — z wyjatkiem montazu urzadzen, armatury i biatego osprzetu; catkowitym
utozeniu posadzek; usunieciu usterek na stropach i $cianach;

- Malowanie rur: po pozytywnej probie szczelnosci

Przygotowanie podioza:

powierzchnie oczyszczone z kurzu i brudu, tynki rowne gtadkie;

powierzchnie metalowe oczyszczone zgodnie z wymaganiami normy PN-ISO 8501-

1:1996. Powierzchnie gruntowac srodkami dopuszczanymi dla danej farby nawierzchniowej;
Gtadz gipsowa wykona¢ dla uzyskania gtadkos$ci powierzchni — niedopuszczalne jest naktadanie
gipsu w celu rownania $cian (wymagana kategoria tynku V). Powtoki z farb emulsyjnych
powinny by¢ niezmywalne przy stosowaniu srodkéw myjacych i dezynfekujacych. Powloki
powinny dawac¢ aksamitno — matowy wyglad powierzchni; barwa powtok powinna by¢ jednolita
bez smug i plam, powierzchnia powtok bez uszkodzen i §ladow pedzla. Powtoki z farb i
lakieréw olejnych powinny mie¢ barwg jednolita, bez smug, zaciekéw, zmarszczen i pecherzy,
plam i zmiany odcienia. Kazda kolejng warstwe¢ malowa¢ w innym odcieniu. Malowanie i prace
towarzyszace wykona¢ zgodnie ze sztukg budowlana.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

1. Sprawdzenie wlasnosci fizykochemicznych materialow: termin badania:  przed
wykonaniem malowania wykonawca badania: producent materialéw dokumenty:
certyfikaty, atesty, inne wymagane

2. Sprawdzenie wymagan ogo6lnych dotyczacych materiatow: termin badania: przed
wykonaniem malowania wykonawca badania: wykonaweca 1 inspektor nadzoru sposob
badania: kontrola dokumentéw udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

3. Badanie powlok malarskich — sprawdzenie wygladu zewnetrznego, dla farb
olejnych sprawdzenie powtoki na zarysowanie i uderzenie, sprawdzenie elastycznos$ci oraz
twardosci 1 przyczepno$ci do podtoza

termin badania: przy odbiorze

wykonawca badania: wykonaweca i inspektor nadzoru sposéb badania:  ogledziny zewnetrzne
udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robot jest 1 m2 powierzchni malowanej, 1 m listwy, rury itp.

8.  ODBIOR ROBOT.

Roboty podlegaja odbiorowi wg zasad podanych ponize;j.

- wizualne ogledziny;

- zaswiadczenia o jakosci materiatu

- protokoty odbioru poszczegolnych etapdw robot zanikajacych

9.  PODSTAWA PLATNOSCL
Wedlug zasad okreslonych w stosownych KNR 1 umowy
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10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbami wodnymi i
wodorozcienczalnymi farbami emulsyjnymi

PN-69/B-10285 Roboty malarskie budowlane farbami, lakierami i emaliami na spoiwach
bezwodnych

PN-EN —ISO 12944-7:2001 Farby i lakiery. Ochrona przed korozja .. Cz¢$¢ 7.
Wykonywanie i nadzor prac malarskich. PN-EN-1008:2004Woda zarobowa
PN-C-81911:1997  Farby epoksydowe do gruntowania odporne na czynniki chemiczne
PN-C-81901:2002  Farby olejne i alkaidowe

PN-C-81608:1998  Emalie chlorokauczukowe

PN-C-81914:2002  Farby dyspersyjne stosowane wewnatrz. PN-ISO 8501-1:1996
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Szczegotowa specyfikacja techniczna nr 14
OKLADZINY SCIAN — PLYTKI GLAZUROWANE

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace
jako$ci 1 warunkoéw wykonania i odbioru oktadzin §cian wewnatrz i zewnatrz budynkow z
ptytek ceramicznych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1. Specyfikacja ma zastosowanie przy
dokonywaniu odbioréw czesciowych i koncowych robot oktadzinowych.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie oktadzin wewngtrznych 1 zewnetrznych z ptytek.

Zakres obejmuje: Okladziny wewngtrzne $cian wezldw sanitarnych, kuchennych i
pomieszczen porzagdkowych; Oktadziny wewnetrzne $cian pomieszczen komunikacyjnych;
Oktadziny zewnetrzne cokotéw budynku i elementow zewngtrznych — §ciany podjazdu,
schodow;

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami 1 wytycznymi.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego. Uktadanie
plytek winno by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg techniczng uwzgl¢dniajaca wymagania
norm i instrukcje producenta. Zamawiajacy oczekuje wysokiej jakosci wykonanych prac.

1.6. Organizacja rob6t budowlanych

Brak szczeg6lnych wymagan.

2. MATERIALY

Materialty przeznaczone do wbudowania — bezwzglednie 1 gatunku.

Kolorystyka i wymiary do uzgodnienia z uzytkownikiem, przy czym wymaga si¢ wyceny 30%
plytek typu ,,dekor” do pomieszczen sanitarnych. Ptytki dla wytozenia na $cianach w
pomieszczeniach komunikacji — jak posadzkowe. Do mocowania plytek nalezy uzy¢ gotowe
zaprawy lub kleje. Do wypelnienia spoin stosowac zaprawy wg PN-75/B-1012 w kolorze
ptytek. Na opakowaniu powinna by¢ nazwa producenta, nazwa wyrobu, liczba sztuk w
opakowaniu, znak kontroli jako$ci, znaki ostrzegawcze wyrobow tatwo ttukacych si¢ oraz
musza zawiera¢ napis “Wyrob dopuszczony do stosowania w budownictwie Swiadectwem ITB
+ poda¢ numer”. Sktadowanie elementéw - przywiezione na plac budowy elementy nalezy
przechowywa¢ w magazynach z zabezpieczeniem przed opadami atmosferycznymi i
mechanicznym uszkodzeniem.
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Opakowania uktadac $cisle obok siebie na migkkim podtozu wytozonym materiatem
wysciotkowym w celu uniknigcia potluczenia ptytek. Wysokos¢ sktadowania do 1,8m, nie
wigcej niz zalecenia producenta. Zaprawy i kleje sktadowa¢ w warunkach zapewniajacych
zachowanie wlasciwosci fizykochemicznych wyrobow.

Transport materiatow — zalecany przywoz w zestawach — paletach fabrycznych, w oryginalnych
opakowaniach, $rodkami gwarantujacymi nieuszkodzenie w trakcie transportu.

3. SPRZET

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez
inspektora nadzoru inwestorskiego. Cigcie ptytek sprzetem nie powodujacym wyszczerbienia i
spekania, krawedzie cigte winny by¢ rowne i gladkie 1 wizualnie nie odbiega¢ od krawedzi
oryginalnych ptytek.

4.  TRANSPORT
Zabezpieczone przed uszkodzeniem 1 przesuni¢gciem elementy moga by¢
przewozone dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Prace rozpoczaé po zakonczeniu robot instalacyjnych wraz z ich sprawdzeniem (préby),
przed montazem osprze¢tu (bialty montaz) 1 armatury oraz urzadzen, rowniez po zakonczeniu
robot budowlanych wykonczeniowych (bez robot malarskich i skrzydet drzwiowych).
Oktadziny wykonywa¢ w temperaturach powyzej +5 st. Okladziny uktada¢ po pozytywnym
odbiorze podtoza. Oktadzing uktada¢ od dotu warstwami poziomymi ze spoing szerokosci 2-3
mm w cato$ci wypelniong barwiong zaprawg do fugowania. Ptytki dobrane wedlug barwy i
odcienia — zaleca si¢ stosowanie plytek z jednej partii produkcyjnej dla odrgbnego
pomieszczenia. Spoiny mi¢dzy plytkami przez catg dlugos¢ pomieszczenia powinny tworzy¢
linie proste — dopuszczalne odchylenie 2 mm na 1 m i 3 mm na calej dtugosci 1
szeroko$ci pomieszczenia. Plytki zwigzac¢ z podkladem warstwa wigzaca zaprawg klejowa na
catej powierzchni, grubo$¢ zaprawy zgodnie z instrukcja producenta. Dopuszcza si¢ stosowanie
w narozach 1 na krawedziach oktadanych ptytkami powierzchni listew wykonczeniowych PVC
wewnetrznych i1 zewngtrznych, pod warunkiem dobrania koloru do koloru plytek i takiego
ich zamocowania, aby powierzchnia ptytek i1naroznikoéw licowaty si¢. Powierzchnia
oktadziny z ptytek powinna licowa¢ si¢ z powierzchnig o$cieznic drzwiowych. Plytki
rozmierzy¢ 1 uktada¢ na $cianach w taki sposob, aby nie stosowac plytek przycinanych
mniejszych niz " plytki. Przecinanie ptytek dopuszcza si¢ przy obrabianiu rur, otwordw itp. i
tylko w takim przypadku, gdy nie ma innej mozliwosci przyklejenia ptytki - zasadniczo
wymaga si¢ wycinania otworow na rury. W miejscach tych nalezy na element przechodzacy
prze plytke nalozy¢ w trakcie jego wbudowywania estetyczne ostony.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1. Sprawdzenie wlasnosci fizykochemicznych materialow: termin badania: przed
wykonaniem oktadzin wykonawca badania: producent materiatow dokumenty: certyfikaty,
atesty, inne wymagane

2. Sprawdzenie wymagan ogo6lnych dotyczacych materiatow: termin badania: przed
wykonaniem oktadziny wykonawca badania: wykonaweca 1 inspektor nadzoru
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sposob badania: kontrola dokumentow

udokumentowanie: wpis do dziennika budowy
3. Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja techniczng

termin badania: w trakcie wykonywania i przy odbiorze
wykonawca badania: wykonawca i inspektor nadzoru
sposoOb badania: ogledziny zewnetrzne 1 pomiary,

przez stwierdzenie wzajemnej zgodno$ci oktadziny 1 projektu oraz uzgodnien
udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

4. Sprawdzenie prawidtowosci wykonania powierzchni:

termin badania: w trakcie wykonywania robo6t i przy odbiorze

wykonawca badania: wykonaweca i inspektor nadzoru sposob badania:

ocena wygladu zewnetrznego, pomiar udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

5. Sprawdzenie prostoliniowosci spoin, ich grubosci 1 wypetnienia:

termin badania: przy odbiorze

wykonawca badania: wykonawca 1 inspektor nadzoru sposob badania:  ogledziny zewngtrzne
i pomiar udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

6. Sprawdzenie zwigzania okladziny z podtozem: termin badania: przy odbiorze
wykonawca badania: inspektor nadzoru sposob badania:  ogledziny zewnetrzne

7. Sprawdzenie wykonczenia oktadziny: termin badania: przy odbiorze
wykonawca badania: inspektor nadzoru sposob badania:  wzrokowo

7. OBMIAR ROBOT

Roboty podlegajg obmiarowi . Jednostki obmiarowe sg zgodne z zasadami kosztorysowania wg
KNR. S3 to gtéwnie 1m2, 1 m wykonanych robdt. Opracowanie przedmiaru zgodnie ze
standardami kosztorysowania, obmiar powykonawczy wedlug zasad i jednostek zastosowanych
w przedmiarze. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez wykonawce i
utrzymane w nalezytym stanie przez caly czas trwania robot oraz zostang zaakceptowane przez
inspektora nadzoru inwestorskiego. Obmiary nalezy przeprowadzaé przed ostatecznym
odbiorem.

8.  ODBIOR ROBOT.

Wszystkie roboty podlegaja odbiorowi. Odbidr obejmuje wszystkie materiaty podane w punkcie
2 oraz czynnosci wyszczegolnione w punkcie 5 wedtug zasad okreslonych w punkcie 6. Dla
odbioru wykonanych rob6t wszystkie badania okreslone w punkcie

6 muszg mie¢ wynik dodatni.

9. PODSTAWA PLATNOSCL
Ptaci si¢ za ustalong ilo$¢ wykonanych robdt w jednostkach podanych w punkcie 7.
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10.  PRZEPISY ZWIAZANE. Obowiazujace normy
PN-B-10107:1998  Tynki i zaprawy budowlane. Zaprawy pocienione do ptytek mineralnych

PN-B-10107:1998 Az1:2000 Tynki i zaprawy budowlane. Zaprawy pocienione do ptytek
mineralnych (Zmiana Azl)

PN-B-10109:1998  Tynki i1 zaprawy budowlane Suche mieszanki tynkarskie

PN-EN 177:1997 Plytki i ptyty ceramiczne prasowane na sucho o nasigkliwosci
wodnej 3 procent < E <= 6 procent (Grupa BIIA)

PN-EN 177:1997/Ap1:2003 Plytki i ptyty ceramiczne prasowane na sucho o nasigkliwos$ci
wodnej 3 procent < E <= 6 procent (Grupa BIIA)

PN-EN 178:1998 Ptytki i ptyty ceramiczne prasowane na sucho o nasigkliwos$ci
wodnej 6% < E <= 10% (Grupa Bllb)

PN-EN 178:1998/Ap1:2003 Ptytki i1 ptyty ceramiczne prasowane na sucho o nasigkliwos$ci
wodnej 6% < E <= 10% (Grupa Bllb)

43



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Szczegbdtowa Specyfikacja Techniczna Nr 18

POSADZKI Z WYKLADZIN ELASTYCZNYCH

1.0 Wstep

1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z
utozeniem wyktadzin PCV Tarkett Optima, wraz z technologia uktadania.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych specyfikacja

Wykonanie posadzki z wyktadzin rolowanych, w tym przygotowanie podtoza, czyszczenie i
odkurzanie, impregnacja powierzchni.

2.0 Okreslenie podstawowe

wyktadzina PCV np. TARKETT OPTIMA lub réwnowazna masy klejowe
zaprawy samopoziomujace np. Ceresit CN72 lub rownowazna

Materiaty

Wyktadzina homogeniczna np. PCV Tarkett Optima lub rownowazna: Specyfikacja techniczna:
grubos¢ catkowita : 2mm waga catkowita : 2800g/m2
grupa $cieralnosci wg EN - 660 - 2 : Grupa P

odporno$¢ na nacisk punktowy wg EN 424 : odporna oddziatywanie krzesta na rolkach wg EN 425 :
odporna klasa ogniotrwatosci wg EN 13501 - 1: Bfls1
wlasciwosci antyposlizgowe wg DIN 51130 : R9 wlasciwosci antystatyczne wg EN 1815 : >2Kv

odporno$¢ barwy na $wiatto wg EN ISO 105 - B02 : >6 odporno$¢ chemiczna wg EN 423 : dobra
odpornos¢

odporno$¢ na rozwdj bakterii i grzybéw wg DIN EN ISO 846 - A/C : odporna, nie pozwala na rozwoj
kolory : 30 kolorow

Sprzet
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Do cigcia materialdow posadzkowych uzywac narzedzi dostosowanych do twardosci plyt materiatu.
Sprzet stosowany do robot budowlano - montazowych musi by¢ uzytkowany zgodnie ze swoim
przeznaczeniem w zakresie zgodnym z dokumentacjg techniczno - ruchows.

Sprzet musi odpowiada¢ wymaganym przepisom eksploatacyjnym w zakresie wymagan uzytkowych,
utrzymania odpowiedniego stanu technicznego, cze¢stotliwosci i zakresu kontroli stanu technicznego,
przestrzegania warunkéw BHP i ochrony P.poz w czasie uzytkowania sprz¢tu. Sprzet jesli tego
wymaga powinien posiadac¢ certyfikat B. Wykonawca jest zobowigzany sprawdzi¢ wazno$¢
odpowiednich dokumentow.

Transport

Transport powinien odbywac si¢ krytymi srodkami transportu. UlozZenie 1 zabezpieczenie fadunku
powinno by¢ zgodne z przepisami transportowymi dotyczacymi transportu samochodowego. Rolki
przechowywa¢ w miejscu suchym i przewiewnym, nie wystawionym na bezposrednie dziatanie
promieni stonecznych i opadow atmosferycznych. Materiat izolowa¢ od podtoza sktadajac je np. na
podestach.

Wykonanie robot
Wyktadzina TARKETT réwnowazna

Podtoze pod wyktadzing powinno by¢ gtadkie, o odpowiedniej wytrzymatosci, rowne, suche,
oczyszczone z wszelkich zanieczyszczen i przygotowane zgodnie z przepisami budowlanymi. W celu
uzyskania jak najlepszej jakosci podtoza przy podktadach cementowych, zaleca si¢ stosowanie mas
wygladzajacych (samopoziomujgcych) renomowanych producentéw przeznaczonych do stosowania
pod wyktadziny elastyczne. Zaktada si¢ wykonanie masy samopoziomujacej gr. 2 - Smm. Wilgotno$¢
podtoza (CM - %) nie powinna by¢ wyzsza niz 2,0%. Dobre beda zatem wszystkie te rodzaje posadzek
ktore sg rowne, posiadaja mocng strukture, sg pozbawione rys oraz peknig¢. Podloza te powinny by¢
odpowiednio suche. Posadzka musi by¢ szczelna i nie nasigkliwa. Montaz wyktadzin zgodnie z
fachowymi regutami powinien odbywac si¢ w temperaturze otoczenia o wartosci okoto +18°C jak
rowniez w warunkach wilgotnos$ci wzglednej — max. 65% (idealna wilgotnosc¢ to 40 - 60%). Natomiast
temperatura samej podlogi nie powinna by¢ nizsza niz 15°C. Do montazu wyktadzin PCV TARKETT
OPTIMA powinien by¢ stosowany klej dyspersyjny. Nalezy uzywac kleju zgodnego z zaleceniami
producenta. Arkusze wyktadziny nalezy laczy¢ przy pomocy sznura spawalniczego Tarkett. Wokot
$cian pomieszczenia wykonac listwy cokotowe dopasowane do wyktadziny wysoko$¢ wywinigcia na
sciang 10cm.

W przypadku jakichkolwiek watpliwos$ci nalezy zapozna¢ si¢ ze szczegdtowq instrukcja montazu
producenta wyktadzin a.

Kontrola jako$ci robot

Za jako$¢ materialow odpowiada producent, ktéry jest zobowigzanych do wystawienia stosownych
deklaracji zgodno$ci z aprobatg techniczng oraz przedstawi¢ atesty higieniczne. Prze przystgpieniem do
robot wykona¢ badanie wilgotno$ci podtoza. Nalezy zbada¢ twardo$¢ posadzki betonowej jak rowniez
jej wyrownanie na dlugosci 2,5m mierzonej tatg, gdzie nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 1 - 2 mm.
Kazda partia wyprodukowanego materiatlu gotowego ma by¢ sprawdzana pod wzgledem jakosci
wykonania, gatunku oraz utrzymania wymiarow.

Obmiar robot
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Jednostka obmiarowa jest 1m2 ukladanej powierzchni. Do ptatnosci przyjmuje si¢ ilos¢ m2 wykonanej
i odebranej podtogi.

Odbidr robot

Odbiory nalezy przeprowadza¢ dla kazdej posadzki w poszczegdlnych pomieszczeniach osobno. W
protokole nalezy odnotowac¢ fakt wykonania poprawek, okreslajac ich rodzaj i miejsce. Podstawa
odbioru robot sa badania obejmujace:

sprawdzenie materiatow

sprawdzenie warunkow prowadzenia robot sprawdzenie prawidtowosci wykonanych robot

Po odbiorze sporzadza si¢ protokét powykonawcezy, ktory zawiera szczegotowy obmiar robot. W
przypadku wystapienia poprawek w protokodle nalezy odnotowac ten fakt z okresleniem terminu ich
wykonania.

PRZEPISY ZWIZANE

,»Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano - montazowych. ”. Arkady, Warszawa

1988.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

1. Czeg$¢ ogdlna

Niniejsza Specyfikacj¢ Techniczng wykonania i odbioru rob6t budowlanych sporzadzono
zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 roku w sprawie szczegotowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfi-kacji technicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonal-no — uzytkowego (Dz. U. Nr 202 poz. 2072 z 2004 roku z
pdzniejszymi zmianami).

Specyfikacja ta stanowi opracowanie zawierajace w szczegolnosci zbiory wy-magan, ktore sg
niezbedne do okreslenia standardu i jako$ci wykonania rob6t, w za-kresie sposobu wykonania robot
budowlanych, wtasciwosci wyrobow budowlanych oraz oceny prawidtowosci wykonania
poszczegolnych robot.

1.1. Przedmiot zaméwienia
Branza: Instalacje wentylacji mechanicznej

Specyfikacja robot wg Wspdlnego Stownika Zaméwien CPV:
45331200-8 Instalowanie urzadzen wentylacyjnych i klimatyzacyjnych.

1.2. Przedmiot i zakres robdt objetych w Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg warunki techniczne wykonania i odbio-ru instalacji
wentylacji mechanicznej. Zakres warunkow technicznych wykonania i od-bioru obejmuje wymagania
dotyczace montazu oraz odbioru instalacji wentylacyj-nych, w tym przede wszystkim: robot
przygotowawczych, montazu przewodow, urzg-dzen oraz pozostatych elementow instalacji, wraz z
wykonaniem prob szczelnosci i regulacji uktadow.

W niniejszym opracowaniu uwzgledniono wymagania ujete w normach panst-wowych i
branzowych (PN 1 BN) oraz mi¢dzynarodowych, w §wiadectwach o dopusz-czeniu do stosowania w
budownictwie, wytycznych i instrukcjach wykonania przewo-déw i urzadzen opracowanych przez ich
producentow.

Opracowanie to nie wyczerpuje wszystkich zagadnien szczegétowych, wynika-jacych ze
specyfiki wymagan danego producenta elementu, czy urzadzenia. Dlatego tez, w przypadku wybrania
elementow konkretnego producenta, nalezy zawsze z3-da¢ informacji o szczeg6lnych (ekstremalnych)
wlasnosciach i wymaganiach doty-czacych tych wyroboéw i warunkach ich montazu. Jesli wymagania
producentdéw sa bardziej rygorystyczne niz podane w niniejszym opracowaniu, nalezy stosowaé wy-
magania ostrzejsze.

1.3. Okreslenia podstawowe

Instalacja wentylacyjna — uktad przewodow, urzadzen oraz pozostatych elementow wchodzacych w jej
sktad stuzacych do wentylowania pomieszczen i wymuszaniu ru-chu powietrza w pomieszczeniach.

Przewody wentylacyjne — uktad prostek i ksztattek potaczonych ze sobg stuzacych do transportu
powietrza wentylacyjnego.

Prostki — odcinki proste przewodoéw wentylacyjnych.

47



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Ksztaltki — elementy stuzace do taczenia przewoddéw wentylacyjnych o réoznych przekrojach, réznym
kierunku ustawienia, podiaczenia poszczegolnych urzadzen i elementdéw instalacji.

Centrala wentylacyjna — kompletne urzadzenie stuzace do podstawowej obrébki (uzdatniania)
powietrza wentylacyjnego.

Wentylator — urzadzenie stuzace do transportu powietrza.

Czerpnia — element instalacji stuzacy do pobierania powietrza zewngtrznego dla po-trzeb instalacji
wentylacyjne;.

Wyrzutnia — element instalacji stuzacy do usuwania powietrza zuzytego na zewnatrz budynku do
atmosfery.

Przepustnica — element instalacji stuzacy do regulacji hydraulicznej uktadu.

Thumik akustyczny — element instalacji wykonany z materiatéw dzwickochtonnych, stuzacy do
obnizania halasu w instalacjach wentylacyjnych.

Nawiewnik — element zakonczeniowy instalacji stuzacy do nawiewania powietrza do pomieszczenia.
Wywiewnik — element zakonczeniowy instalacji stuzacy do wywiewania powietrza z pomieszczenia.
1.4. Og6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania roboét, ich zgod-nos¢ z
dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna, poleceniami Inspektora Nadzoru oraz sztuka
budowlang.

Dokumentacj¢ robdt montazowych wentylacji mechanicznej stanowia:

- projekt budowlany, opracowany zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Transportu, Budownictwa i
Gospodarski Morskiej z dnia 25.04.2012 roku w sprawie szczegolo-wego zakresu i formy projektu
budowlanego (Dz. U. poz. 462 z 2012r.)

- projekt wykonawczy w zakresie wynikajacym z rozporzadzenia Ministra Infrastruktu-ry z 02.09.2004
roku w sprawie szczegotowego zakresu 1 formy dokumentacji projek-towej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz progra-mu funkcjonalno — uzytkowego (Dz. U. Nr 202,
poz. 2072 z 2004 roku, z p6zniejszy-mi zmianami),

- specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot sporzadzona zgodnie z rozpo-rzadzeniem Ministra
Infrastruktury z 02.09.2004 roku w sprawie szczegdlowego za-kresu i formy dokumentacji projektowej,
specyfikacji technicznych wykonania i odbio-ru rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno —
uzytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072 z 2004 roku, z p6Zniejszymi zmianami),

- dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002
roku w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki, tablicy infor-macyjnej oraz ogloszenia
zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy 1 ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 108, poz. 953 z
2002 roku, z pdzniejszymi zmianami),

- dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostko-wego zastosowania
uzytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustawg z 16.04.2004 roku o wyrobach budowlanych (Dz. U.
Nr 92, poz. 881 z 2004 roku, z p6zniejszymi zmianami),

- protokoty odbioréw czesciowych, koncowych i robot zanikajacych, z zalaczonymi protokotami badan
kontrolnych,

- dokumentacja powykonawcza, czyli w/w czesci sktadowe dokumentacji rob6t z na-niesionymi
zmianami, dokonanymi w toku robot, zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Pra-wo budowlane z dnia
07.07.1994 roku (tekst jednolity Dz. U. Nr 207, poz. 2016 z 2003 roku, z p6zniejszymi zmianami).
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2. Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobow budowlanych
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatéw budowlanych

Materialy do montazu instalacji wentylacyjnych powinny posiadaé:

- oznakowanie znakiem CE co oznacza, ze dokonano oceny ich zgodnos$ci ze zhar-monizowang norma
europejska wprowadzong do zbioru Polskich Norm, z europejska aprobata techniczng lub krajowa
specyfikacja techniczng panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej uznang przez Komisj¢ Europejska
za zgodng z wymaganiami pods-tawowymi, lub

- deklaracje¢ zgodno$ci z uznanymi regutami sztuki budowlanej wydang przez produ-centa jezeli
dotyczy ona wyrobu umieszczonego w wykazie wyrobo6w majacych nie-wielkie znaczenie dla zdrowia i
bezpieczenstwa okreslonym przez Komisje Europejs-ka, lub

- oznakowanie znakiem budowlanym, co oznacza ze wyroby nie podlegajace obo-wigzkowemu
oznakowaniu CE, dla ktérych dokonano oceny zgodnosci z Polska Nor-ma lub aprobatg techniczna,
badz uznano za ,,regionalny wyrob budowlany”.

2.2. Wymagania dotyczace jakos$ci materiatow

Wszystkie elementy sktadowe instalacji wentylacyjnych powinny pod wzgle-dem jakosci
spetnia¢ wymagania podane w odpowiednich aktach normatywnych i po-siada¢ odpowiednie
certyfikaty.

Elementy, z ktérych majg by¢ wykonane instalacje wentylacyjne i ich uzbroje-nie powinny
charakteryzowac¢ si¢ odpowiednig wytrzymato$cig mechaniczng na ci$-nienia i obcigzenia, odpornoscia
chemiczng, termiczng na wptywy otoczenia.

W zawigzku z powyzszymi przewody, urzadzenia oraz pozostate elementy ins-talacji winny spetnia¢
nastepujace podstawowe warunki:

- przewody, urzadzenia oraz pozostale elementy instalacji kategorycznie nie powinny mie¢ widocznych
uszkodzen (wgniecen, rys, pekni¢¢) na powierzchni zewnetrznej,

- wymiary i ich tolerancje powinny by¢ zgodne z podanymi w normach — kazdy ele-ment powinien by¢
fabrycznie oznakowany.

Na zadanie odbiorcy, producent jest zobowigzany dostarczy¢ swiadectwo do-puszczenia danego
elementu do stosowania w budownictwie oraz wyniki badan stwierdzajacych zgodno$¢ danej partii
wyrobdw z wymaganiami obowigzujacych norm.

2.3. Wymagania dotyczace transportu materiatdw

Podstawowe wymagania dotyczace transportu:

- elementy instalacji nalezy przewozi¢ wyltacznie samochodami skrzyniowymi,

- urzadzenia nalezy transportowac zgodnie z instrukcja ich producenta,

- jezeli przewozone sa luzno utozone prostki 1 ksztaltki, to przy ich uktadaniu w stosy na samochodzie
wysokos¢ tadunku nie powinna przekracza¢ 1m,

- podczas transportu wszystkie elementy powinny by¢ zabezpieczone przed uszko-dzeniem przez
metalowe czesci srodkéw transportu jak $ruby, tancuchy itp.,

- podczas transportu wszystkie elementy powinny by¢ zabezpieczone przed zmiang potozenia.
Platforma samochodu powinna by¢ ustawiona w poziomie,

- nie dopuszcza¢ do zrzucania elementéw podczas roztadunku,

- niedopuszczalne jest ,,wleczenie” elementéw po podiozu,

- materiaty transportowac zgodnie z przepisami bhp.
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2.4. Wymagania dotyczace sktadowania materiatéw

Przy sktadowaniu nalezy spetni¢ nastepujace podstawowe wymagania:

- wszystkie przewody, urzadzenia oraz pozostate elementy instalacji chroni¢ przed uszkodzeniami
pochodzacymi od podtoza, na ktorym sa sktadowane,

- urzadzenia sktadowac zgodnie z instrukcjg ich producenta,

- stosy przewodow okraglych winny by¢ zabezpieczone przed rozsuwaniem sig,

- nie dopuszcza¢ do sktadowania elementoéw w sposob, przy ktérym moglyby wysta-pi¢ odksztalcenia
(zagigcia, zagniecenia itp.),

- w miar¢ mozliwo$ci wyroby przechowywa¢ w opakowaniach fabrycznych,

- nie dopuszcza¢ do zrzucania elementow,

- prostki, ksztattki oraz pozostate elementy winny by¢ sktadowane w sposéb uporzad-kowany,

- materiaty chroni¢ przed ekspozycja na warunki atmosferyczne,

- materiaty sktadowa¢ zgodnie z przepisami przeciwpozarowymi oraz bhp.

3. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilo§ci wskazaniom
zawartym w programie zapewnienia jako$ci lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgod-nie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym
umowa.

Sprzet bedacy wlasnosciag Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie spetniat normy och-rony §rodowiska i przepisy
dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzaja-cych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
4. Wymagania dotyczace wykonania robot

Instalacje powinny, zgodnie z art. 5 ust. 1 ustawy Prawo budowlane zapewni¢ obiektowi
budowlanemu, w ktérym ja wykonano, mozliwo$¢ spetnienia wymagan podstawowych dotyczacych w
szczegolnosci:

a) bezpieczenstwa konstrukcji,

b) bezpieczenstwa pozarowego,

c) bezpieczenstwa uzytkowania,

d) odpowiednich warunkow higienicznych i zdrowotnych oraz ochrony §rodowiska,
e) ochrony przed halasem i drganiami,

f) oszczednosci energii 1 odpowiedniej izolacyjnos$ci cieplnej przegrod.

Instalacje powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem oraz przy spelnieniu we wtasciwym
zakresie wymagan przepisu techniczno - budowlanego wydanego w dro-dze Rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 roku w sprawie warunkow technicznych jakim powinny
odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie, zgod-nie z art. 7 ust. 2 ustawy Prawo budowlane, z
uwzglednieniem ewentualnych ods-tepstw udzielonych od tych przepisow w trybie przewidzianym w
art. 8 tej ustawy, a takze zgodnie z zasadami wiedzy techniczne;.
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Ponadto zgodnie z art. 5 ust. 1 ustawy Prawo budowlane, instalacje powinny by¢ wykonana,
przy wzigciu pod uwage przewidywanego okresu uzytkowania, w sposéb umozliwiajacy zapewnienie
ich prawidlowego uzytkowania zgodnych z przez-naczeniem i zatozeniami projektu budowlanego tej
instalacji oraz we wlasciwym za-kresie zgodnych z wymaganiami przepisow techniczno —
budowlanych dotyczacych warunkéw technicznych uzytkowania obiektéw budowlanych, wydanych w
drodze rozporzadzen, zgodnie z art. 7 ust. 3 ustawy Prawo budowlane, a takze zgodnie z zasadami
wiedzy techniczne;.

4.1. Prace przygotowawcze

Przed przystapieniem do budowy, wykonawca powinien przede wszystkim:

- wyznaczy¢ miejsca sktadowania materiatow, miejsca budowy, wzglednie ustawienia
prowizorycznych pomieszczen socjalnych, magazynowych i biurowych,

- plac budowy powinien by¢ ponadto ogrodzony i odpowiednio zabezpieczony, zgod-nie z 0gbélnymi
wymaganiami wynikajacymi z przepisow.

4.2. Demontaz starych instalacji wentylacji mechaniczne;j

Demontaz starych instalacji wentylacyjnych prowadzi¢ po uprzednim odtacze-niu napigcia od
urzadzen zasilanych w energie elektryczng. Do cigcia przewodow blaszanych stosowaé reczne pitki do
metalu, szlifierki katowe z tarczami do metali oraz przepalanie palnikiem gazowym. Wszystkie
elementy starych instalacji nienada-jace si¢ do powtdrnego uzytku nalezy usungé¢ z placu budowy. Przy
prowadzeniu prac bezwzglednie zachowac przepisy bhp oraz przeciwpozarowe.

4.3. Pomocnicze prace budowlane przy montazu instalacji

Pomocnicze prace budowlane przy montazu instalacji wentylacji mechanicznej wykonywac
zgodnie ze specyfikacja dotyczaca czgsci budowlane;.

4.4. Montaz przewoddéw wentylacyjnych i ich uzbrojenia
4.4.1. Przewody wentylacyjne typu A1 B

Przewody wentylacyjne typu A i B w wykonaniu z blachy stalowej ocynkowa-nej. Kanaty
wykonane zgodnie z polskimi normami PN-EN 1505:2001P oraz PN-EN-12220:2001P. Grubos¢
blachy winna by¢ odpowiednio dobrana ze wzgledu na wy-trzymato$¢ i sztywnos$¢ kanatu. Nalezy
przewidywaé krzyzowe kopertowanie lub inne usztywnianie $cianek przewodow prostokatnych typu A
w celu wyeliminowania wib-racji oraz powstawania odksztatcen kanatow zwigzanych z przeptywem
cis$nieniowym powietrza. Przewody wykona¢ w klasie szczelno$ci zgodnej z polskimi normami.

4.4.1.1. Laczenia przewodow wentylacyjnych typu A i B

Poszczegoblne elementy przewodow wentylacyjnych oraz uzbrojenie instalacji taczy¢é w
systemie kotierzowym z uszczelkami gumowymi. Stosowac kotnierze na-suwkowe, skrecane przy
pomocy $rub stalowych. Dla polaczen srubowych stosowac podktadki sprezyste zabezpieczajace przed
poluzowaniem si¢ potaczen na skutek drgan w instalacji podczas jej eksploatacji. Dla kanatow typu B
dopuszcza si¢ wyko-nywania potaczen na systemowe wsuwki typu uszczelkowego zamiast
tradycyjnych polaczen kotierzowych.
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Dla przewodow, dla ktorych wymagane jest doktadne ustalenie dtugosci prze-wodu na budowie,
podczas montazu stosowac tzw. luzne kotnierze. Po ustaleniu wy-maganej dtugosci przewodu luzny
kolierz mocowac do przewodu przy pomocy po-taczen nitowych typu zrywalnego. Laczenie migdzy
kanatem, a kolnierzem uszczelni¢ przy pomocy masy silikonowe;.

Technika wykonania potaczenia kolierzowego polega na:

- sprawdzeniu dopasowania wymiaréw poprzecznych dwoch taczonych elementow,
- oczyszczeniu wngtrza kanatu oraz kotnierza z ewentualnych zabrudzen,

- przyklejeniu uszczelki gumowej do jednego kotnierza,

- zlaczeniu elementow, nasunigciu nasuwek oraz wykonaniu polaczen srubowych.

4.4.1.2. Mocowanie przewodow wentylacyjnych typu A i B

Mocowanie przewodow wentylacyjnych oraz uzbrojenia wykonywaé przy po-mocy systemowy
zawiesi stosowanych dla przewodow wentylacyjnych typu A i B mo-cowanych do konstrukeji
budynku. Dla konstrukcji murowanych oraz zelbetowych do mocowania zawiesi stosowac wkrety z
kotkami rozporowymi o §rednicach odpowied-nich dla danego zawiesia. Dla konstrukcji stalowych
stosowa¢ mocowania zawiesi przy pomocy potaczen srubowych. Wszelkie otwory prowadzace do
ingerencji w konstrukcj¢ no$ng budynku wykonywa¢ w porozumieniu z osobg uprawniong z bran-zy
konstrukcyjne;j.

Przy uktadaniu kanatéw na zawiesiach stosowac¢ przektadki amortyzacyjne wykonane z gumy
lub filcu technicznego. Rozstaw podpdr zgodny z polska norma, powinien zapewni¢ stabilne
zamocowanie przewodow, uniemozliwi¢ ich przemiesz-czenie oraz uginanie.

4.4.1.3. Usytuowanie i prowadzenie przewodoéw wentylacyjnych typu A i B

Trasy przewodow instalacji wentylacyjnych, lokalizacja ich uzbrojenia winny by¢ zgodne z
dokumentacjg projektowa, przy jednoczesnym zachowaniu ponizej przedstawionych zasad.

Przewody nalezy uktada¢ w budynku w ten sposdb, aby migdzy $ciankg kana-tu, a przegroda
budowlang pozostawat odstep co najmniej 100 mm dla umozliwienia skrecenia polaczen.

Przewody instalacji wentylacyjnych, w stosunku do przewodow innych insta-lacji stanowigcych
wyposazenie budynku (centralnego ogrzewania, wodnej, kanaliza-cyjnej, elektrycznej, piorunochronnej
itp.), nalezy lokalizowaé¢ w sposdb zapewniajacy bezpieczenstwo ich uzytkowania. Odlegto$¢ migedzy
przewodami instalacji wentyla-cyjnych, a innymi przewodami powinna umozliwia¢ wykonywanie prac
konserwacyj-nych. Przewody instalacji wentylacyjnych krzyzujace si¢ z innymi przewodami insta-
lacyjnymi powinny by¢ od nich oddalone co najmniej o 100 mm, liczac od $cianki ka-natu.

Przewodoéw instalacji wentylacyjnych nie nalezy prowadzi¢ przez pomieszcze-nia, ktoérych
sposob uzytkowania moze spowodowac naruszenie stanu technicznego instalacji lub wptywac na ich
parametry eksploatacyjne.

4.4.2. Przewody wentylacyjne elastyczne

Jako przewody elastyczne stosowa¢ przewody wykonane w technologii zwija-nia z taSmy
aluminiowej, analogiczne do przewodow typu Spiro. Przewody dostar-czane na plac budowy w wersji
sprezonej (Scisnietej). Przed montazem wymagane jest rozprezenie przewodow do peinej dtugosci.
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Proces rozpre¢zania przewodu przeprowadza si¢ od czesci srodkowej poprzez rozcigganie.
Przebieg rozciagania charakteryzuje si¢ ptynnym wzrostem dtugosci w miarg narastania sity. Po
osiggnieciu pierwotnej dlugosci obserwuje si¢ znaczny opor i brak dalszego wzrostu dlugosci.
Oddalajac si¢ od srodka z rozciaganiem rozpreza si¢ caly przewod do petnej dlugosci wynoszacej okolo
3 mb. Jednoczes$nie wraz z rozcigganiem nalezy przewod lekko skrecaé lewoskretnie w celu uzyskania
roOwno-miernego rozciaggniecia przewodu na catym obwodzie.

Przewody elastyczne przycina si¢ na potrzebny wymiar pitkg do metalu lub no-zycami do
blachy bezposrednio na placu budowy. Dtugos¢ przewodu winna by¢ tak dobrana, by przewod nie
znajdowat si¢ w stanie napigtym.

4.4.2.1. Laczenia przewodow wentylacyjnych elastycznych

Laczenie i przytaczanie do uzbrojenia przewoddéw elastycznych wykonywac stosujac metalowe
opaski zaciskowe. Laczenie przewodow na ksztattkach wsuwa-nych w przewdd elastyczny. Wymagane
zaglebienie ksztattki w przewodzie wynosi 50 mm. Opaska elastyczna winna by¢ wigksza od przewodu
0 20 mm liczac w sto-sunku do $rednicy. Uszczelnienie potaczen przy pomocy tasmy aluminiowej
samo-przylepnej lub natozenie past uszczelniajacych na bazie silikonu lub akrylu.

Technika wykonania potaczenia na przewodach elastycznych polega na:

- sprawdzeniu dopasowania wymiaréw poprzecznych dwoch taczonych elementow,

- dobraniu odpowiedniej ksztattki,

- oczyszczeniu wnetrza kanatow oraz ksztaltki z ewentualnych zabrudzen,

- natozeniu na taczone przewody luznych opasek zaciskowych,

- nasuni¢ciu kanatow na ksztattke,

- zaci$nieciu na taczeniach opasek zaciskowych,

- uszczelnieniu potaczenia przy pomocy aluminiowej tasmy samoprzylepnej lub masy na bazie
silikonow lub akryli.

4.4.2.2. Mocowanie przewodow wentylacyjnych elastycznych

Mocowanie przewodow elastycznych wykonywac przy pomocy systemowych zawiesi typu
,ruchomego”. Jako ciegna stosowac drut stalowy o $rednicy min. 1 mm. Zawieszenia przewodow
wykonywac do ciegien za posrednictwem metalowych lub plastikowych opasek. Maksymalny rozstaw
podwieszania przewodu wynosi 10 $red-nic. Mocowanie przewoddéw powinno ogranicza¢ nadmierny,
swobodny ruch prze-wodéw. Nie nalezy jednak mocowaé przewodow zupetnie na sztywno.

Dla konstrukcji murowanych oraz zelbetowych do mocowania zawiesi sto-sowac wkrety z
kotkami rozporowymi o §rednicach odpowiednich dla danego za-wiesia. Dla konstrukcji stalowych
stosowa¢ mocowania zawiesi przy pomocy pota-czen srubowych. Wszelkie otwory prowadzace do
ingerencji w konstrukcj¢ nosng bu-dynku wykonywaé¢ w porozumieniu z osobg uprawniong z branzy
konstrukcyjne;j.

4.5. Wentylatory i inne urzadzenia

Montaz wykona¢ zgodnie z dokumentacjg techniczno — ruchowg producenta danego urzadzenia.
Wentylatory dachowe ustawia¢ na cokotach, na podstawach da-chowych.

4.6. Izolacje termiczne przewoddéw wentylacyjnych
Jako izolacj¢ termiczng kanatéw wentylacyjnych stosowa¢ maty lamelowe w ostonie z folii

aluminiowej. Dodatkowo maty mocowac przy pomocy systemowych, przyklejanych do kanatu, szpilek
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z naktadkami przytrzymujacymi samozakleszczaja-cymi si¢ oraz obejm mocujacych. Powierzchnie
kanalu w miejscach mocowania szpi-lek nalezy doktadnie oczysci¢ i odthusci¢. Wystajace, poza
naktadki, fragmenty szpi-lek nalezy odcig¢ przy pomocy nozyc do drutu stalowego. Wymagana ilo$§¢
szpilek mocujacych na 1 m2 kanatu wynosi 5 sztuk. .aczenia mat oraz miejsca przebi¢ izo-lacji
szpilkami mocujacymi zabezpieczy¢ tasma aluminiowg samoprzylepng o szero-kosci 50 mm.

Maty lamelowe docina¢ bezpos$rednio na placu budowy. Nalezy unika¢ taczen izolacji
znajdujacych si¢ na narozach kanatéw prostokatnych. Zarowno poprzeczne jak i podtuzne nacigcia
nalezy wykonczy¢ samoprzylepng zbrojona taSm aluminiowa o szeroko$ci minimum 50 mm. Izolacje
na zewnatrz budynku zabezpieczy¢ ptasz-czem ochronnym blachy ocynkowanej grubosci 0,5 mm.

4.7. Regulacja instalacji wentylacyjnych

Regulacje wydajnosci uktadow wentylacyjnych przeprowadza si¢ na pracuja-cych instalacjach,
poprzez odpowiednie przymknigcie przepustnic. Do pomiaru wy-dajnosci na nawiewnikach 1
wywiewnikach uzywaé¢ anemometru skrzydetkowego. Dla ustalenia przeptywow wewnatrz kanatéw
stosowac sondowanie przy pomocy sondy Prandtla. Sondowanie wykonywa¢ zgodnie z instrukcja
producenta miernika.

Regulacje pracy central wentylacyjnych przeprowadzi¢ zgodnie z instrukcja producenta
automatyki.

5. Kontrola i badania jakosci robot

Przed przekazaniem instalacji wentylacyjnych do uzytkowania nalezy wykona¢ badania
odbiorcze. Szczegblowy zakres badan odbiorczych ustala Inwestor z Wyko-nawca. Badaniu podlega
przede wszystkim szczelno$¢ polaczen, poszczegdlnych elementdow, poprawnos¢ zamocowania oraz
zaizolowania instalacji.

Badanie szczelnosci instalacji wentylacyjnej przeprowadza si¢ na pracujacej instalacji. Rozruch
uktadow przeprowadza¢ zgodnie z dokumentacjg techniczno — ru-chowg producenta centrali lub
wentylatora. Przed rozruchem wymagany jest odbior instalacji elektrycznych obstugujacy dany zespot
wentylacyjny.

6. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie z dokumentacja
projektows i specyfikacja techniczng.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o
zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Jednostki
obmiaru powinny zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji projektowej i przedmiarze robot.
Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow. Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z
czgstoscig wy-magang do celu miesiecznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie
okreslonym w umowie.

Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robot podanych w kosztorysie
ofertowym nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang
poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na pismie.

Wszystkie urzadzenia 1 sprz¢t pomiarowy stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zo-stang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagaja ba-dan atestujacych, to Wykonawca bedzie
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posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce
utrzymywane w dobrym stanie przez caty okres trwania robot.

7. Odbiory instalacji wentylacyjnych

W procesie realizacji budowy przewodu maja miejsce odbiory czesciowe i od-biory koncowe.
Odbiory czgsciowe odnoszg si¢ do poszczegdlnych etapow robot przed zakonczeniem budowy
kolejnych odcinkow przewodu, a w szczego6lnosci robdt podlegajacych zakryciu. Przed przekazaniem
przewodu lub jego odcinka do eksploa-tacji, nalezy dokona¢ odbioru koncowego.

Odbiory czgsciowe obejmuja:

- sprawdzenie zgodno$ci wykonanego odcinka z dokumentacja, w tym w szczegdl-nosci zastosowanych
materiatow,

- sprawdzenie prawidlowosci montazu odcinka przewodu, a w szczegdlnosci zacho-wania kierunku i
spadku, potaczen, zmian kierunku,

- sprawdzenie prawidtowosci zabezpieczen odcinka przewodu, a w szczegolnosci przy przej$ciach
przez przeszkody,

- przeprowadzenie proby szczelnosci.

Odbioér koncowy polega na:

- sprawdzeniu protokotéw z odbioréw czesciowych i stwierdzeniu zrealizowania za-wartych w nich
postanowien, usuni¢ciu usterek i innych niedomagan, w szczegolnos-ci sprawdzeniu protokoldéw z prob
szczelnosci,

- sprawdzeniu aktualnos$ci dokumentacji technicznej, uwzgledniajac wszystkie zmia-ny i uzupehnienia.

Odbiory, czesciowy i1 koncowy, powinny by¢ dokonane komisyjnie przy udziale przedstawicieli
wykonawcy, nadzoru inwestycyjnego i1 uzytkownika oraz potwierdzo-ne wiasciwymi protokotami.
Jezeli w trakcie odbioru jakie§ wymagania nie zostaty spelnione lub tez nie ujawnity si¢ jakie$ usterki,
nalezy uwzgledni¢ je w protokole, po-dajac jednoczesnie termin ich usunigcia.

8. Podstawa rozliczania robot

Rozliczenie rob6t montazowych moze by¢ dokonana jednorazowo po wykona-niu petnego
zakresu robdt i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umo-wie, po dokonaniu odbioréw
czgsciowych robot. Ostateczne rozliczenie umowy po-mi¢dzy zamawiajacym, a wykonawca nastgpuje
po dokonaniu odbioru koncowego.

Podstawe rozliczenia i platnosci wykonanego i odebranego zakresu robot sta-nowi warto$¢ tych
robot obliczona na podstawie okre§lonych w ofercie cen jednost-kowych 1 ilosci robdt potwierdzonych
przez zamawiajacego lub ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robot.

Ceny jednostkowe wykonania roboét lub kwoty ryczaltowe uwzgledniaja:
- przygotowanie stanowiska roboczego,

- dostarczenie materiatow, narzedzi i sprz¢tu, obshuge sprzetu,

- przenoszenie podrecznych urzadzen i sprzetu w miarg postepu robot,

- wykonanie robot pomocnicznych,

- montaz instalacji,

- wykonanie prob szczelnosci,

- usunig¢cie wad 1 usterek powstatych w trakcie wykonywania robot.

9. Dokumenty odniesienia
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PN-EN-1505:2001P ,,Wentylacja budynkéw — Przewody proste i ksztattki wentylacyj-ne z blachy o
przekroju prostokatnym — Wymiary”,

PN-EN-12220:2001P ,,Wentylacja budynkéw - Sie¢ przewodow - Wymiary kohierzy o przekroju
kolowym do wentylacji ogolnej”,

»Instrukcja doboru i1 zastosowania polelastycznych przewodoéw wentylacyjnych ALUMFLEX”,
»Warunki techniczne wykonania i odbioru instalacji wentylacyjnych”, Wymagania techniczne COBRTI
,.Instal” 2002,

»Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych t.I1, Insta-lacje sanitarne i
przemystowe”. COBRTI "Instal". 1987.

Branza: Instalacje elektryczne

CPV 45314300-4. TRASY KABLOWE W OBIEKTACH KUBATUROWYCH

Wstep

Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania techniczne dotyczace wykonania
1 odbioru tras kablowych w remontowanym budynku Warsztatow Szkolnych w OZarowie.

Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przy realizacji robot wymienionych w
punkcie 1.1.

Podstawe opracowania, zastosowanie odmiennych rozwigzan i podstawowe obowigzki wykonawcy
okresla Specyfikacja Techniczna ,,Wymagania Ogolne".

Zakres robot objetych Specyfikacja

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie robot kablowych.

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg zgodne z
obowigzujacymi Polskimi Normami i Specyfikacja Techniczng Wymagania Ogdlne".

Pojecia ogdlne

Trasa kablowa - cigg konstrukcji na ktorych uktada si¢ kable i przewody

Korytko kablowe - konstrukcja metalowa stuzgca jako element no$ny dla przewoddéw i kabli Drabinka
kablowe - konstrukcja metalowa stuzaca jako element no$ny dla kabli i przewodow Zawiesie - system
mocowan stuzacy do podwieszania korytek i drabinek kablowych

Ogoblne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robdot podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania ogdlne".
Materiaty

Uwagi og6lne

Materiaty dostarczone na teren budowy powinny mie¢ §wiadectwa jakosci, atesty, certyfikaty,
swiadectwa gwarancyjne lub aprobaty techniczne.

Jezeli istniejq jakiekolwiek watpliwosci dotyczace przydatnosci lub jakosci dostarczonych materiatow,
nie moga by¢ wbudowywane bez poddania ich ponownemu badaniu.

Stosowanie materialow zastepczych wymaga uzyskania zgody projektanta i Inzyniera.

Materialy zaakceptowane przez Inzyniera nie mogg by¢ zmienione bez jego zgody.

Materiaty do wykonania tras kablowych

Korytka kablowe

Korytka kablowe z pokrywa wykonane z blachy stalowej ocynkowanej perforowane

Przy budowie trasy kablowej z wykorzystaniem korytek kablowych nalezy stosowac¢ nastgpujace
elementy wyposazenia:

- aczniki proste stuzace do tgczenia korytek uktadanych w poziomie,

- Iaczniki katowe stuzace do zmiany wysokos$ci przebiegu trasy,

- kat ptaski lewy lub prawy stluzacy do zmiany kierunku trasy,
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- rozgalgzienie stluzace do odgatezienia trasy,
- ptytki instalacyjne stuzace do montazu puszek lub o§wietlenia awaryjnego,
- przegrody stuzace do rozdzielania uktadanych obwoddow,
- uchwyty na $ruby umozliwiajgce montaz réznych urzadzen wzdhuz profilu korytka,
- podstawy (wsporniki) umozliwiajace montaz korytek w poziomie wzdhuz $cian obiektu
budowlanego,
- szyny montazowe stuzace do montazu korytek w pozycji pionowej lub podwieszania ciagu
sktadajacego si¢ z wigcej niz jednego korytka,
- zawiesia sluzace do podwieszania korytek lub ich ciagow
Rury
Rury z tworzyw sztucznych wykonuje si¢ jako gigtkie i sztywne o $redniej lub wysokiej odporno$ci na
udary. Zgodnie z EN 50086-2-2 i [EC 61386-2 rury muszg by¢ niepalne i samogasnace. Elementy do
rur:
- elementy do przedtuzania,
- reduktory,
- linki do przeciggania przewodow,
- kolanka,
- rozgalezienia.
Listewki kablowe
Listewki kablowe z tworzyw sztucznych stuza do szybkiego mocowania kabli bez potrzeby niszczenia
tynku. Wyposazone sag w ta§me¢ samoprzylepng dwustronng oraz otwory co 10 cm umozliwiajace
alternatywne mocowanie za pomocg wkretow. Listewki mozna réwniez mocowaé do podtoza
drewnianego za pomoca zszywek.
Listwy elektroinstalacyjne
Systemy listew elektroinstalacyjnych z PCV do budowy tras kablowych zawieraja:
0 listwy kablowe z pokrywami 0 katy wewnetrzne, 0 katy zewnetrzne, 0 zaslepki koncowe, 0 ostony
polaczen, 0 spinki kablowe.

2.3. Sktadowanie materiatow

Materialy wymienione w 2.22. powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach zamknietych,
suchych i nie zapylonych.

Sprzet

Wykonawca powinien uzywac tylko takiego sprz¢tu i maszyn ktore spetniaja wszystkie wymagania
wynikajace z technologii robot i gwarantuja wysoka jako$¢ realizowanych robdt. Sprzet musi by¢
zaakceptowany przez Inzyniera.

Do obstugi sprzetu powinni by¢ zatrudnieni pracownicy posiadajacy odpowiednie kwalifikacje
potwierdzone certyfikatami i staz pracy gwarantujacy wysoka jako§¢ wykonania robot.

Transport

Urzadzenia transportowe powinny by¢ przystosowane do rodzaju transportowanych materiatow.
Przewozone

materiaty powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu okre$§lonymi przez wytworce, oraz
zabezpieczone przed ich przemieszczaniem podczas transportu.

Wykonanie robot

Uwagi og6lne

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania robot 1 kwalifikacji 0sob je wykonujacych zawiera
Specyfikacja Techniczna ,,Wymagania Ogolne".

Przy doborze elementéw tras kablowych nalezy bezwzglednie przestrzega¢ postanowien normy PN-
IEC 60364-5-523, tab. 52-B1 1 52-B2, z ktérych wynikaja posrednio wymiar elementow tras kablowych
(np. szerokos$¢ drabinek 1 koryt kablowych, §rednice rur, wymiary przekroju poprzecznego listem itp.) -
patrz Specyfikacja Techniczna E.46.07.00. - Przewody i kable.

Montaz tras kablowych

§ Lokalizacja trasy kablowej powinna by¢ zgodna z Projektem.
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§ Montaz tras kablowych przy wykorzystaniu materiatow wymienionych w 2.2. nalezy wykonaé
zgodnie z Projektem i instrukcja producenta.

§ Podwieszenie tras kablowych do potaci dachowych lub elementow konstrukcyjnych budynku musi
by¢ uzgodnione z konstruktorem. § trasy kablowe nalezy oznakowac¢ zgodnie z Projektem.

Kontrola jako$ci robot

Zasady ogolne kontroli

Ogolne zasady kontroli materiatow i robot podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania ogdlne".
Kontrola jako$ci materiatow

Wszystkie materiaty do wykonania rob6t musza odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji Projektowej 1
Specyfikacji Technicznej oraz muszg spetnia¢ wymagania Specyfikacji Technicznej ,, Wymagania
ogolne".

Kontrola jako$ci robot

Uwagi ogolne

Kontrola jako$ci wykonania rob6t polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robot z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inzyniera.

Kontroli jako$ci podlega wykonanie tras kablowych. Kontrola jako$ci robdt powinna obejmowaé
nastepujace badania:

Zgodnosci z Dokumentacja Projektowa:

utozenia tras kablowych,

wykonania mocowan i zawiesi,

wykonania montazu wyposazenia tras kablowych.

Sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa polega na poréwnaniu wykonywanych badz
wykonanych rob6t z Dokumentacja Projektowg oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnos$ci na
podstawie ogledzin i pomiarow;

Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien z co najmniej 7 dniowym wyprzedzeniem
powiadomi¢ Inzyniera o rodzaju i terminie badania.

Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien przekaza¢ Inzynierowi wszystkie $wiadectwa
jakosci 1 atesty stosowanych materialdéw. Materialy bez tych dokumentow nie mogg by¢ wbudowane.
Badania w czasie wykonywania rob6t ¢« Uktadanie tras kablowych

Podczas uktadania tras kablowych i po zakonczeniu tych robdt nalezy przeprowadzi¢ nastepujace
badania:

poprawnos¢ wykonania mocowan i zawiesi, poprawnos$¢ montazu elementdéw tras kablowych, zgodnos¢
z Projektem przebiegu tras kablowych,

poprawnos¢ przyjetych rozwigzan w przypadkach wystapienia kolizji trasy kablowej z innymi
urzadzeniami lub instalacjami. Wszystkie pomiary ulozonej trasy kablowej nalezy wykonywaé

z czestotliwo$cig uzgodniong z Inzynierem, a uzyskane wyniki moga by¢ uznane za dobre, jezeli
odbiegaja od zatozonych w Projekcie nie wigcej niz o 5%.

Badania po wykonaniu robot

Badania tras kablowych, po zakonczeniu robdt, musi wykona¢ niezalezna jednostka gospodarcza,
posiadajaca odpowiednie uprawnienia i specjalizujgca si¢ w wykonywaniu tego typu ustug.

Obmiar robot

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w Specyfikacji Technicznej ,, Wymagania ogdlne". Jednostka
obmiarowa jest dla:

tras kablowych - 1 m biezacy trasy kablowej;

akcesoria tras kablowych - 1 szt;

elementy mocowania i zawiesia - 1 szt.

Odbidr robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania Ogolne", Warunkach
Technicznych Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano-Montazowych cze$¢ I Budownictwo Ogolne.
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Odbidr czesciowy

Odbior czesciowy przeprowadza si¢ zgodnie z postanowieniami Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania
Ogolne".

Odbior techniczny koncowy

Odbidr techniczny koncowy przeprowadza si¢ zgodnie z postanowieniami Specyfikacji Techniczne;j
»Wymagania ogdlne"

Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone oprocz dokumentéw wymaganych w ST
»Wymagania Ogolne", protokoty badania tras kablowych.

9. Podstawa ptatnosci

Wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania ogdlne".
Roboty zwigzane z wybudowaniem tras kablowych ptatne sa wg ceny obmiaru, ktory zawiera:
utozenie tras kablowych,

montaz akcesoriow tras kablowych.

10. Przepisy zwigzane

Polskie Normy
PN-C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
PN-E-06300/03 Wyroby elektroinstalacyjne. Wymagania i badania podstawowe.

Bezpieczenstwo uzytkowania.

PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogdlnego zastosowania.

PN-H-93200 Walcowka i prety stalowe okragle walcowane na gorgco. Wymiary.

PN-H-92325 Bednarka stalowa bez pokrycia lub ocynkowana.

PN-H-93215 Walcowka i prety stalowe do zbrojenia betonu.

PN-H-97011 Elektrolityczne powloki cynowe.

PN-M-69775 Wadliwo$¢ zlaczy spawanych. Oznaczania klasy wadliwosci na podstawie

ogledzin zewnetrznych.

PN-M-82101 Sruby ze tbem szesciokatnym.

Inne akty prawne

Dziennik Ustaw z 2000r. Nr 106 poz. 1226 - Prawo budowlane z pdzniejszymi zmianami
Dziennik Ustaw z 1997r. Nr 129 poz. 844 - Ogolne przepisy bezpieczenstwa i higieny pracy
Dziennik Ustaw z 1972r. Nr 13 poz. 93 - Bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot
budowlano-montazowych i rozbiérkowych.

10.3. Inne dokumenty

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych tom I Budownictwo Ogolne
opracowane przez COBRTI — INSTAL

CPV 45315700-5. ROZDZIELNIE

Wstep

Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania techniczne dotyczace wykonania
rozdzielnic dla remontowanego budynku Warsztatow Szkolnych w Ozarowie.

Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana przy realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
Podstawe opracowania, zastosowanie odmiennych rozwigzan i podstawowe obowigzki wykonawcy
okresla Specyfikacja Techniczna ,,Wymagania Ogolne".

Zakres robot objetych Specyfikacja

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie zewnetrznych 1 wewnetrznych szafek, rozdzielnic 1 ztaczy kablowych.

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa

zgodne z obowigzujacymi Polskimi Normami i Specyfikacja Techniczng ,,Wymagania Ogolne".
Pojecia ogdlne

Rozdzielnica - urzadzenie elektryczne napowietrzne stuzace do rozdziatu i zabezpieczenia sieci
elektryczne;.
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Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w Specyfikacji Technicznej ,, Wymagania ogolne".
Materiaty
Uwagi og6lne
Materiaty dostarczone na teren budowy powinny mie¢ $wiadectwa jakosci, atesty, certyfikaty,
$wiadectwa gwarancyjne lub aprobaty techniczne.
Jezeli istnieja jakiekolwiek watpliwosci dotyczace przydatnosci lub jakosci dostarczonych materiatow,
powinny one zosta¢ poddane ponownemu badaniu.
Stosowanie materialow zastepczych wymaga uzyskania zgody projektanta 1 InZzyniera.
Materialy zaakceptowane przez Inzyniera nie moga by¢ zmienione bez jego zgody.
Materialy do wykonania rozdzielnic

Tablice pomieszczen powinny spetnia¢ wymagania PN-E-05160/01 oraz BN-8872-01

jak rowniez wymagania Projektu.

Obudowa powinna by¢ wykonana tak aby zapewniata dogodny dostepu do wyposazenia.
Powinna charakteryzowac si¢ nast¢pujacymi parametrami:
napiecie zasilania 400/230 V, 50 Hz,
maksymalny prad pracy 100 A,
maksymalny przekroj kabli zasilajacych Cu. 25 mm?2,
maksymalny przekrgj kabli odptywowych Cu. 6 mm2,
stopien ochrony obudowy IP-40 wg PN-E-08106.
Zamontowa¢ zamki dla uniemozliwienia dostepu 0sob nieupowaznionych
2.3. Sktadowanie materiatow
Rozdzielnice powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach zamknigtych, suchych i nie
zapylonych.
Sprzet
Wykonawca powinien uzywac tylko takiego sprzgtu i maszyn ktore spetniaja wszystkie wymagania
wynikajace z technologii robdt 1 gwarantuja wysoka jakos¢ realizowanych rob6t. Sprzet musi by¢
zaakceptowany przez Inzyniera.
Do obstugi sprzetu powinni by¢ zatrudnieni pracownicy posiadajacy odpowiednie kwalifikacje
potwierdzone certyfikatami i staz pracy gwarantujacy wysoka jako$¢ wykonania robot.
Transport
Urzadzenia transportowe powinny by¢ przystosowane do rodzaju transportowanych materiatow.
Przewozone materialy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu okreslonymi przez
wytworce, oraz zabezpieczone przed ich przemieszczaniem podczas transportu.
Wykonanie robot
Uwagi og6lne
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot 1 kwalifikacji osob je wykonujacych zawiera ST
»Wymagania Ogolne".
Montaz rozdzielnic
Lokalizacje rozdzielnic powinna by¢ zgodna z Projektem.
Na przedniej $cianie rozdzielnic nalezy umiesci¢ tabliczke z znakiem ostrzegajacym: ,,Uwaga
urzadzenie elektryczne".
Rozdzielnice nalezy uziemi¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi w zakresie ochrony
przeciwporazeniowej. W tym celu stalowa bednarke ocynkowang instalacji uziemiajacej, nalezy
potaczy¢ z gtownym zaciskiem uziemiajacym szafy oswietleniowej za pomocg $ruby o $rednicy nie
mniejszej niz 10 mm. Warto$¢ rezystancji uziemienia nie powinna by¢ wigksza niz 5
Kontrola jakosci robot
Zasady ogolne kontroli
Ogo6lne zasady kontroli materiatléw 1 robdt podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania ogdlne".
Kontrola jako$ci materiatow
Wszystkie materiaty do wykonania robdt musza odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji Projektowej i
Specyfikacji Technicznej oraz musza posiada¢ swiadectwa jakos$ci, atesty, certyfikaty, §wiadectwa
gwarancyjne lub aprobaty techniczne wydane przez producentow i1 uzyskac¢ akceptacje¢ Inzyniera.
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Kontrola Jakosci robot
6.3.1. Uwagi ogolne Kontrola jakos$ci wykonania rob6t polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania
robot z Dokumentacja Projektowa Specyfikacja Techniczng 1 poleceniami InZyniera.
Kontroli jakosci podlega montaz aparatow, rozdzielnic i zlaczy kablowych. Kontrole wykonania robot
ziemnych prowadzi si¢ zgodnie z postanowieniami Specyfikacji Technicznej ,,Roboty ziemne"
E.46.01.00. Kontrola jako$ci robot powinna obejmowac nastepujace badania:
Zgodnosci z Dokumentacja Projektowa:
montaz rozdzielnic,
wykonania potaczen,
wykonania zakonczen zyt kablowych i przewodow,
wykonanie uziemien.
Sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa polega na poréwnaniu wykonywanych badz
wykonanych rob6dt z Dokumentacja Projektowg oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnos$ci na
podstawie ogledzin i pomiarow;
Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien z co najmniej 7 dniowym wyprzedzeniem
powiadomi¢ Inzyniera o rodzaju i terminie badania.
Badania przed przystapieniem do robot Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien
przekaza¢ Inzynierowi wszystkie §wiadectwa jakos$ci i atesty stosowanych materialdéw. Materialy bez
tych dokumentéw nie moga by¢ wbudowane.
Badania w czasie wykonywania robot
sprawdzi¢ zgodno$§¢ wbudowywanych materiatow z przekazanymi §wiadectwami jakosci 1 atestami
Sprawdzenie doktadnos$ci i pewnosci potaczen
Wypoziomowanie 1 wypionowanie montowanych urzadzen
Proba rezystancji izolacji
Pomiar rezystancji izolacji nalezy wykonaé¢ za pomocg megaomomierza o napig¢ciu nie mniejszym niz
2,5 kV, dokonujac odczytu po czasie niezbednym do ustalenia si¢ mierzonej wartosci
6.3.4. Badania po wykonaniu robot
Badania montowanych urzadzen, po zakonczeniu robot, musi wykona¢ niezalezna jednostka
gospodarcza, posiadajaca odpowiednie uprawnienia i specjalizujaca si¢ w wykonywaniu tego typu
ustug.
Obmiar robo6t
Ogolne zasady obmiaru robot podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania ogdlne". Jednostka
obmiarowg jest dla:
Rozdzielnic - 1 szt
Odbior robot
Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania Ogolne", Warunkach
Technicznych Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano-Montazowych czg$¢ I Budownictwo Ogolne.
Odbidr czesciowy
Odbior czesciowy przeprowadza si¢ zgodnie z postanowieniami Specyfikacji Technicznej ,, Wymagania
Ogolne".
Odbior techniczny koncowy
Odbiodr techniczny koncowy przeprowadza si¢ zgodnie z postanowieniami Specyfikacji Technicznej
»Wymagania ogolne"
Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone oprocz dokumentéw wymaganych w ST
»Wymagania Ogdlne", protokoty rozdzielnic.
Podstawa ptatnosci
Wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania ogdlne".
Roboty zwigzane z montazem rozdzielnic ptatne sg wg ceny obmiaru, ktory zawiera:
montaz rozdzielnic.
10. Przepisy zwigzane
10.1. Polskie Normy
PN-E-04405 Pomiary rezystancji.
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PN-E-05009/41 Ochrona zapewniajaca bezpieczenstwo. Ochrona przeciwporazeniowa. PN-E-05023
Urzadzenia elektroenergetyczne. Oznaczenia barwami przewodoéw gotych oraz izolacji zyt zerowych i
ochronnych i ochronnych w przewodach i kablach. PN-E-05025 Dobér i uktadanie przewodow
szynowych sztywnych. PN-E-05160 Rozdzielnice niskonapigciowe. PN-E-05160/01. Rozdzielnice
prefabrykowane niskonapigciowe. Ogolne wymagania i badania. PN-E-06153 Roztaczniki, odtaczniki
niskonapieciowe. Ogdlne wymagania i badania. PN-E-06160/10 Bezpieczniki topikowe przemystowe
na znamionowe napi¢cie do 1000 V. Ogdlne wymagania 1 badania. PN-E-06300/03 Wyroby
elektroinstalacyjne. Wymagania i badania podstawowe.Bezpieczenstwo uzytkowania. PN-E-08106
Obudowy urzadzen elektrotechnicznych. Stopnie ochrony. Podziat, wymagania i badania. PN-E-08501
Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa. PN-E-90039 Szyny aluminiowe sztywne. BN-
8872-01 Rozdzielnice skrzynkowe niskonapigeciowe w skrzynkach z tworzyw sztucznych. Ogélne
wymagania 1 badania.

Inne akty prawne

Dziennik Ustaw z 2000r. Nr 106 poz. 1226 - Prawo budowlane z pdzniejszymi zmianami Dziennik
Ustaw z 1997r. Nr 129 poz. 844 - Ogodlne przepisy bezpieczefstwa i higieny pracy

Dziennik Ustaw z 1972r. Nr 13 poz. 93 - Bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot
budowlano-montazowych i rozbiérkowych.

Inne dokumenty

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych tom I Budownictwo Ogolne
opracowane przez COBRTI - INSTAL

CPV 45311100-1. PRZEWODY I KABLE

Wstep

Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania techniczne dotyczace wykonania
1 odbioru robot zwigzanych z uktadaniem p.t. i na elementach konstrukcyjnych obiektow budowlanych
oraz w gotowych trasach kablowych przewodow i kabli, w remontowanym budynku Warsztatow
Szkolnych w Ozarowie.

Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przy realizacji robot wymienionych w
punkcie 1.1.

Podstawe opracowania, zastosowanie odmiennych rozwigzan i podstawowe obowigzki wykonawcy
okresla Specyfikacja Techniczna ,,Wymagania Ogolne".

Zakres robot objetych Specyfikacja

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie robot zwigzanych z uktadaniem przewodoéw 1 kabli.

Okres$lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa zgodne z
obowigzujgcymi Polskimi Normami i Specyfikacja Techniczng Wymagania Ogdlne".

Pojecia ogdlne

Trasa kablowa - cigg konstrukcji na ktorych uktada si¢ kable i przewody Korytko kablowe -
konstrukcja metalowa stuzaca jako element no$ny dla przewodow i kabli Drabinka kablowe -
konstrukcja metalowa stuzaca jako element no$ny dla kabli 1 przewodow Zawiesie - system mocowan
stuzacy do podwieszania korytek i1 drabinek kablowych

Ogoblne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania ogdlne".
Materiaty

Uwagi ogo6lne

Materiaty dostarczone na teren budowy powinny mie¢ §wiadectwa jakosci, atesty, certyfikaty,
swiadectwa gwarancyjne lub aprobaty techniczne.

Jezeli istniejq jakiekolwiek watpliwosci dotyczace przydatnosci lub jakosci dostarczonych materiatow,
powinny one zosta¢ poddane ponownemu badaniu.
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Stosowanie materialow zastepczych wymaga uzyskania zgody projektanta 1 Inzyniera.

Materialy zaakceptowane przez Inzyniera nie moga by¢ zmienione bez jego zgody.

Przewody elekroenergetyczne Przewody jednozytowe o zyle miedzianej

0 jednodrutowej, o izolacji polwinitowej, 0 wielodrutowej, o izolacji polwinitowej, 0 wielodrutowe;j
gietkiej, o izolacji polwinitowej, 0 jednozytowej, o izolacji polwinitowej wzmocnionej, 0
wielodrutowej gigtkiej, o izolacji polwinitowej wzmocnionej, 0 jednodrutowej, o izolacji z polwinitu
cieptoodpornrgo, 0 wielodrutowej, o izolacji z polwinitu cieploodpornego, 0 wielodrutowe;j gietkiej, o
izolacji z polwinitu cieptoodpornego, 0 jednodrutowej, o izolacji z tworzywa bezhalogenkowego, 0
wielodrutowej, o izolacji z tworzywa bezhalogenkowego, 0 wielodrutowej gietkiej, o izolacji z
tworzywa bezhalogenkowego. Przewody wielozylowe o zytach miedzianych

0 jednodrutowych, o izolacji i powloce polwinitowej, okragle lub ptaskie, 0 jednodrutowych, o izolacji
1 powtoce polwinitowej, wtynkowe, 0 wielodrutowych, o izolacji i powtoce polwinitowej, okragta, 0
wielodrutowych, o izolacji i powtoce z polwinitu cieptoodpoenego, 0 wielodrutowych, o izolacji z
polwinitu zwyklego 1 o pwloce polwinitowej, uzbrojone, o ostonie polwinitowej, 0 jednodrutowych lub
wielodrutowych, o izolacji z polietylenu usieciowanego i powtoce z

tworzywa bezhalogenkowego, 0 jednodrutowych, wielodrutowych zwyktych lub wielodrutowych
gietkich, o izolacji z

gumy silikonowej i 0 powtoce z tworzywa bezhalogenkowego, 0 jednodrutowych, wielodrutowych
zwyktych lub wielodrutowych gietkich, ognioodporne, o izolacji z gumy silikonowej i o powtoce z
tworzywa bezhalogenkowego.

2.3. Sktadowanie materiatow

Materiaty wymienione w 2.2. powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach zamknigtych, suchych
1 nie zapylonych.

Sprzet

Wykonawca powinien uzywac tylko takiego sprz¢tu i maszyn ktore spetniaja wszystkie wymagania
wynikajace z technologii robot i gwarantujg wysoka jako$¢ realizowanych robdt. Sprzet musi by¢
zaakceptowany przez Inzyniera.

Do obstugi sprzetu powinni by¢ zatrudnieni pracownicy posiadajacy odpowiednie kwalifikacje
potwierdzone certyfikatami i staz pracy gwarantujacy wysoka jako§¢ wykonania robot.

Transport

Urzadzenia transportowe powinny by¢ przystosowane do rodzaju transportowanych materiatow.
Przewozone materiaty powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu okreslonymi przez
wytworce, oraz zabezpieczone przed ich przemieszczaniem podczas transportu.

Wykonanie rob6t 5.1. Uwagi ogdlne

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot 1 kwalifikacji osob je wykonujacych zawiera
Specyfikacja Techniczna ,,Wymagania Ogo6lne".

5.2. Uktadanie przewodéw w uprzednio wykonanych trasach kablowych

§ Trasy kablowe wykona¢ zgodnie ze Specyfikacja Techniczng ,, Trasy kablowe" E.46.04.00. §
Przewody uktada¢, przestrzegajac bezwzglednie postanowien PN-IEC 60364-5-523 - Instalacje
elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego. Obcigzalno$ci
dlugotrwate przewodow, tablica 52-B1- Wykaz sposobow podstawowych 1 52-B2 - Wykaz sposoboéw
wykonania instalacji zgodnych z instrukcjami w celu okreslenia obcigzalnosci pradowej dlugotrwate;.
§ Uktadajac przewody pod tynkiem lub w tynku nalezy bezwzglednie przestrzega¢ postanowien PN-
IEC 60364-5-523 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor 1 montaz wyposazenia
elektrycznego. Obcigzalnosci dtugotrwate przewodow, tablica 52-B1- Wykaz sposobdéw podstawowych
152-B2 - Wykaz sposobéw wykonania instalacji zgodnych z instrukcjami w celu okreslenia
obcigzalnos$ci pradowej dtugotrwatej. § W przypadku koniecznosci wykonywania bruzd pod przewody
w tynku lub podtozu betonowym,

ceglanym lub gipsowym nalezy bezwzglednie uzywac do tego celu bruzdownic. § Utozone przewody i
kable w trasach kablowych, na tynku, w kanatach kablowych oraz przy wejsciach i wyjsciach z puszek
oraz rozdzielnic nalezy oznakowac, uzywajgc oznacznikow adresowych.

Kontrola jako$ci robot

Zasady ogolne kontroli
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Ogolne zasady kontroli materiatow i robot podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania ogdlne".
Kontrola jako$ci materiatow

Wszystkie materiaty do wykonania rob6t musza odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji Projektowej 1
Specyfikacji Technicznej oraz muszg spetnia¢ wymagania Specyfikacji Technicznej ,, Wymagania
ogolne".

Kontrola jako$ci robot

Uwagi og6lne

Kontrola jako$ci wykonania rob6t polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robot z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inzyniera.

Kontroli jakosci podlegaja prace zwigzane z uktadaniem przewoddéw i kabli w trasach kablowych, na
tynku, pod tynkiem oraz w kanatach kablowych. Kontrola jako$ci robot powinna obejmowac
nastepujace badania:

zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa:

utozenia przewodow i kabli,

wykonania mocowan przewodow i kabli,

oznakowania przewodow i kabli.

Sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacja Projektowa polega na porownaniu wykonywanych badz
wykonanych rob6t z Dokumentacja Projektowg oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnos$ci na
podstawie ogledzin i pomiarow;

Przed przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien z co najmniej 7 dniowym wyprzedzeniem
powiadomi¢ Inzyniera o rodzaju i terminie badania.

Badania przed przystapieniem do robot Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien
przekaza¢ Inzynierowi wszystkie §wiadectwa jakoS$ci i atesty stosowanych materialdéw. Materialy bez
tych dokumentéw nie moga by¢ wbudowane.

Badania w czasie wykonywania robot

Uktadanie przewodow i kabli

Podczas uktadania przewodow i kabli 1 po zakonczeniu tych robodt nalezy przeprowadzi¢ nastepujace
badania:

sprawdzi¢ zgodno§¢ wbudowywanych materiatow z przekazanymi §wiadectwami jakosci i atestami
poprawnos$¢ montazu oznacznikéw adresowych, zgodno$¢ z Projektem utozenia przewodow i kabli.
Wszystkie pomiary utozonych przewodow i kabli nalezy wykonywac¢ z czgstotliwo$cia uzgodniong z
Inzynierem, a uzyskane wyniki mogg by¢ uznane za dobre, jezeli nie sg gorsze od zatozonych w
Projekcie nie wigcej niz o 5%.

Badania po wykonaniu robot

Badania przewodow i kabli, po zakonczeniu robdt, musi wykonaé niezalezna jednostka gospodarcza,
posiadajaca odpowiednie uprawnienia i specjalizujgca si¢ w wykonywaniu tego typu ustug.

Obmiar robo6t

Ogolne zasady obmiaru robot podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania ogdlne".

Jednostka obmiarowa jest dla:

przewody - 1 m;

kable - 1 m.

8. Odbidr robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania Ogolne", Warunkach
Technicznych Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano-Montazowych cze$¢ I Budownictwo Ogolne.
Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy przeprowadza si¢ zgodnie z postanowieniami Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania
Ogolne".

Odbidr techniczny koncowy

Odbidr techniczny koncowy przeprowadza si¢ zgodnie z postanowieniami Specyfikacji Technicznej
»Wymagania ogolne"

Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone oprocz dokumentéw wymaganych w ST
»Wymagania Ogolne", protokoty badania przewodow i kabli.
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9. Podstawa ptatnos$ci

Wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania ogdlne".
Roboty zwigzane z uktadaniem przewodow i kabli ptatne sa wg ceny obmiaru, ktory zawiera:
utozenie przewodow,

utozenie kabli.

10. Przepisy zwigzane

Polskie Normy
PN-IEC 60365-5-523 Instalacje elektryczne wobiektch budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Obcigzalno$ci dlugotrwate przewodow. PN-E-04405 Pomiary rezystancji.

PN-E-05009/41 Ochrona zapewniajaca bezpieczenstwo. Ochrona przeciwporazeniowa. PN-E-05023
Urzadzenia elektroenergetyczne. Oznaczenia barwami przewodoéw gotych

Oraz izolacji zyt zerowych 1 ochronnych i ochronnych w przewodach i kablach. PN-E-05125

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa. PN-E-90054 Przewody

jednozylowe o izolacji polwinitowej. PN-E-90184 Przewody wielozytowe o izolacji polwinitowej. PN-

E-90301 Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powloce

polwinitowej na napigcie znamionowe 0,6/1kV. PN-E-90401 Kable elektroenergetyczne na napigcie

znamionowe 0,6/1kV ZN/MP-13-K3177 Kable elektroenergetyczne z zytami aluminiowymi z

polietylenu usieciowanego i powtoce polwinitowe;.

Inne akty prawne

Dziennik Ustaw z 2000r. Nr 106 poz. 1226 - Prawo budowlane z pdzniejszymi zmianami

Dziennik Ustaw z 1997r. Nr 129 poz. 844 - Ogolne przepisy bezpieczenstwa i higieny pracy

Dziennik Ustaw z 1972r. Nr 13 poz. 93 - Bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot

budowlano-montazowych i rozbiérkowych.

Inne dokumenty

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych tom I Budownictwo Ogolne -

opracowane przez COBRTI — INSTAL

CPV 45316000-5. INSTALACJE OSWIETLENIOWE
Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania techniczne dotyczace wykonania
1 odbioru robot zwigzanych z wykonaniem instalacji oswietleniowych, w remontowanym budynku
Warsztatéw Szkolnych w Ozarowie.
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji
Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przy realizacji robot wymienionych w
p.1.1 Podstawg opracowania, zastosowanie odmiennych rozwigzan i podstawowe obowigzki
wykonawcy okresla Specyfikacja Techniczna ,,Wymagania Ogodlne".
Zakres robot objetych Specyfikacja
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie instalacji o§wietleniowych.
Okres$lenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa
zgodne z obowigzujacymi Polskimi Normami i Specyfikacja Techniczng Wymagania Ogolne".
Pojecia ogdlne
Oprawa o$wietleniowa - urzadzenie stuzace do zamontowania i uruchomienia zrodta $wiatta. Zrédto
$wiatla - urzadzenie stuzace do przetwarzania energii elektrycznej w §wietlng. Wytacznik - aparat
stuzacy do zalaczania i wylaczania o$wietlenia.
Sterownik - urzadzenie stuzgce do wylgczania, zalgczania a takze moze regulowac natgzenia
o$wietlenia zgodnie z wczesniej ustalonym programem. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robdot podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania ogdlne".
Materiaty
Uwagi ogo6lne
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Materiaty dostarczone na teren budowy powinny mie¢ $wiadectwa jakosci, atesty, certyfikaty,
$wiadectwa gwarancyjne lub aprobaty techniczne.

Jezeli istnieja jakiekolwiek watpliwosci dotyczace przydatnosci lub jakosci dostarczonych materiatow,
powinny one zosta¢ poddane ponownemu badaniu.

Stosowanie materialow zastepczych wymaga uzyskania zgody projektanta 1 InZzyniera.

Materialy zaakceptowane przez Inzyniera nie moga by¢ zmienione bez jego zgody.

Materiaty

Oprawy o$wietlenia podstawowego.

Oprawy o$wietlenia awaryjnego.

Oprawy o$wietlenia ewakuacyjnego.

Wylaczniki.

Urzadzenia sterujace.

Przewody instalacyjne, puszki rozgalezne i1 koncowe, taczowki do przewodow.

2.3. Sktadowanie materiatow

Materiatly wymienione w 2.2. powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach zamknietych, suchych
i nie zapylonych.

3. Sprzet

Wykonawca powinien uzywac tylko takiego sprzgtu i maszyn ktore spetniaja wszystkie wymagania
wynikajace z technologii robdt 1 gwarantuja wysoka jakos¢ realizowanych robot. Sprzet musi by¢
zaakceptowany przez Inzyniera.

Do obstugi sprzetu powinni by¢ zatrudnieni pracownicy posiadajacy odpowiednie kwalifikacje
potwierdzone certyfikatami i staz pracy gwarantujacy wysoka jako$¢ wykonania robot.

4. Transport

Urzadzenia transportowe powinny by¢ przystosowane do rodzaju transportowanych materiatow.
Przewozone materialy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu okreslonymi przez
wytworce, oraz zabezpieczone przed ich przemieszczaniem podczas transportu.

Wykonanie robot

Uwagi og6lne

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot 1 kwalifikacji osob je wykonujacych zawiera
Specyfikacja Techniczna ,,Wymagania Og6lne".

Wykonanie instalacji oswietleniowe;.

§ Przewody instalacji o§wietleniowej, zgodne ze Specyfikacja Techniczng Przewody i kable i
Projektem nalezy uktada¢ w trasach kablowych zgodnych ze specyfikacja - Trasy kablowe oraz w
tynku i pod tynkiem.

§Odgalezienia przewoddéw wykonaé w puszkach rozgateZnych przy pomocy taczowek,
gwarantujacych pewnos¢ potaczenia.

§ Wylaczniki montowac zgodnie z Projektem. § Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ wymagan co do
szczelno$ci montowanego osprzetu, podanych

w Projekcie. § Oprawy o$wietleniowe nalezy montowacé w sposdb 1 w miejscu okreslonym w projekcie.
§ Zamontowane oprawy nie mogga powodowac ol$nienia 0s6b przebywajacych w dowolnym miejscu
pola o$wietlanego przez te oprawy.

Kontrola jako$ci robot

Zasady ogolne kontroli

Ogolne zasady kontroli materiatow i robot podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania ogdlne".
Kontrola jakos$ci materiatow

Wszystkie materiaty do wykonania robot musza odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji Projektowe;j i
Specyfikacji Technicznej oraz musza spelnia¢ wymagania Specyfikacji Technicznej ,, Wymagania
ogolne".

Kontrola jakosci robot

6.3.1. Uwagi og6lne Kontrola jakosci wykonania robdt polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonania
robot z Dokumentacja Projektowsa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inzyniera. Kontroli jakosci
podlegaja prace zwigzane z wykonaniem instalacji o§wietleniowej. Kontrola jako$ci robot powinna
obejmowac nastepujace badania:
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zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa:

montazu opraw o$§wietleniowych i ich wyposazenia,

montazu wytacznikow,

montazu urzadzen sterowania o§wietleniem,

rozmieszczenia opraw ewakuacyjnych i umieszczonych na nich kierunkow ewakuacji,
zastosowanych zrédet swiatta,

zastosowanych przewodow.

Sprawdzenie zgodno$ci polega na porownaniu wykonywanych badz wykonanych robot z
Dokumentacja Projektowa oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodno$ci na podstawie ogledzin i
pomiardw;

Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien z co najmniej 7 dniowym wyprzedzeniem
powiadomi¢ Inzyniera o rodzaju i terminie badania.

Czynnosci przed przystapieniem do robot

Przed przystagpieniem do robot, Wykonawca powinien przekaza¢ Inzynierowi wszystkie s$wiadectwa
jako$ci 1 atesty stosowanych materialdéw. Materialy bez tych dokumentow nie mogg by¢ wbudowane.
Badania w czasie wykonywania rob6t m Montaz opraw o$wietleniowych.

Podczas wykonywania montazu i po zakonczeniu tych robot nalezy przeprowadzi¢ nastepujace
badania:

sprawdzi¢ zgodno$¢ wbudowywanych materiatow z przekazanymi §wiadectwami jakosci i atestami
sprawdzi¢ poprawno$¢ wykonania potaczen, sprawdzi¢ poprawnos¢ montazu oznacznikow kierunkow
ewakuacji, sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania poszczegdlnych opraw oraz obwodow oswietleniowych,
sprawdzi¢ natezenie oswietlenia

Wszystkie pomiary nat¢zenia oswietlenia nalezy wykonywac z cze¢stotliwoscia uzgodniong z
Inzynierem, a uzyskane wyniki mogg by¢ uznane za dobre, jezeli nie sg gorsze od zatozonych w
Projekcie.

6.3.4. Badania po wykonaniu robét

Badania obwodow o§wietleniowych oraz pomiar nat¢zenia o§wietlenia, po zakonczeniu robot, musi
wykona¢ niezalezna jednostka gospodarcza, posiadajaca odpowiednie uprawnienia i specjalizujaca si¢
w wykonywaniu tego typu ustug.

Obmiar robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w Specyfikacji Technicznej ,, Wymagania og6lne". Jednostka
obmiarowg jest dla:

Oprawy wraz z wyposazeniem 1 wylaczniki - 1 szt,

Obwody oswietleniowe - 1 m,

Puszki rozgatezne i koncowe - 1 szt.

Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6dt podano w Specyfikacji Technicznej ,, Wymagania Ogoélne", Warunkach
Technicznych Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano-Montazowych czg¢s¢ I Budownictwo Ogolne.
Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy przeprowadza si¢ zgodnie z postanowieniami ST ,,Wymagania Ogolne".

Odbior techniczny koncowy

Odbidr techniczny koncowy przeprowadza si¢ zgodnie z postanowieniami ST ,,Wymagania og6lne"
Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone oprocz dokumentéw wymaganych w ST
»Wymagania Ogolne", protokoty badania instalacji o§wietleniowej 1 pomiarOw natezenia o$wietlenia.
Podstawa ptatnosci

Wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania ogolne".
Roboty zwigzane z wykonaniem instalacji o§wietleniowych ptatne s3 wg ceny obmiaru, ktory zawiera:
Montaz obwodow zasilania instalacji o$wietleniowej,

Montaz opraw i osprzetu.

Przepisy zwigzane

Polskie Normy

PN-E-02033 Oswietlenie wnetrz $wiatlem elektrycznym.
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PN-E-06305 Elektryczne oprawy oswietleniowe. Ogoélne wymagania i badania.

PN-IEC 60365-5-523 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Obcigzalno$ci dlugotrwate przewodow. PN-E-04405 Pomiary rezystancji.
PN-E-05009/41 Ochrona zapewniajaca bezpieczenstwo. Ochrona przeciwporazeniowa.
PN-E-05023 Urzadzenia elektroenergetyczne. Oznaczenia barwami przewodow gotych

oraz izolacji zyt zerowych i ochronnych w przewodach i kablach. PN- E-06300/03 Wyroby
elektroinstalacyjne. Wymagania i badania podstawowe.

Bezpieczenstwo uzytkowania.

PN-E-08106 Obudowy urzadzen elektrotechnicznych. Stopnie ochrony. Podziat,

Wymagania i badania.

PN-E-08501 Urzadzenia elektryczne. Tablice 1 znaki bezpieczenstwa.

PN-E-90054 Przewody j ednozytowe o izolacj i polwinitowe;.

PN-E-90184 Przewody wielozytowe o izolacj i polwinitowe;.

Inne akty prawne

Dziennik Ustaw z 2000r. Nr 106 poz. 1226 - Prawo budowlane z pdZniejszymi zmianami Dziennik
Ustaw z 1997r. Nr 129 poz. 844 - Ogoblne przepisy bezpieczenstwa i higieny pracy

Dziennik Ustaw z 1972r. Nr 13 poz. 93 - Bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot
budowlano- montazowych i rozbiorkowych.

10.3. Inne dokumenty

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych tom I Budownictwo Ogélne -
opracowane przez COBRTI — INSTAL

CPV 45317000-2. INSTALACIJE GNIAZD WTYKOWYCH JEDNOFAZOWYCH

Wstep

Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) s3 wymagania techniczne

dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem instalacji

gniazd wtykowych jednofazowych, w Przedszkolu w m. Zakliczyn.

Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przy realizacji robot wymienionych w
p.1.1 Podstawg opracowania, zastosowanie odmiennych rozwigzan i podstawowe obowigzki
wykonawcy okresla Specyfikacja Techniczna ,,Wymagania Ogodlne".

Zakres robot objetych Specyfikacja

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie instalacji gniazd wtykowych jednofazowych.

Okres$lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa

zgodne z obowigzujacymi Polskimi Normami i Specyfikacja Techniczng ,,Wymagania Ogdlne".
Pojecia ogdlne

Gniazdo wtykowe - aparat sluzacy do szybkiego przytaczenia i odtagczania odbiornika bedacego w
stanie beznapigciowym.

Gniazdo wtykowe DATA - aparat stuzacy do szybkiego przytaczenia i odtagczania komputera bedacego
W stanie beznapieciowym.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania ogdlne".
Materiaty

Uwagi ogblne

Materiaty dostarczone na teren budowy powinny mie¢ §wiadectwa jakosci, atesty, certyfikaty,
swiadectwa gwarancyjne lub aprobaty techniczne.

68



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Jezeli istnieja jakiekolwiek watpliwosci dotyczace przydatnosci lub jakosci dostarczonych materiatow,
powinny one zosta¢ poddane ponownemu badaniu.

Stosowanie materialow zastepczych wymaga uzyskania zgody projektanta 1 Inzyniera.

Materialy zaakceptowane przez Inzyniera nie moga by¢ zmienione bez jego zgody.

Materiaty

Gniazda wtykowe jednofazowe pod tynk.

Gniazda wtykowe jednofazowe na tynk.

Gniazda wtykowe jednofazowe pod tynk hermetyczne.

Gniazda wtykowe jednofazowe na tynk hermetyczne.

Gniazda wtykowe jednofazowe pod tynk z stykiem ochronnym.

Gniazda wtykowe jednofazowe na tynk z stykiem ochronnym.

Gniazda wtykowe jednofazowe pod tynk z stykiem ochronnym hermetyczne.

Gniazda wtykowe jednofazowe na tynk z stykiem ochronnym hermetyczne.

Przewody instalacyjne, puszki rozgalezne i koncowe, taczowki do przewodow.

2.3. Sktadowanie materiatow

Materiaty wymienione w 2.2. powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach zamknietych, suchych
1 nie zapylonych.

Sprzet

Wykonawca powinien uzywac tylko takiego sprz¢tu i maszyn ktore spetniaja wszystkie wymagania
wynikajace z technologii robot i gwarantujg wysoka jakos¢ realizowanych robdt. Sprzet musi by¢
zaakceptowany przez Inzyniera.

* Do obstugi sprzg¢tu powinni by¢ zatrudnieni pracownicy posiadajacy odpowiednie kwalifikacje
potwierdzone certyfikatami i staz pracy gwarantujacy wysoka jako§¢ wykonania robot.

Transport

Urzadzenia transportowe powinny by¢ przystosowane do rodzaju transportowanych materiatow.
Przewozone materiaty powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu okreslonymi przez
wytworce, oraz zabezpieczone przed ich przemieszczaniem podczas transportu.

Wykonanie robot

Uwagi og6lne

Ogoblne wymagania dotyczace wykonania robot i kwalifikacji 0s6b je wykonujacych zawiera
Specyfikacja Techniczna ,,Wymagania Ogolne".

Wykonanie instalacji gniazd wtykowych jednofazowych.

§ Przewody instalacji o§wietleniowej, zgodne ze Specyfikacja Techniczng - Przewody 1 kable 1
Projektem, nalezy uktada¢ w trasach kablowych zgodnych ze specyfikacja Trasy kablowe w kanatach
instalacyjnych oraz w tynku i1 pod tynkiem.

Odgatezienia przewoddéw wykona¢ w puszkach rozgateznych przy pomocy taczéwek, gwarantujacych
pewnos¢ potaczenia.

Gniazda wtykowe montowa¢ zgodnie z Projektem.

Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ wymagan co do szczelno$ci montowanego osprzetu, podanych w
Projekcie.

Gniazda wtykowe nalezy montowa¢ w sposob 1 w miejscu okre§lonym w projekcie.

Zamontowane gniazda nie moga stanowi¢ zagrozenia porazeniem os6b wykonujacych czynnosci
przyltaczania lub odigczania od lub do nich odbiornikoéw energii elektryczne;.

Kontrola jako$ci robot

Zasady ogolne kontroli

Ogolne zasady kontroli materiatow i robot podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania ogdlne".
Kontrola jakos$ci materiatow

Wszystkie materiaty do wykonania robot musza odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji Projektowe;j i
Specyfikacji Technicznej oraz muszg speinia¢ wymagania Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania
ogolne".

Kontrola jakosci robot

Uwagi og6lne
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Kontrola jako$ci wykonania rob6t polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robot z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inzyniera.
Kontroli jakosci podlegaja prace zwigzane z wykonaniem instalacji gniazd wtykowych. Kontrola
jakos$ci robot powinna obejmowac nastepujace badania:
zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa:
sposobu montazu gniazd wtykowych i ich wyposazenia,
ilodci 1 rozmieszczenia gniazd wtykowych,
zastosowanych gniazd pod wzglgdem ich wykonania i przeznaczenia,
zastosowanych przewodow.
Sprawdzenie zgodno$ci polega na porownaniu wykonywanych badz wykonanych robét z
Dokumentacja Projektowa oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodno$ci na podstawie ogledzin i
pomiardw;
Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien z co najmniej 7 dniowym wyprzedzeniem
powiadomi¢ Inzyniera o rodzaju i terminie badania.
Czynnosci przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien przekaza¢ Inzynierowi wszystkie $wiadectwa
jakosci 1 atesty stosowanych materialdéw. Materialy bez tych dokumentow nie mogg by¢ wbudowane.
6.3.3. Badania w czasie wykonywania robot « Montaz opraw o$wietleniowych.
Podczas wykonywania montazu i po zakonczeniu tych robot nalezy przeprowadzi¢ nastepujace
badania:
sprawdzi¢ zgodno§¢ wbudowywanych materiatow z przekazanymi §wiadectwami jakosci i atestami
sprawdzi¢ poprawno$¢ wykonania potaczen, sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania poszczegdlnych gniazd,
sprawdzi¢ skuteczno$¢ ochrony przeciwporazeniowej. Wszystkie pomiary nalezy wykonywac z
czegstotliwoscig uzgodniong z Inzynierem, a uzyskane wyniki moga by¢ uznane za dobre, jezeli nie sg
gorsze od zalozonych w Projekcie.
6.3.4. Badania po wykonaniu robét
Badania obwodow gniazd wtykowych jednofazowych, po zakonczeniu robot, musi wykona¢ niezalezna
jednostka gospodarcza, posiadajaca odpowiednie uprawnienia i specjalizujaca si¢ w wykonywaniu tego
typu ustug.
Obmiar robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w Specyfikacji Technicznej ,, Wymagania og6élne". Jednostka
obmiarowg jest dla:
Gniazda wtykowe wraz z wyposazeniem - 1 szt,
Obwody zasilania gniazd wtykowych - 1 m,
Puszki rozgatezne i koncowe - 1 szt.
Odbior robot
Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robdt podano w Specyfikacji Technicznej ,, Wymagania Ogoélne", Warunkach
Technicznych Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano-Montazowych czg¢s¢ I Budownictwo Ogolne.
Odbior czesciowy
Odbidr czesciowy przeprowadza si¢ zgodnie z postanowieniami ST ,,Wymagania Ogolne".
Odbior techniczny koncowy
Odbidr techniczny koncowy przeprowadza si¢ zgodnie z postanowieniami ST ,,Wymagania og6lne"
Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone oprocz dokumentéw wymaganych w ST
»Wymagania Ogolne", protokoly badania instalacji gniazd wtykowych jednofazowych.
Podstawa ptatnosci
Wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania ogolne".
Roboty zwigzane z wykonaniem instalacji gniazd wtykowych jednofazowych ptatne sg wg ceny
obmiaru, ktory zawiera:
Montaz obwodow zasilania gniazd wtykowych jednofazowych,
Montaz osprzetu.
Przepisy zwigzane
Polskie Normy
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PN-IEC 60365-5-523 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Obcigzalnosci dlugotrwale przewodow. PN-E-04405 Pomiary rezystancji.
PN-E-05009/41 Ochrona zapewniajaca bezpieczenstwo. Ochrona przeciwporazeniowa. PN-E-05023
Urzadzenia elektroenergetyczne. Oznaczenia barwami przewodoéw gotych

oraz izolacji zyt zerowych i ochronnych w przewodach i kablach. PN-E-06300/03 Wyroby
elektroinstalacyjne. Wymagania i badania podstawowe.
Bezpieczenstwo uzytkowania. PN-E-08106 Obudowy urzadzen elektrotechnicznych. Stopnie ochrony.
Podziat,
Wymagania i badania. PN-E-08501 Urzadzenia elektryczne. Tablice 1 znaki bezpieczenstwa.
PN-E-90054 Przewody j ednozytowe o izolacj i polwinitowe;.
PN-E-90184 Przewody wielozytowe o izolacj i polwinitowe;.
Inne akty prawne
Dziennik Ustaw z 2000r. Nr 106 poz. 1226 - Prawo budowlane z pdzZniejszymi zmianami
Dziennik Ustaw z 1997r. Nr 129 poz. 844 - Ogoblne przepisy bezpieczenstwa i higieny pracy
Dziennik Ustaw z 1972r. Nr 13 poz. 93 - Bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot
budowlano-montazowych i rozbidrkowych.
10.3. Inne dokumenty

Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych tom I Budownictwo
Ogolne - opracowane przez COBRTI - INSTAL

CPV-45317000-2. POLACZENIA WYROWNAWCZE

Wstep

Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania techniczne dotyczace wykonania
1 odbioru robot zwigzanych z montazem polaczen wyréwnawczych w Przedszkolu w m. Zakliczyn
Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przy realizacji robot wymienionych w
punkcie 1.1. Podstawe opracowania, zastosowanie odmiennych rozwigzan i podstawowe obowigzki
wykonawcy okresla Specyfikacja Techniczna ,,Wymagania Ogdlne".

Zakres robot objetych Specyfikacja

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie instalacji potaczen wyrownawczych.

Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa

zgodne z obowigzujacymi Polskimi Normami i Specyfikacja Techniczng ,,Wymagania Ogolne".
Pojecia ogdlne

Potaczenia wyrownawcze - polaczenia metaliczne wszystkich dostepnych elementow przewodzacych
wyposazenia obiektu z gtéwna szyna wyré6wnawcza, majace na celu wyrdwnanie potencjaléw w catym
obiekcie w przypadku wystapienia standéw awaryjnych. Przewody wyréwnawcze - przewody lub tasmy
gietkie stuzace do laczenia elementéw przewodzacych wyposazenia obiektu.

Obejmy rurowe - obejmy wyposazone w zacisk do przylaczenia przewodu wyréwnawczego, stuzace do
potaczenia rur lub profili o przekroju kolowym z przewodem wyréwnawczym.

Zacisk przewodu wyréwnawczego - zacisk umozliwiajacy przylaczenie przewodu wyrownawczego do
przewodzacego elementu wyposazenia obiektu.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji Technicznej ,, Wymagania og6lne".
Materialy

Uwagi og6lne

Materialy dostarczone na teren budowy powinny mie¢ §wiadectwa jakos$ci, atesty, certyfikaty,
$wiadectwa gwarancyjne lub aprobaty techniczne.

Jezeli istniejg jakiekolwiek watpliwosci dotyczace przydatnosci lub jakosci dostarczonych materiatow,
powinny one zosta¢ poddane ponownemu badaniu.

Stosowanie materiatoéw zastepczych wymaga uzyskania zgody projektanta i Inzyniera.
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Materialy zaakceptowane przez Inzyniera nie moga by¢ zmienione bez jego zgody.

Materiaty

Gloéwna szyna wyréwnawcza.

Przewody wyréwnawcze

Zaciski rurowe

Zaciski przewodow wyréwnawczych

Oznaczniki przewodow wyréwnawczych

Mocowania przewodow wyrownawczych

Sktadowanie materiatow

Materiaty wymienione w 2.2. powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach zamknigtych, suchych
1 nie zapylonych.

3. Sprzet

Wykonawca powinien uzywac tylko takiego sprz¢tu i maszyn ktore spetniaja wszystkie wymagania
wynikajace z technologii robot i gwarantuja wysoka jako$¢ realizowanych robdt. Sprzet musi by¢
zaakceptowany przez Inzyniera

Do obstugi sprzetu powinni by¢ zatrudnieni pracownicy posiadajacy odpowiednie kwalifikacje
potwierdzone certyfikatami i staz pracy gwarantujacy wysoka jako§¢ wykonania robot.

Transport

Urzadzenia transportowe powinny by¢ przystosowane do rodzaju transportowanych materiatow.
Przewozone materiaty powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu okreslonymi przez
wytworce, oraz zabezpieczone przed ich przemieszczaniem podczas transportu.

Wykonanie robot

Uwagi og6lne

Ogoblne wymagania dotyczace wykonania robot i kwalifikacji 0s6b je wykonujacych zawiera
Specyfikacja Techniczna ,,Wymagania Ogolne".

Wykonanie instalacji wyrdéwnawczej

§ Glowna szyn¢ wyrownawczg nalezy przytaczy¢ do systemu uziemien obiektu. § Glowna szyna
wyrownawcza musi by¢ trwale oznakowana.

§ Glowna szyn¢ wyrownawcza zamontowa¢ w miejscu 1 w sposob wskazany w Projekcie. § Przewody
wyrownawcze nalezy taczy¢ z elementami przewodzacymi wyposazenia obiektu w sposob
zapewniajacy pewne i trwate potaczenie elementéw przewodzacych wyposazenia z przewodem
wyréwnawczym. § Do instalacji wyrownawczej nalezy przylaczy¢ wszystkie metalowe elementy
instalacji

wodociggowej, grzewczej, klimatyzacyjnej, metalowe elementy tras kablowych a takze inne
elementy przewodzace wyposazenia obiektu, na ktorych moze pojawi¢ si¢ potencjat elektryczny w
przypadku wystgpienia standw awaryjnych lub innych zaklocen.

Kontrola jako$ci robot

Zasady ogolne kontroli

Ogolne zasady kontroli materialow i rob6t podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania ogdlne".
Kontrola jako$ci materiatow

Wszystkie materiaty do wykonania robot musza odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji Projektowej 1
Specyfikacji Technicznej oraz muszg spetnia¢ wymagania Specyfikacji Technicznej ,, Wymagania
ogolne".

Kontrola jako$ci robot

6.3.1. Uwagi ogdlne Kontrola jako$ci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnos$ci wykonania
rob6t z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inzyniera. Kontroli jako$ci
podlegaja prace zwigzane z wykonaniem instalacji potagczen wyrownawczych. Kontrola jako$ci robot
powinna obejmowac nast¢pujace badania:

zgodnos$ci z Dokumentacjg Projektowa:

montazu gtéwnej szyny wyrownawczej,

wykonania wszystkich polaczen wyréwnawczych,

oznakowania przewodoéw wyrownawczych.
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Sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacja Projektowa polega na porownaniu wykonywanych badz
wykonanych rob6t z Dokumentacja Projektowa oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnos$ci na
podstawie ogledzin i pomiarow;

Przed przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien z co najmniej 7 dniowym wyprzedzeniem
powiadomi¢ Inzyniera o rodzaju i terminie badania.

Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien przekaza¢ Inzynierowi wszystkie §wiadectwa
jako$ci 1 atesty stosowanych materialéw. Materialy bez tych dokumentéw nie mogg by¢ wbudowane.
Badania w czasie wykonywania robot

m Montaz gldwnej szyny wyrownawczej przewodow wyréwnawczych.

Podczas wykonywania montazu i po zakonczeniu tych robot nalezy przeprowadzi¢ nastepujace
badania: sprawdzi¢ zgodno$¢ wbudowywanych materiatéw z przekazanymi $wiadectwami jakos$ci i
atestami sprawdzi¢ poprawno$¢ wykonania potaczen wyréwnawczych, sprawdzi¢ poprawnos¢ montazu
oznacznikow adresowych, sprawdzi¢ zgodnos¢ z Projektem wykonania polaczen wyréwnawczych.
Wszystkie pomiary wykonanych potaczen wyrownawczych nalezy wykonywac z czgstotliwoscia
uzgodniong z Inzynierem, a uzyskane wyniki moga by¢ uznane za dobre, jezeli nie sg gorsze od
zatozonych w Projekcie nie wigcej niz o 5%.

6.3.4. Badania po wykonaniu robét

Badania polaczen wyréwnawczych, po zakonczeniu robot, musi wykona¢ niezalezna jednostka
gospodarcza, posiadajgca odpowiednie uprawnienia i specjalizujaca si¢ w wykonywaniu tego typu
ustug.

Obmiar robo6t

Ogolne zasady obmiaru robot podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania ogdlne". Jednostka

obmiarowg jest dla:

Przewody wyréwnawcze - 1 m;

Obejmy, zaciski, gtéwna szyna wyréwnawcza - 1 szt.

Odbidr robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6dt podano w Specyfikacji Technicznej ,, Wymagania Ogoélne", Warunkach

Technicznych Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano-Montazowych cz¢s¢ I Budownictwo Ogolne.

Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy przeprowadza si¢ zgodnie z postanowieniami Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania

Ogolne".

Odbiodr techniczny koncowy

Odbior techniczny koncowy przeprowadza si¢ zgodnie z postanowieniami Specyfikacji Technicznej

»Wymagania ogdlne"

Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone oprocz dokumentéw wymaganych w ST

»Wymagania Ogdlne", protokoty badania instalacji potaczen wyréwnawczych.

Podstawa ptatnosci

Wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej ,, Wymagania ogolne".

Roboty zwigzane z wykonaniem instalacji potaczen wyré6wnawczych platne sa wg ceny obmiaru, ktory

zawiera:

Montaz gléwnej szyny wyroOwnawczej,

Wykonanie polaczen wyréwnawczych.

Przepisy zwigzane

Polskie Normy

PN-IEC 60365-5-523 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia

elektrycznego. Obcigzalnosci dtugotrwate przewodow. PN-E-04405 Pomiary rezystancji.

PN-E-05009/41 Ochrona zapewniajaca bezpieczenstwo. Ochrona przeciwporazeniowa. PN-E-05023
Urzadzenia elektroenergetyczne. Oznaczenia barwami przewodow gotych

oraz izolacji zyt zerowych i ochronnych w przewodach i kablach. PN-E-06300/03 Wyroby

elektroinstalacyjne. Wymagania i badania podstawowe.
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Bezpieczenstwo uzytkowania. PN-E-08106 Obudowy urzadzen elektrotechnicznych. Stopnie ochrony.
Podziat,

Wymagania i badania. PN-E-08501 Urzadzenia elektryczne. Tablice 1 znaki bezpieczenstwa.
PN-E-90054 Przewody jednozytowe o izolacj i polwinitowe;.

Inne akty prawne

Dziennik Ustaw z 2000r. Nr 106 poz. 1226 - Prawo budowlane z pdzniejszymi zmianami Dziennik
Ustaw z 1997r. Nr 129 poz. 844 - Ogodlne przepisy bezpieczenstwa i higieny pracy Dziennik Ustaw z
1972r. Nr 13 poz. 93 - Bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robdt budowlano-
montazowych i rozbiorkowych.

74



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST-02-00 INSTALACJA C.O.
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét instalacji
centralnego ogrzewania.

1.2. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania dotyczace realizacji robot:
- instalacja centralnego ogrzewania

1 .3. Ogblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca odpowiedzialny jest za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacja techniczng, poleceniami Zamawiajacego Pozostate, ogdlne warunki dotyczace
robot podano w czesci ogolnej specyfikacji.

2. Materiaty:

Instalacja c.o. :

rury miedziane o $r. podanych w dokumentacji grzejniki aluminiowe cztonowe
zawory termostatyczne zawory odcinajgce zawory regulacyjne

automatyczne odpowietrzniki o $r. 15mm materiaty izolacyjne

kryzy diawiace

3.Sprzet. X

Maszyny i urzadzenia do robdt instalacyjnych pilarka lub noSe do cigcia rur.
Wiertarka

Zgrzewarka

Lutownica do rur miedzianych

4 Transport.

Transport zgodnie z warunkami ogdlnymi S.T.00.00. do transportu materiatéw naleSy uSyé
nastepujacych srodkdéw transportu:

Samochdd dostawczy

Ciagnik kotowy z przyczepa

5.Wykonanie robot.

5.1 Wymagania og6lne

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST 00.00
»Wymagania ogolne”.

5.1.1.Instalacja centralnego ogrzewania .
Instalacja w standardowym wykonaniu z rur i ksztattek miedzianych

Poziomy naleSy ukladaé ze spadkiem 0.3%
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Przej$cia przez przegrody budowlane (Sciany, stropy)wykonaé

w tulejach ochronnych umoSliwiajacych swobodne przemieszcza- nie si¢ zaizolowanego przewodu w
przegrodach.

Nie uktada¢ rur uszkodzonych, rury uszkodzone na koficach moga by¢ uSyte po odcieciu odcinkow
uszkodzonych

Rury mocowa¢ do przegrod budowlanych za pomocg uchwytow przesuwnych i statych
przystosowanych do rur miedzianych . maskowanie pionéw 1 podejs¢ do grzejnikow

5.1.2. Grzejniki

Grzejniki stalowe podtaczy¢ do instalacji dwururowej z moSliwoscia obustronnego podejscia.
Grzejniki zawiesza¢ na $cianie , na wysokosci 10 cm od wykonczonej podtogi przy pomocy uchwytéw
montaSowych Grzejniki montowane do podtogi mocowaé za pomoca stojakow do grzejnikow.
Grzejniki podiaczy¢ do instalacji dwururowe;j

Uwaga: Przy zakupie grzejnikow sprawdzi¢ ich atest dopuszczajacy do wspotpracy z instalacja z rur
miedzianych.

5.1.3.Préby szczelnosci instalacji c.o. oraz regulacja.

Po zakonczeniu montaSu instalacje naleSy wyptuka¢ woda zimna i pod- daé probie szczelnosci na
ci$nienie 0.6 Mpa.

W czasie ptukania instalacji wszystkie zawory powinny by¢ catkowicie otwarte. Po pomys$lnych
wynikach prob szczelnoéci moSna przystapic¢ do izolowania rurociagdw.

Przed rozpoczgciem proby instalacji na goraco naleSy ustawi¢ nastawe wstepng zaworéw z glowicami
termostatycznymi , oraz zawordw podpionowych ASV- I zgodnie z wielko$ciami (nastaw) podanymi
na rysunkach rozwini¢¢ instalacji ¢ .o ., a nastgpnie zamontowac glowice termostatyczne. Nastawe i
monta$ glowic naleSy prowadzi¢ zgodnie z instrukcja montaSu, ktora jest dostarczana przez
producenta.

PodwySszanie temperatury zasilajacej wody w instalacji moSe nastepowa¢ w tempie max .50 C

na godzing.

Monta$ , proby na zimno i na goraco , oraz rozruch instalacji naleSy prowadzi¢ zgodnie z”
Warunkami technicznymi wykonania i odbioru instalacji grzewczych”

6.Kontrola jakosci robot.

Ogolne zasady dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST.02.00.
»Wymagania Ogolne”.

6.1.Kontrola jakosci wykonanych robot

Kontroli jako$ci wykonanych robot naleSy dokonaé poprzez poréwnanie robot z dokumentacja
projektowg , oraz Warunkami Technicznymi.

Kontroli podlega szczelno$¢ instalacji centralnego ogrzewania wraz z zamontowang armaturg.

7.0bmiar robot.

Ogolne zasady podano w S.T.02.00, ,,Wymagania ogdlne”. Jednostkami obmiaru wykonanych robot
sa:

mb: rurociggu, na podstawie pomiaru po zdemontowaniu
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mb: izolacji cieplnej, na podstawie pomiaru po zdemontowaniu szt. grzejnikdw , na podstawie pomiaru

po zdemontowaniu
szt. zaworow , na podstawie pomiaru po zdemontowaniu

7



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

szt. kolektoréw rozdzielczych na podstawie pomiaru po zdemontowaniu mb. bruzd maskujacych
rurociagi na podstawie pomiaru po zakryciu mb: rurociagu, na podstawie pomiaru po zamontowaniu
mb: izolacji cieplnej, na podstawie pomiaru po zamontowaniu szt. grzejnikow , na podstawie pomiaru
PO zamontowaniu

szt. zaworow , na podstawie pomiaru po zamontowaniu

szt. automatycznych odpowietrznikdéw , na podstawie pomiaru po zamontowaniu szt. kolektoréw
rozdzielczych na podstawie pomiaru po zamontowaniu

szt. podpar¢ kolektorow, na podstawie pomiaru po zamontowaniu

szt. podpar¢ przesuwnych rurociggdw, na podstawie pomiaru po zamontowaniu szt. podpar¢ statych
rurociggéow, na podstawie pomiaru po zamontowaniu

szt. podpar¢ grzejnikdw, na podstawie pomiaru po zamontowaniu m2 pomalowanych powierzchni

8.0dbiodr robot.

Odbioru robét naleSy dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi i Odbioru Rob6t Budowlano —
MontaSowych , oraz S.T. 00.00.

»Wymagania Ogdlne”.

Warunki normowe na wszystkie w/w materiaty okreslaja karty technologiczne producenta oraz
obowigzujace Polskie Normy :

9.SPRZET

Do wykonania robét instalacji wewnetrznej c.o. Wykonawca rob6t powinien wykaza¢ si¢ moSliwoscia
korzystania, co najmniej z poniSszego sprzetu:

-do robot montaSowych zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi z uwzglednieniem
najnowszych rozwigzan technicznych, szczegdlnie z zakresie instalacji z rur miedzianych.

10.TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu zostaly przedstawione w czes$ci ogdlnej specyfikacji
technicznej. Dobér transportu technologicznego naleSy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajacym
z uwzglednieniem zatoSen Projektu Organizacji Robot.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot.
Ogolne zasady wykonywania robdt podano w czgsci ogolnej specyfikacji technicznej.

5.2. Instalacja centralnego ogrzewania:

-wykonywanie robot w synchronizacji z pozostatymi branSami z uwzglednieniem wytycznych dla
pozostatych branS

-przed przystapieniem do badan naleSy dokona¢ przegladu zamontowanych urzadzen, co do zgodnosci
z dokumentacja

-w czasie prob naleSy wykona¢ regulacje i pomiary

-po zakonczeniu prob naleSy wykonaé sprawozdanie z pomiaréw i regulacji z naniesieniem
rzeczywistych wydajnosci instalacji 1 urzadzen. Zamawiajacy dokonuje weryfikacji sprawozdania.
-zmiany wprowadzone do rozwigzan projektowych sa moSliwe po uzyskaniu jednoznacznej akceptaciji
Zamawiajacego, jedynie w przypadku zaproponowania rozwigzan mniej kosztownych ale co najmnie;j
réwnorzednych konstrukcyjnie, funkcjonalnie i technicznie. Propozycji takiej winna
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kompletna informacja: rysunki, obliczenia, specyfikacje, kalkulacja cenowa, proponowana
technologia budowy - niezbedna do oceny przez Biuro Projektow Inwestora.

Po zakonczonych pracach montaSowych naleSy przygotowaé oraz przeprowadzié w
obecnosci

Zamawiajacego:

- probe szczelnosci instalacji c.0. na goraco,

Po zakonczonych probach Wykonawca w obecnosci Zamawiajacego sporzadzi protokoty
odbioru.

PN-EN 442-2:2009 Grzejniki ocena zgodnosci

PN-04 /B-B-10400 Urzadzenia centralnego ogrzewania w budownictwie

Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6. 1. Program zapewnienia jako$ci robot.

6.2. Zasady kontroli jako$ci robot.

6.3. Pobieranie probek.

6.4. Badania i pomiary.

6.5. Certyfikaty 1 deklaracje.

6.6. Dokumenty budowy

Zgodnie ze specyfikacja ogolng i1 specyfikacja robot oraz warunkami technicznymi
wykonania i odbioru robét budowlano-montaSowych.

7.PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa lub kwota pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
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NR- 15

CPV 45330000-9
Roboty instalacyjne wodno-kanalizacyjne i sanitarna

W zakres robot wchodza:

- montaz nowej instalacji wody zimnej, cieplej cyrkulacji, p.poz.

- montaz zestawOw prysznicowych

- montaz baterii umywalkowych, zlewozmywakowych

- montaz pluczek ustepowych, zawordéw sptukujacych

- montaz szafek hydrantowych z zaworem DN25

- montaz nowej instalacji kanalizacyjne;j

- montaz ceramiki

- montaz czyszczakow, zawOr napowietrzajacych, rur wywiewnych
5.3. Ogolne warunki uktadania przewodé6w wodociagowych

Instalacj¢ zaprojektowano z rur Uponor MLC. Instalacj¢ zasilajaca hydrant wewngtrzny
zaprojektowano z rur stalowych ocynkowanych ogniowo.

Przewody wodne prowadzi¢ zgodnie z rysunkami, czyli nad stropem parteru w pomieszczeniu
strychu.

Przej$cia przewodow przez przegrody budowlane nalezy wykona¢ w tulejach ochronnych,
umozliwiajacych wzdluzne przemieszczanie si¢ przewodu w $cianie. Przestrzen pomiedzy tuleja a
rurg nalezy wypetni¢ elastycznym kitem, niepowodujacym uszkodzenia przewodu i obojetnym
chemicznie w stosunku do materiatu, z ktorego wykonana jest rura. W tulei nie moze znajdowac si¢
zadne potaczenie na przewodzie.

Przej$cia instalacji przez $ciany i stopy stanowigce oddzielenia przeciwpozarowe, nalezy
zabezpieczy¢
przepustami p. pozarowymi.

Przewody wody cieplej i cyrkulacyjnej prowadzone pod tynkiem powinny by¢ na catej dtugosci
owinigte otuling izolacyjng lub folia, przy zapewnieniu wokdt owinigcia przestrzeni powietrznej lub
prowadzone swobodnie w rurze ostonowej z tworzywa sztucznego. Przewody nalezy mocowac do
elementow konstrukcji budynku za pomoca podpér statych i1 przesuwnych. Pomiedzy przewodem a
obejma uchwytu, wspornika lub wieszaka nalezy stosowac¢ przektadke elastyczna, z wyjatkiem
podpdr wykonanych z tworzywa sztucznego. Podejscia instalacji nalezy mocowac przy punktach
czerpalnych.

Przewody rozdzielcze powinny by¢ prowadzone ze spadkiem min. 5 o/oo w kierunku przeciwnym
do przeptywu wody, zapewniajagcym mozliwo$¢ odwodnienia instalacji w jednym lub kilku
punktach oraz mozliwos$¢ odpowietrzenia przez najwyzej potozone punkty czerpalne. Dopuszcza si¢
uktadanie rur bez spadku, jezeli ich oproznienie z wody jest mozliwe przy pomocy
przedmuchiwania spre¢zonym powietrzem.

Przewody instalacji wodociggowej prowadzi¢ co najmniej 10 cm ponizej przewoddw elektrycznych.
Izolacje przewodow wykonac¢ zgodnie z wytyczSngmi normy PN-B-02421 — Izolacja cieplna
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przewodow, armatury i urzadzen. Izolacj¢ nalezy stosowac na catej dtugosci przewodow, ksztattek,
armatury. Roboty izolacyjne nalezy wykona¢ po zakonczeniu montazu odcinka przewodu,
przeprowadzeniu prob szczelnosci oraz potwierdzeniu prawidlowos$ci wyzej wymienionych robot
protokotem odbioru.

Rurociagi wodociggowe nalezy zamontowac do konstrukcji za pomoca obejm z wktadka gumowa.
Stosowac

mocowanie elastyczne dla zmniejszenia hatasu pochodzacego od rurociagdw.

Konstrukcja uchwytéw lub wspornikéw powinna zapewniac¢ tatwy i trwaty montaz instalacji,
odizolowanie od przegréd budowlanych i ograniczenie przenoszenia si¢ drgan i1 hatasow w
przewodach i przegrodach

budowlanych. Maksymalne odleglo$ci pomiedzy punktami mocowania przewodoéw poziomych
powinny by¢

wieksze od:

- dla rur o $rednicy 15-20mm odlegto$¢ miedzy uchwytami 1,5m;

- dla rur o $rednicy 25-32mm odlegto$¢ miedzy uchwytami 2,0m,;

- dla rur o $rednicy 40-50mm odlegto$¢ miedzy uchwytami 2,5m;

- dla rur o $rednicy 65-80mm odlegto$¢ miedzy uchwytami 3,0m,;

Dla przewodow pionowych uchwyty rozmieszcza si¢ co 2,5m. Dodatkowo nalezy mocowac
podejscia do hydrantow.

W instalacjach wykonywanych z rur wielowarstwowych wystepuja wigksze wydtuzenia liniowe na
skutek wplywu zmieniajacych si¢ temperatur w poréwnaniu do tradycyjnych instalacji z rur
stalowych. Przy dtuzszych odcinkach instalacji kompensator U-ksztattkowy lub ramig elastyczne
mozna zastapi¢ odcinkiem

gietkim, jezeli warunki prowadzenia przewodu zezwalaja na wystepowanie wyboczen od jego
wlasnej osi.

Ustalenie miejsc kompensacji oraz rozmieszczenie punktow statych nalezy uzgodni¢ z producentem
rur. Przewody wodociggowe prowadzi¢ w odlegtosci wigkszej niz 0,1m od rurociagoéw cieplnych
mierzac od powierzchni rur. W przypadku, gdy ta odleglos¢ jest mniejsza nalezy stosowac izolacje
cieplna. Przewody poziome prowadzi¢ ze spadkiem tak, zeby w najnizszych miejscach zataman
przewodow zapewni¢ mozliwo$¢ odwadniania instalacji oraz mozliwos$¢ odpowietrzania przez
punkty czerpalne. Dopuszcza si¢ mozliwos¢ prowadzenia przewodow bez spadkow, jezeli
oprdéznianie wody jest mozliwe przez przedmuchanie spr¢zonym powietrzem.

Zawory odcinajace montowac :

- na potaczeniu wodociggowym z wodomierzem,

- na rozgalezieniu przewodow rozdzielczych,

- na odgatezieniach punktow czerpalnych.

Spust wody nalezy zapewni¢ dla calej instalacji na polaczeniu wodociggowym bezposrednio za
zestawem wodomierzowym.

Nie nalezy montowaé zaworu odcinajgcego na tym przewodzie, z ktorego zasilany jest hydrant
wewngetrzny. Przewody rozdzielcze powinny by¢ prowadzone ze spadkiem min. 5 o/oo w
kierunku przeciwnym do przepltywu wody, zapewniajacym mozliwo$¢ odwodnienia instalacji w
jednym lub kilku punktach oraz mozliwo$¢ odpowietrzenia przez najwyzej potozone punkty
czerpalne.

Przewody instalacji wodociggowej prowadzi¢ co najmniej 10 cm ponizej przewodow elektrycznych.
Izolacje wykona¢ zgodnie z wytycznymi normy PN-B-02421 — Izolacja cieplna przewodow,
armatury 1 urzadzen. [zolacje nalezy stosowac na catej dtugosci przewodow, ksztattek, armatury.
Roboty izolacyjne nalezy wykona¢ po zakonczeniu montazu odcinka przewodu, przeprowadzeniu
prob szczelnosci

oraz potwierdzeniu prawidtowosci wyzej wymienionych robét protokotem odbioru.
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Przybor 'Wysokos¢ osi wylotu $ciennego podejscia
czerpalnego

nazwa wysokos¢ gornej nad przyborem nad podioga
krawedzi
m m m

lew 0.50 — 0.60 0,25 -0,35 0.75 -0.95

Zlewozmywak (nie nad gérng krawedzia

ustawiony na szafce) do (0,80 — 0,90 przedniej $cianki 1,05-1,25

nracv stoiacei

umywalka 0,75 - 0,80 1,00—1,15

Rury stalowe ocynkowane taczy¢ przy uzyciu gwintowanych tacznikow. Potaczenia gwintowane
nalezy uszczelnia¢ taSmg teflonowg, pastami uszczelniajgcymi lub przedza z konopi.

Rury stalowe mozna laczy¢ takze za posrednictwem lacznikéw zaciskowych uniwersalnych
stosowanych do przewodow o $rednicach od 15 do 100mm.

Zmian kierunku prowadzenia przewodow nalezy dokonywaé wytacznie przy uzyciu tacznikow. Nie
dopuszczalne jest giecie rur stalowych ocynkowanych.

Hydrant przytaczy¢ bezposrednio do instalacji wody zimnej. Zawory hydrantow montowac¢ zgodnie
z wymaganiami PN-B-02685. Hydrant zamontowa¢ na wysokosci 1,35m ponad poziomem
posadzki. Hydrant nalezy oznakowa¢ wg PN-N-01256-1:1992

Hydrant przeciwpozarowy Dn 25 zgodnie z PN-B-02865:1997 w skrzynkach hydrantowych
wymiarach

700x650x250mm, wyposazony w:

- zwijadto wychylne 180°,

- Waz przeciwpozarowy potsztywny o dtugosci 30m,

- pradownice PW-25,

- zawor hydrantowy Dn25,

- zamek patentowy z kluczem zapasowym umieszczonym na ptycie drzwiowej za szybka szklang o

gar.
Imm.

5.4. Ogolne warunki uktadania przewodow kanalizacyjnych

Instalacj¢ nalezy wykona¢ uzywajac rur 1 ksztattek z nieplastyfikowalnego PVC faczonych za
pomocg kielichow przedluzanych z uszczelka gumowa. Bose konce rur po przycigciu nalezy
oczysci¢ z zadziorow, zukosowac 1 przed wsunigciem posmarowac srodkiem poslizgowym na
bazie silikonu. Nie nalezy skracaé i przycinaé ksztattek. Przewody poziome powinny by¢
prowadzone ze spadkiem zaleznym od $rednicy rury. Przewody nalezy uktada¢ z kielichami w
kierunku przeciwnym do przeptywu $ciekow.

Przewody spustowe prowadzone w bruzdach nalezy przesklepia¢ np. tynkiem na siatce stalowej z
zachowaniem 2 cm izolacji powietrznej. Przewody nalezy mocowa¢ do elementow konstrukcji
budynku za pomoca podpdr statych i przesuwnych. Pomiedzy przewodem a obejma uchwytu,
nalezy stosowac przektadke elastyczng z wyjatkiem podpér wykonanych z tworzywa
sztucznego. Poziome przewody powinny mie¢ zamocowany przynajmniej co drugi element
(ksztattke) uniemozliwiajagc powstawanie zataman w miejscach polaczen. Maksymalny rozstaw
uchwytéow nalezy przyjmowac 1,0 m. Haki nalezy umieszcza¢ pod kielichami. Na kazdej
kondygnacji przewod spustowy powinien posiadajac jedno mocowanie state (pod stropem) i
jedno przesuwne.
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Kanalizacje prowadzong pod posadzka nalezy wykona¢ z rur PCV do kanalizacji zewngtrznej. Rury
te nalezy uklada¢ na podsypce piaskowej o grubosci 15cm zageszczonej. Stosowaé materiat:

piasek srednioziarnisty bez frakcji pylastych, o wielko$ci ziaren do 20mm. Uktadanie rur moze by¢

prowadzone po uprzednim przygotowaniu podtoza.

Podejscia odptywowe, taczace wyloty urzadzen sanitarnych z pionem spustowym nalezy prowadzic¢
z minimalnym spadkiem 2,0-2,5%. Urzadzenia sanitarne nalezy wyposazy¢ w indywidualne
zamknigcia wodne (syfony). Wysoko$¢ zamknigcia powinna gwarantowac nie przenikanie
zapachow do pomieszczen i uniemozliwia¢ wyssanie wody z syfonu podczas sptywania wody z
innych przyborow.

Wymagane warto$ci podano w tabeli.

Rodzaj przyboru (podtaczenia) Minimalna wysoko$¢ zamknigcia wodnego
(syfonu)

Miska ustepowa, umywalka, bidet, 50 — 75 mm

zlew,

Wpust podlogowy, brodzik natrysku, wanna 50 mm

Piony w gornej czesci przechodza w rury wentylacyjne zakonczone na wysokosci 0,5 m ponizej
powierzchni dachu i wyprowadzong 0,5-1,0 m ponad dach nasade wentylacyjna.
Zabrania si¢ wyprowadzania rur wentylacyjnych do kanatow wentylacyjnych z pomieszczen i
kanatow spalinowych.

Przewody instalacji kanalizacyjnej prowadzi¢ co najmniej 10 cm ponizej przewodow elektrycznych
oraz prowadzi¢ réwnolegle do przewodoéw wodociaggowych i centralnego ogrzewania, przy
zachowaniu min. odlegtosci 10 cm

5.5. Proby odbiorcze

Wykonawca ma wykona¢ nastepujace proby instalacji: proby szczelnos$ci dla instalacji, proby
dziatania poszczegdlnych elementéw wyposazenia, proby dzialania cato$ci instalacji. Przed
przystapieniem do prob nalezy instalacje kilkakrotnie przeptuka¢ czysta woda. Po napehieniu i
odpowietrzeniu instalacji odbywa si¢ proba szczelnos$ci na cisnienie statyczne. W czasie tej proby
nalezy sprawdzi¢ wszystkie miejsca polaczen. Po pozytywnym stwierdzeniu szczelnosci (braku
sladoéw przecieku) mozna przystapi¢ do proby szczelnosci na ci$nienie probne. Instalacje -rurociagi
uwaza si¢ za szczelne, jezeli w ciggu 20minut manometr kontaktowy nie wykazuje zmian ci$nienia.
Po probie szczelnosci instalacji wykonaé probe dziatania poszczegdlnych urzadzen (pomp), a
nastepnie wykonaé probe dziatania catej instalacji.

5.6. Etapowanie robot.

Wykonawca jest zobowigzany do sporzadzenia i przedtozenia Inspektorowi nadzoru do akceptacji
Programu

Etapowania Robot, w nawigzaniu do kolejnosci realizacji zaproponowanej przez Projektanta i
Inwestora.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1. System zapewnienia jakosci.

6.1.1. Opis ogdlny.
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Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora nadzoru
Programu Zapewnienia Jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z
dokumentacja projektowa, umowa oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora
nadzoru.

Program zapewnienia jako$ci bedzie zawierac:

a) czes$¢ ogbdlng opisujaca:

organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposob powadzenia robot, organizacje uchu na
budowie wraz z oznakowaniem robot,

bhp,

wykaz zespoldw roboczych, ich kwalifikacje i1 przygotowanie praktyczne,

wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos$¢ 1 terminowos$¢ wykonania poszczegolnych elementow
robot, system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych
robot, wyposazenie w sprzet oraz urzadzenia do pomiardéw i kontroli;

b) czeg$¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oaz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu, sposob
postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.1.2. Plan Zapewnienia JakoSci.

Plan Zapewnienia Jako$ci nalezy przygotowa¢ zgodnie z nast¢pujacym programem przedstawionym
Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia:

1. Zarys Planu przedstawiony w ofercie przetargowej Wykonawcy nalezy rozwing¢ podczas
okresu mobilizacyjnego. Szczegdlowy Plan musi zawiera¢ pozycje wyszczegolnione ponizej oaz
musi by¢ przekazany Inspektorowi nadzoru w ciggu 42 dni od chwili otrzymania zawiadomienia o
rozpoczeciu robodt, chyba ze umowa ustanawia inacze;j.

2. Uzupetnienia i poprawki Planu beda wprowadzane okresowo podczas trwania budowy i
przedstawiane

Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia.

3. Przed rozpoczgciem jakichkolwiek robot budowlanych Wykonawca przygotuje zestawienie
metod stosowanych dla danych roboét. Takie zestawienia musza stanowi¢ cze$¢ szczegdlowego
Planu

Zapewnienia Jako$ci.

Plan Zapewnienia Jako$ci musi zawiera¢ co najmniej trzy nizej wymienione cze¢sci: Czgs¢ 1.
Szczegdty ogodlnej organizacji przedmiotu umowy.
Czgs¢ 2. Sprawozdania metodyczne. Czg$¢ 3. Protokoly.

6.2. Zasady kontroli jako$ci robot.

Celem kontroli bgdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiaggna¢ zatozona
jakos$¢
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robdt i jakosci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie 1 wszystkie
urzadzenia niezbedne do badan materiatow i robot.
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Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich cz¢stotliwos¢ sg okreslone w dokumentac;i,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje¢, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan. Wszelkie koszty zwigzane z organizowaniem i
prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary.
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w dokumentacji,
stosowac
mozna wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pisSmie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.4. Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie poézniej jednak niz w terminie okreslonym w Programie Zapewnienia Jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedlug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaakceptowanych.

6.5. Opftaty za badania. Za zorganizowanie 1 przeprowadzenie kontroli materiatow i1 robot, wiaczajac
w to pobieranie probek,

badania i kontrolg, Wykonawca nie moze zada¢ dodatkowych optat. Sg one wkalkulowane w koszty
poszczegolnych robot.

6.6. Badania powadzone przez Inspektora nadzoru.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno§¢ materiatdéw i1 robot z wymaganiami dokumentacji na
podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawcg.

Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materialdw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa
niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wytacznie na whasnych
badaniach, przy ocenie zgodno$ci materiatow i robot z dokumentacjg projektowa. Koszty
dodatkowych badan poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. State punkty kontroli.
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Wykonawca poinformuje Inspektora nadzoru na pismie o dacie zakonczenia wszystkich etapow
budowy. Proponuje si¢ minimalne okresy zawiadamiania jeden tydzien, dla wszystkich rodzajow
robot, przy czym umowa moze t¢ propozycje zweryfikowac inacze;j.

Inspektor nadzoru moze zada¢ ustalenia wybranych punktéw przeprowadzenia kontroli jako
punktéw zatrzymania. Po zatwierdzeniu tych punktéw Wykonawca begdzie mégt kontynuowac
prace.

6.8. Certyfikaty i deklaracje.
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te urzadzenia i materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami
technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, Aprobat Technicznych oaz
wlasciwych przepisow i dokumentdéw technicznych;

2. deklaracje zgodnosci lub Certyfikat zgodnosci z Polska Norma, a jezeli nie ma okresleh w PN to
zgodno$ci z Normg ISO;

3. lub deklaracje na aprobate techniczng w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono
Polskie;j

Normy, jezeli nie s objete certyfikacjg okreslong w punkcie 1. oraz te urzadzenia i materialy, ktore
spetniaja wymogi dokumentacji.

W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumenty sa wymagane przez dokumentacje, kazda
partia dostarczona do robot bgdzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez Producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi nadzoru. Jakiekolwiek urzadzenia i materiaty, ktore nie
spetniajg tych wymagan,

beda odrzucone.

Dokumentacj¢ robdt montazowych instalacji wodnych stanowia:

projekt budowlany, opracowany zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
03.07.2003 r. ,,w sprawie szczegdtowego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz. U. z 2003 r.
Nr 120, poz. 1133), dla przedmiotu zamdwienia dla ktérego wymagane jest uzyskanie pozwolenia
na budowe,

projekt wykonawczy w zakresie wynikajacym z rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z
02.09.2004 r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej,

specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072 z pdzn. zmianami),

specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot (obligatoryjna w przypadku zamowien
publicznych), sporzadzona zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r.
w sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r.
Nr 202, poz. 2072 z p6zn. zmianami),

dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury zdnia 26 czerwca
2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki, tablicy

informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony
zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108, poz. 953 z pdZn. zmianami),

dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego zast. uzytych
wyrobow bud., zgodnie z ustawg z 16 kwietnia 2004 r o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r.
Nr 92, poz. 881),

86



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
protokoty odbioréw czesciowych, koncowych i robot zanikajacych, z zataczonymi
protokotami z badan kontrolnych,
dokumentacja powykonawcza czyli wczesniej wymienione czesci sktadowe
dokumentacji robdt z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot
(zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. - tekst
jednolity Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z p6zniejszymi zmianami).
Roboty nalezy wykonywac¢ na podstawie dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
wykonania i odbioru rob6t budowlanych opracowanych dla realizacji konkretnego zadania.
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WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST Kod
CPV 45000000-7 ,,Wymagania og6lne" pkt 2

Materialy stosowane do budowy sieci wodociggowych powinny mie¢:

oznakowanie znakiem CE co oznacza, ze dokonano oceny ich zgodno$ci ze zharmonizowanag
normg europejska wprowadzong do zbioru Polskich Norm, z europejska aprobata techniczng
lub krajowa specyfikacja techniczng panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub
Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang przez Komisj¢ Europejska za zgodna z
wymaganiami podstawowymi, lub

deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej wydang przez

producenta, jezeli dotyczy ona wyrobu umieszczonego w wykazie wyrobéw majacych
niewielkie znaczenie dla zdrowia i1 bezpieczenstwa okreslonym przez Komisje

Europejska, lub

oznakowanie znakiem budowlanym, co oznacza ze sg to wyroby nie podlegajace
obowigzkowemu oznakowaniu CE, dla ktorych dokonano oceny zgodnosci z Polska

Norma lub aprobatg techniczng, badz uznano za ,,regionalny wyrdb budowlany".

Rodzaje materiatow

Sieci: Rury PVC 110,160mm,200mm+ ksztattki trojnik fi 160/110, przepompownia sciekow
typ Flygt —Compit, studzienki Wavin oraz Tegra fi 425,600mm zamkni¢te rurg teleskopowa,
studzienki rewizyjne z krggdw betonowych 1200mm, studzienka JS FI40mm, zawor
antyskazeniowy muszg spetnia¢ warunki okreslone w PN-EN 545:2005 oraz PN-EN
545:2005/AC:2005 (U).

Rury 1 ksztattki UPONOR PEX-A o $rednicy fi 50,75,63,40,32,25,20, oraz rury ocynkowane
15,20,32,40,80,,mm muszg spetnia¢ warunki okreslone w PN-EN 545:2005 oraz PN-EN
545:2005/AC:2005 (U).

Zawory przelotowe Owentrop fi 20, 50mm oraz przelotowe fil5, mm, czerpalne ze zlaczka do
weza filSmm , antyskazeniowy fi 20mm,

Baterie umywalkowe, zlewozmywakowe, natryskowe

Szafka hydrantowa z wyposazeniem

Rurociagi stalowe fi 40+32+25+20+15mm , pgtle z rur wielowarstwowych PURMO HKS- fi
16,20

Zawory PURMO 2 TRV-P, K, gtowice termostatyczne , szafki z rozdzielaczami

Grzejniki PURMO C 22-60/(04+05+06+07+08+1,1+1,4) C22-90/(08+09)+C33-
90/(04+06+1,1)+HYGIENE —H20-60/06, H30-90/06, H30-90/08

Umywalki, ustepy, zlewozmywaki, brodziki, wpusty zeliwne,zawdry napowietrzajace fi
50,75,110 musza spetnia¢ warunki okre§lone w PN-EN 545:2005 oraz PN-EN
545:2005/AC:2005 (U).

Kociot BUDERUS gazowy LOGAMAX-plus GB 162 o0 mocy 80kW+ regulator gtéwny+
dodatkowy

Podgrzewacz cwu Logalux SM404

Zestaw instalacji solarnej LOGASOL typ SKN 2,0s-4 kolektory

Pompy co TOP-S (30/3+25/5), Star-RS 25/7 Classic, Z-15 Circo

Zawory Danfoss AB QM fi 10+20mm

Stacja dozujaca PB-VFT 02-10

Zawory odcinajace kulowe fi 20,25,32,40,50mm

Rura Pe-HD {i32mm + rury stalowe fi 15+20+50mm

Szafka gazowa na kurek gtowny 600x600x250

Zawory przelotowe, odcinajace i1 zwrotne do gazu fi 15,25,50mm

Reduktor Ii stopnia do gazu

zbiornik 1-komorowy poziomy do gazu propan-butan LPG o poj. V=4,85 m3 i masie 1,1t
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WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN I NARZEDZI

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podane zostalty w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania
ogolne" pkt 3

Do wykonania rob6t nalezy stosowac jedynie taki sprzet, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako§¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilo$ci wskazaniom zawartym
w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inwestora. W przypadku
braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
inwestora.

Sprzet stosowany do wykonania robot musi by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do
pracy, oraz spetnia¢ normy ochrony srodowiska i1 przepisy dotyczace jego uzytkowania.
Wykonawca powinien dostarczy¢ kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi inwestora o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji nie moze by¢
pdzniej zmieniany bez jego zgody.

WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podane zostaty w ST Kod CPV 45000000-7
»Wymagania ogolne" pkt 4

Wymagania dotyczace przewozu rur stalowych oraz Purmo i Uponor orz kottow, zaworoéw
zbiornikOw na gaz

powinny by¢ zabezpieczne przez podtozenie tektury falistej i

desek pod tancuch spinajacy boczne $ciany skrzyni samochodu,

podczas transportu rury powinny by¢ zabezpieczone przed zmiang potozenia.

Platforma samochodu powinna by¢ ustawiona w poziomie.

Sktadowanie rur luzem

Przed przystgpieniem do sktadowania rur nalezy odpowiednio przygotowa¢ miejsce
sktadowiska. Powinno by¢ ono zlokalizowane na terenie ptaskim o stabilnym podtozu. Nie
nalezy uktada¢ rur i ksztattek bezposrednio na gruncie.

Transport oraz skladowanie zawordw, baterii oraz szafki hydrantowej grzejnikow

Przed przystapieniem do przewozu zawordw, baterii oraz szafki hydrantowe;j, grzejnikéw
nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ wktadajac do kartondéw lub innych opakowan. Sktadane
muszg by¢ w miejscu suchym.

Ogolne zasady wykonania robot podane zostaty w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania
ogolne" pkt 5 WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1 Montaz instalacji z rur
Montaz odcinkow rurociggdéw odbywa si¢ na $Scianie lub w bruzdach uchwytami stalowymi.
Potaczenia rur , ksztattek, zawordw oraz baterii standardowe.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot podane zostaly w ST Kod CPV 45000000-7
»Wymagania ogolne" pkt 6
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Kontrole wykonania instalacji wodociggowej oraz co nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z
zaleceniami okre§lonymi w zeszycie ,,Warunkow Technicznych Wykonania i Odbioru Robot
Wodociggowych" pkt 6 ,,Kontrola i badania przy odbiorze".

W celu sprawdzenia szczelnosci 1 wytrzymatosci potaczen przewodu nalezy przeprowadzi¢
probe szczelnosci.

Proby szczelnosci nalezy wykonywac dla kolejnych odbieranych odcinkéw przewodu, ale na
zadanie inwestora lub uzytkownika nalezy rowniez przeprowadzi¢ probe szczelnosci catego
przewodu.

WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podane zostalty w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania
ogolne" pkt 7

Jednostki 1 zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robdt, zgodnie z dokumentacja
projektowg 1 SST.

SPOSOB ODBIORU ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogdlne" pkt 8

Badanie przy odbiorze instalacji wodnych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z ustaleniami
podanymi w pkt. 6.2. WTWiO instalacji wodociggowych i centralnego ogrzewania

Badania przy odbiorze

Badania odbiorowe przewodoéw instalacji wodnych i co i centralnego ogrzewania zalezne sg od
rodzaju odbioru technicznego robot. Odbiory techniczne robot sktadaja si¢ z odbioru
technicznego czesciowego dla robodt zanikajacych i odbioru technicznego koncowego po
zakonczeniu budowy.

Badania przy odbiorze powinny by¢ zgodne z wymaganiami PN-B 10725:1997.

8.2.2 Odbiodr techniczny czgsciowy

Badania przy odbiorze technicznym czg¢sciowym polegaja na:

zbadaniu zgodnos$ci usytuowania i1 dlugosci przewodu z dokumentacja:

zbadaniu szczelnosci przewodu; badanie szczelno$ci nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z

PN-B 10725:1997.

Wyniki badan powinny by¢ wpisane do dziennika budowy, ktory z protokotem proby
szczelnos$ci przewodu, oraz certyfikatami 1 deklaracjami zgodnosci z polskimi normami 1
aprobatami technicznymi, dotyczacymi rur i armatury, jest przedlozony podczas spisywania
protokotu odbioru technicznego - cze¢sciowego (zatgcznik 1), ktory stanowi podstawe do decyz;ji
o mozliwos$ci zakrycia odebranego odcinka przewodu sieci wodociggowej. Wymagane jest
takze dokonanie wpisu do dziennika budowy o wykonaniu odbioru technicznego -czgsciowego.
Kierownik budowy jest zobowigzany, zgodnie z art. 22 ustawy Prawo budowlane, przy
odbiorze technicznym - czgsciowym przewodu wodociggowego, zgtosi¢ inwestorowi do
odbioru roboty ulegajace zakryciu, zapewni¢ dokonanie proby i sprawdzenia przewodu,
przygotowa¢ dokumentacj¢ powykonawcza.

Odbidr techniczny koncowy

Badania przy odbiorze technicznym koncowym polegaja na:

zbadaniu zgodnosci stanu faktycznego

zbadaniu protokotow odbioru: proby szczelnosci, wynikow badan bakteriologicznych

oraz wynikéw stopnia zageszczenia gruntu zasypki wykopu,

zbadaniu rozstawu armatury i jej dziatania

Wyniki badan powinny by¢ wpisane do dziennika budowy, ktory z protokotami odbioréw
technicznych czesciowych przewodu wodociggowego, projektem z wprowadzonymi zmianami
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podczas budowy, wynikami badan bakteriologicznych, jest przedtozony podczas spisywania
protokotu odbioru technicznego koncowego , na podstawie, ktorego przekazuje si¢ inwestorowi
wykonany przewdd sieci wodociggowej. Konieczne jest takze dokonanie wpisu do dziennika
budowy o wykonaniu odbioru technicznego koncowego.

Kierownik budowy jest zobowigzany, zgodnie z art. 57 ust. 1 p. 2 ustawy Prawo budowlane,
przy odbiorze koncowym zlozy¢ oswiadczenia:

wykonaniu przewodu wodociggowego zgodnie z dokumentacjg projektowa,

warunkami pozwolenia na budowe i warunkami technicznymi wykonania i odbioru (w

tym zgodnie z powotanymi w warunkach przepisami i polskimi normami

PODSTAWA ROZLICZANIA ROBOT PODSTAWOWYCH
Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST Kod CPV 45000000-7
»Wymagania ogolne" pkt 9

Zasady rozliczenia i platnos$ci

Rozliczenie robdt montazowych instalacji wodociggowych i centralnego ogrzewania moze by¢
dokonane jednorazowo po wykonaniu pelnego zakresu robo6t i ich koncowym odbiorze lub
etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbiordéw czesciowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomig¢dzy zamawiajacym a wykonawca nastgpuje po dokonaniu
odbioru koncowego.

Podstawg rozliczenia oraz ptatno$ci wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi warto$é
tych rob6t obliczona na podstawie:

okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci

wykonanych robot potwierdzonych przez zamawiajacego lub

ustalonej w umowie kwoty ryczaltowej za okre§lony zakres robot.

Ceny jednostkowe wykonania robot lub kwoty ryczattowe obejmujace roboty montazowe
instalacji wodnych uwzgledniaja:

przygotowanie stanowiska roboczego,

dostarczenie materiatow, narzedzi i sprzetu,

obstuge sprzetu nie posiadajgcego etatowej obstugi,

przenoszenie podrgcznych urzadzen i sprze¢tu w miar¢ postgpu robot,

montaz rurociggow i armatury,

wykonanie prob cisnieniowych,

usunigcie wad 1 usterek powstalych w czasie wykonywania robot,

DOKUMENTY ODNIESIENIA

Normy

PN-EN 545:2005

Rury, ksztattki i wyposazenie oraz ich ztgcza do rurociggéw wodnych. Wymagania i metody
badan.

PN-EN 545:2005/AC:2005 (U)

PN-B-10725:1997

Wodociagi. Przewody wewnetrzne. Wymagania i badania.

PN-87/B-01060

Sie¢ wodociggowa wewnetrzna. Obiekty i elementy wyposazenia. Terminologia.

PN-EN 1074-1:2002

PN-EN 1074-2:2002

Armatura wodociggowa. Wymagania uzytkowe i badania sprawdzajace. Czg$¢ 2: Armatura
zaporowa.

PN-EN 1074-2:2002/A1:2005 (U)
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Armatura wodociggowa. Wymagania uzytkowe i badania sprawdzajace. Czg$¢ 3: Armatura
zwrotna.

PN-EN 1074-4:2002

Armatura wodociggowa. Wymagania uzytkowe i badania sprawdzajace. Czgs$¢ 4: Zawory
napowietrzajaco - odpowietrzajace.

PN-EN 1074-5:2002

Armatura wodociggowa. Wymagania uzytkowe i badania sprawdzajace. Czg$¢ 5: Armatura
regulujaca.

PN-EN 1074-6:2002

Armatura wodociggowa. Wymagania uzytkowe i badania sprawdzajace. Czes$¢ 6: Hydranty.
Ustawy

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr207, poz.
2016 z p6zn. zm.).

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zaméwien publicznych (Dz. U. Nr 19, poz.177).
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz.

881).

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz.U. z 2002
r. Nr 147, poz. 1229).

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony §rodowiska (Dz. U. Nr 62, poz.627 z pdzn.
zm.).

Ustawa z dnia 7 czerwca 2001 r. - 0 zbiorowym zaopatrzeniu w wodg¢ 1 zbiorowym
odprowadzeniu $ciekow (Dz. U. Nr 72, poz. 747 z p6zn. zm.).

Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 2 kwietnia 2001 r. - w
sprawie geodezyjnej ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz zespotow uzgadniania dokumentacji
projektowej (Dz. U. Nr 38, poz. 455).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. - w sprawie systemow oceny
zgodno$ci wymagan, jakie powinny spetnia¢ jednostki uczestniczgce w ocenie zgodnosci oraz
sposobu oznaczania wyrobow budowlanych oznakowaniem CE (Dz. U. Nr 195, poz. 2011).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich

znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14 pazdziernika 2004 r. - w sprawie
europejskich aprobat technicznych oraz polskich jednostek organizacyjnych

upowaznionych do ich wydawania (Dz. U. Nr 237, poz. 2375).

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. - w sprawie
ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. - w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. - w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
(Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. - zmieniajace rozporzadzenie
w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia
zamawiajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz.
2042).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzes$nia 2004 r. - w sprawie szczegolowego
zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072).
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Inne dokumenty

Warunki Techniczne Wykonania i1 Odbioru Sieci Wodociagowych - zeszyt 3 -
COBRTIINSTAL,;

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt budowlanych. Wymagania ogdlne.
Kod CPV 45000000-7. Wydanie II, OWEOB Promocja - 2005 r.

UWAGA : WAZNE !!! Przed wyceng i ztoZzeniem oferty Zamawiajacy oczekuje od Oferenta
zapoznania si¢ z obiektem, w ktorym maja by¢ prowadzone prace budowlane. Oferent powinien
dokona¢ pomiaru wycenianych elementow i z ,,natury” w miejscu wbudowania.
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